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Roboticky vysavac

SK

Dolezité bezpecnostné pokyny

CiTAJTE POZORNE A USCHOVAJTE ICH NA BUDUCE POUZITIE.

Vseobecné upozornenia

= Tento spotrebi¢ mézu pouzivat deti od 8 rokov a osoby so znizenymi fyzickymi,
zmyslovymi ¢ mentalnymi schopnostami alebo s nedostatkom skusenosti
a znalosti, ak su pod dozorom alebo boli pouéené o pouzivani spotrebica
bezpecnym spdsobom a rozumeju pripadnym nebezpeclenstvam.

= Deti sa so spotrebi¢om nesmu hrat. Cistenie a udrzbu nesmu vykonavat deti bez
dohladu.

= Ak je napdjaci privod sietového adaptéra poskodeny, musi ho nahradit vyrobca,
jeho servisny technik alebo podobne kvalifikovana osoba, aby sa zabranilo vzniku
nebezpeclnej situdcie.

= Roboticky vysdva¢ sa musi pouzivat iba s originalnym sietovym adaptérom,
ktory sa s nim dodava. Aby ste sa vyvarovali vzniku nebezpecnej situacie, nikdy
nepouzivajte iny typ adaptéra.

[ ]

Elektricka bezpecnost

= Pred pripojenim adaptéra k sietovej zasuvke sa uistite, Ze sa zhoduje vstupné
napatie uvedené na typovom Stitku s elektrickym napatim zasuvky.

= Sietovy adaptér pripdjajte iba k riadne uzemnenej zasuvke. NepouZivajte
predlzovaci kdbel.

= Sietovy adaptér neodpdjajte od zasuvky tahom za privodny kabel. Mohlo by d6jst
k poskodeniu sietového adaptéra alebo zasuvky. Sietovy adaptér odpdjajte od
zasuvky tahom za zastrcku.

= Privodny kdbel sietového adaptéra nekladte cez ostré predmety. Dbajte na to, aby
privodny kabel nevisel cez okraj stola alebo aby sa nedotykal zahriateho povrchu.

= Sietovy adaptér s poskodenou vidlicou alebo s poskodenym privodnym kablom je
zakazané pouzivat.

» Pre vymenu adaptéra kontaktujte autorizované servisné stredisko.

= Sietovy adaptér doddavany s tymto spotrebicom nikdy nepouzivajte na iné Ucely.

= Sietovy adaptér a jeho privodny kabel udrzujte v suchu.

» Privodny kdbel sietového adaptéra nepripajajte a neodpajajte od sietovej zasuvky
mokrymi rukami.

» Neodkryvajte elektronické Casti robotického vysavaca, jeho akumulatora alebo
nabijacej zdkladne. Neobsahuju Ziadne sucasti opravitelné pouzivatelom. Servis
prenechajte kvalifikovanym osobam. Uistite sa, Ze napdtie dodanej nabijacej
zakladne zodpoveda Standardnému napatiu zasuvky.
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= Aby ste zabranili pripadnému urazu elektrickym pradom, nepostrekujte roboticky
vysavac alebo jeho sietovy adaptér vodou ani ho neponarajte do vody alebo inej
tekutiny.

» Ak nebudete roboticky vysavac dlhy ¢as pouzivat, vyberte z neho akumulator. Pred
vybratim akumulatora sa uistite, Ze je roboticky vysavac odpojeny od zasuvky el.
napatia a ze je hlavny vypinac v polohe vypnuté (O).

» Nepouzivajte roboticky vysavac, ak nefunguje spravne, ak bol poskodeny alebo
ponoreny do vody.

= Aby ste sa vyvarovali nebezpeclenstva Urazu elektrickym priudom, neopravujte
roboticky vysava¢ sami ani ho nijako neupravujte. Vsetky opravy zverte
autorizovanému servisnému stredisku. Zasahom do robotického vysavaca pocas
platnosti zaruky sa vystavujete riziku straty zaru¢nych plneni.

Bezpecnost pri pouzivani

= Tento roboticky vysaval je urleny na pouzitie v domdcnostiach,
kancelaridch a podobnych priestoroch. Nepouzivajte ho v miestnostiach
s vysokou vlhkostou, ako napr. v pracovniach alebo kupelniach,
v priemyselnom prostredi alebo vonku.

= Roboticky vysavac nie je ur¢eny na vysavanie vody.

= Roboticky vysavac nevystavujte priamemu slne¢nému Ziareniu a neumiestujte ho
do blizkosti otvoreného ohna alebo pristrojov, ktoré su zdrojom tepla.

= Roboticky vysavac¢ pouzivajte iba s originalnym prislusenstvom vyrobcu.

= Pred pouzitim robotického vysavaca sa uistite, Zze v nadobe na prach je riadne
instalovany prachovy filter.

= Pred uvedenim robotického vysavaca do prevadzky sa uistite, Ze su vstupné dvere
do vasho bytu alebo domu zatvorené. Odstrarite z podlahovych pléch oblecenie,
papier, hracky, sietové alebo predlZzovacie kable a iné predmety, ktoré by mohol
vysavac nasat alebo zachytit. Zaclony a zavesy, ktoré siahaju az na zem, zdvihnite,
aby nedoslo k ich zachyteniu do vysdvaca. V pripade potreby vymedzte priestor
upratovania dodanou magnetickou paskou.

= Na roboticky vysava¢ neodkladajte Ziadne predmety ani nan nestupajte alebo
nesadajte.

= Ak je roboticky vysavac v prevadzke, davajte pozor na deti a domace zvierata.

= Dbajte na to, aby pri prevadzke robotického vysavaca neboli zakryté otvory na
vystup vzduchu alebo aby nebol blokovany nasdvaci otvor. Inak méze dojst
k poskodeniu robotického vysavaca.
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= Roboticky vysdvac¢ nepouzivajte na vysavanie:
- tlejucich cigariet, horiacich alebo horlavych predmetov, zapaliek alebo popola;
- vody a inych tekutin;
- ostrych predmetov, ako napr. ¢repin, ihiel, Spendlikov a pod.;
- muky, omietky a inych stavebnych materialov;
- vacsich kusov papiera alebo plastovych vrecusok, ktoré mézu fahko zablokovat

nasavaci otvor.

= Pred kazdym ¢istenim odpojte roboticky vysavac od zasuvky elektrického napatia
a hlavny vypinac prepnite do polohy ,vypnuté”.

= Na dobijanie akumuldtora pouzivajte vyhradne sietovy adaptér dodavany s tymto
robotickym vysavacom.

= Dbajte na to, aby sa napdjaci kabel sietového adaptéra nedotykal horuceho
povrchu.
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SK: Odkaz na aplikaciu na ovladanie vysavaca
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SK Roboticky vysavac

Navod na pouzitie

PRED PRVYM POUZITIM

Pred pouzitim spotrebica sa, prosim, oboznamte s navodom na jeho obsluhu, a to
aj v pripade, Ze ste uz oboznameni s pouzivanim spotrebi¢ov podobného typu.
Spotrebi¢ pouzivajte iba tak, ako je opisané v tomto navode na pouzitie. Navod
uschovajte pre pripad dalej potreby. Ak odovzdavate spotrebi¢ inej osobe, zaistite,
aby bol pri iom prilozeny tento navod na pouzitie.

Minimalne pocas trvania zakonného prava z chybného plnenia, pripadne zaruky
za akost, odporiicame uschovat originalny prepravny kartén, baliaci material,
pokladni¢ny doklad a potvrdenie o rozsahu zodpovednosti predavajtceho alebo
zaruény list. V pripade prepravy odpord¢ame zabalit spotrebi¢ opét do originalnej
Skatule od vyrobcu.

Spotrebic starostlivo vybalte a dajte pozor, aby ste nevyhodili Ziadnu ¢ast obalového
materialu skor, nez néjdete vietky sucasti spotrebica.

POPIS SPOTREBICA A PRISLUSENSTVA

A1 Prijimac infracerveného signalu A16 Boc¢na rota¢na kefa lava (L)

A2 Naraznik A17 Spodny senzor proti padu
A3 Ovladaci panel A18 Motorizované gumové koliesko lavé
A4 Veko A19 Spodny senzor proti padu
A5 Zdierka pre konektor sietového A20 Kryt akumulatora
adaptéra A21 Rotacna kefa
A6 Displej A22 Predné otocné koliesko

A7 Tlacidlo ON/OFF A23 Bo¢na rota¢na kefa prava (R)
A8 Tlacidlo PLAN A24 Spodny senzor proti padu
A9 Tlac¢idlo EDGE CLEAN A25 Motorizované gumové koliesko
A10 Systémovy cas / ¢as naplanovaného pravé

upratovania A26 Otvory na pripevnenie mopu
A11 Tla¢idlo MAX A27 Spodny senzor proti padu
A12 Tla¢idlo HOME A28 Otvory na pripevnenie mopu
A13 Prepinac I/0 (zapnuté/vypnuté) A29 Nédoba na prach
A14 Spodny senzor proti padu A30 Nasavaci otvor
A15 Nabijacie kontakty A31 Tlacidlo na otvorenie veka

B1 Dialkovy ovlada¢ B7 Tlacidlo HOME

B2 Tlacidlo ON/OFF B8 Tlacidlo MODE

B3 Smerové tlacidlo vpred B9 Tlacidlo MAX

B4 Smerové tlacidlo viavo B10 Kryt

B5 Smerové tlacidlo vpravo B11 Priestor na batérie

B6 Smerové tlacidlo vzad

C1  Akumulator C3  Konektor akumulatora
€2 Konektor na pripojenie akumulatora

D1 Nabijacia zékladna D5 Sietovy adaptér

D2 Zdierka pre konektor sietového D6 Konektor sietového adaptéra
adaptéra D7 Kontrola zapojenia zékladne do

D3 Vysiela¢ infracerveného luca siete

D4 Nabijacie kontakty

E1 Drziak E6 Kryt zdsobnika na vodu
E2 Pasky suchého zipsu horné E7 Pripeviiovacie ¢apy horné
E3 Pasky suchého zipsu bo¢né E8 Pripeviiovacie ¢apy dolné
E4 Pésky suchého zipsu dolné E9 Antistatickd prachovka

E5 Zasobnik na vodu

F1 Boc¢nazapadka F4 Filter HEPA s ram¢ekom
F2 Veko nadoby na prach F5 Cistiaci $tetec

F3 Filter

G1 Zapadka G4 Dolny kryt

G2 Horny kryt G5 Svorka

G3 Zapadky G6 Kefky

H1 Magnetickéa paska

UCEL POUZITIA A VLASTNOSTI ROBOTICKEHO VYSAVACA

Roboticky vysavac je mozné pouzit na upratovanie vietkych typov tvrdych podlah,
ako su drevené alebo laminatové plavajtce podlahy, dlazba, vinyl a pod., a kobercov
s nizkym vlasom. V rezime automatického upratovania roboticky vysavac efektivne
kombinuje rézne cesty, aby sa dosiahlo optimélne upratovanie celej podlahovej
plochy.

Nasavaci otvor A30 je vybaveny rotacnou kefou A21, ktora efektivne odstranuje vlasy,
zvieracie chlpy a pod. Dve bo¢né rotacné kefy A16 a A23 zametaju necistoty z tazko
dostupnych miest pozdi stien a nabytku a z rohov. Na vycistenie viac znecistenych
priestorov je roboticky vysava¢ vybaveny detektorom prachu. Motorizované
gumové kolieska A18 a A25 chrania citlivé podlahy pred poskriabanim a dokazu
prekonat prechodové listy az do vysky 1,5 cm a vyjst az na 2 cm vysoky koberec.
Infralervené senzory v prednom nérazniku A2 zamedzuju kolizii robotického vysavaca
s prekdzkami. Bezpe¢nu prevadzku vysavaca v miestnostiach, v ktorych sa nachadzaju

schody, umozniuju spodné senzory A14, A17, A19, A24 a A27 proti padu vysavaca
zo schodov.

Dal3ou vyhodou robotického vysavaca je funkcia mopu, ktord umoziuje suché aj vihké
vytieranie hladkych tvrdych podlahovych pléch. Roboticky vysavac pocas vytierania
vysava drobné necistoty a prach z podlahy tak, aby pocas upratovacieho cyklu
nedochadzalo k nadbyto¢nému znecistovaniu prachovky.

Ak pri prevadzke poklesne napatie akumulatora pod urcitd hranicu, roboticky vysavac
automaticky vyhlada nabijaciu zakladriu D1 a zaparkuje do nej, aby sa nabil na dalsie
poutzitie.

Na pohodiné ovladanie sluzi dialkovy ovlada¢ B1, ktory umoziuje vysava¢ zapnut
aj vypnut, uviest do rezimu automatického upratovania, zvolit prevadzkovy rezim
alebo odoslat roboticky vysavac do nabijacej zékladne.

OVLADACIE PRVKY ROBOTICKEHO VYSAVACA
OVLADACIE PRVKY NA ROBOTICKOM VYSAVACI

PREPINAC A13 (1/0)
» Prepina¢ A13 Sluzi na zapnutie alebo vypnutie napajania robotického vysavaca.

TLACIDLO A7 (ON/OFF)

» Tlagidlo A7 ma niekolko funkcii. SIGZi na uvedenie robotického vysavaca do rezimu
automatického upratovania, uvedenie robotického vysévaca do rezimu spanku
a spat do pohotovostného rezimu, a na zastavenie prevadzky. V rezime nastavovania
Casu a nastavovania pldnovaného upratovania slizi na potvrdenie nastavenej
hodnoty.

TLACIDLO A8 (PLAN)

= Tlac¢idlo A8 ma dve funkcie. Kratkym stlacenim v pohotovostnom rezime alebo
pocas nabijania vstupite alebo opustite nastavenie systémového casu vysavaca.
Stlacenim na viac nez 5 sekund vstupite alebo opustite rezim nastavenia
planovaného upratovania.

TLACIDLO A9 (EDGE CLEAN)

= Stlacenim tlacidla A9 vstdpi roboticky vysava¢ do rezimu upratovania pozdiz stien,
v ktorom sa pohybuje po obvode miestnosti a motorizované bo¢né rotacné kefy
A16 a A23 Ucinne zametaju neistoty z priestoru pozdl stien, nabytku a v rohoch
na zaistenie dokonalého upratovania.

ZOBRAZOVAC CASU A HLASENi A10
= Na tomto mieste sa zobrazuje nastaveny systémovy cas, ¢as naplanovaného
upratovania alebo pripadné hlasenia systému robotického vysavaca.

TLACIDLO A11 (MAX)
= Po stlaceni tla¢idla B9 uvediete vysava¢ do rezimu maximalneho vykonu, v ktorom
vyséavac upratuje tak dlho, kym sa akumulator C1 takmer nevybije.

TLACIDLO A12 (HOME)

» Tlagidlo A12 mé dve funkcie. Po stlaceni tla¢idla v rezime prevadzky vysavaé
automaticky vyhlada nabijaciu zékladihu. Stlacenim v reZime nastavovania
planovaného upratovania sltzi na navysenie ¢iselnej hodnoty.

OVLADACIE PRVKY NA DIALKOVOM OVLADACI

Upozorneni
Dosah signélu dialkového ovladac¢a B1 je priblizne 6 m. Ak je
roboticky vysava¢ umiestneny mimo dosahu signélu, nedojde
k jeho prenosu.

TLACIDLO B2 (ON/OFF)
= Tlacidlo B2 sluzi na uvedenie robotického vysavaca do rezimu automatického
upratovania a na zastavenie prevadzky.

SMEROVE TLACIDLA

= Smerovymi tlac¢idlami B3, B4, B5 a B6 je mozné manuélne ovladat pohyb
robotického vysava¢a po podlahe. Pri pohybe vysavaca po podlahe je chod
motorizovanych boénych rotacnych kief A16 a A23 synchronizovany s pohybom
motorizovanych koliesok A18 a A25. Funkcia vysavania je pritom vypnuta.

Po kratkom stlaceni smerového tlacidla B3 sa posunie roboticky vysavac vpred. Pre
nepretrzity pohyb vpred pridrzte tlacidlo B3 stlacené. Po uvolneni tlacidla B3 sa
pohyb vysavaca zastavi.

Po kratkom stlaceni smerového tlacidla B4 sa vysava¢ pootoli proti smeru
hodinovych ruciciek. Na nepretrzité otacanie vysavaca pridrzte tlacidlo B4 stlacené.
Po uvolneni tlacidla B4 sa pohyb vysavaca zastavi.

Po kratkom stla¢eni smerového tlacidla B5 sa vysava¢ pootoci v smere hodinovych
ruciciek. Na nepretrzité otacanie vysavaca pridrzte tlacidlo B5 stlacené. Po uvolneni
tlacidla B5 sa pohyb vysavaca zastavi.

V rezime manuélneho ovladania pohybu vykonava roboticky vysavac pohyby podla smerovych tlacidiel
a senzory v prednom narazniku A2 a A14, A17, A19, A24 a A27 zabrariujl stretu s prekazkami a padu zo
schodov.

TLACIDLO B7 (HOME)
= Po stlaceni tlacidla B7 pocas prevadzky roboticky vyséva¢ automaticky vyhlada
nabijaciu zakladru.
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TLACIDLO B8 (MODE)
= Postupnym stlacanim tlacidla B8 volite jednotlivé rezimy upratovania robotického
vysévaca alebo ho uvediete do pohotovostného rezimu.

TLACIDLO B9 (MAX)
= Po stlaceni tlacidla B9 uvediete vysavac do rezimu maximalneho vykonu, v ktorom
vysavac upratuje tak dlho, kym sa akumulator C1 takmer nevybije.

Upozornenie:

Ak pouzijete dialkovy ovlada¢ v tesnej blizkosti nabijacej
zakladne, roboticky vysava¢ nemusi rozpoznat povel a nemusi
spravne pracovat.

Ak nebudete dialkovy ovlada¢ vyuzivat dIhsi ¢as, vyberte z neho
batérie.

PRIPRAVA ROBOTICKEHO VYSAVACA NA PREVADZKU
MONTAZ A POUZITIE BOCNYCH ROTACNYCH KIEF

Bo¢né rotacné kefy A16 a A23 su uréené na hladké podlahové plochy a zaistuju
efektivne upratovanie v rohoch a pozdl? stien a nabytku.

Roboticky vysavac otocte spodnou stranou nahor. Pripravte si bo¢né rotacné kefy
A16 a A23. Zatlatte postupne obe prilozené bocné kefy presne a silou na koliky,
ktoré st pre ne ur¢ené. Dbajte pritom na to, aby suhlasili znacky L a R tak na kefkach,
ako aj na tele robotického vysavaca. Roboticky vysava¢ otocte spét do prevadzkovej
polohy.

Ak budete pouzivat roboticky vysava¢ na upratovanie miestnosti, v ktorych su
polozené koberce, bo¢né rotacné kefy A16 a A23 demontujte. Pri demontazi
postupujte opacnym spésobom montaze.

VLOZENIE A VYMENA BATERIi V DIALKOVOM OVLADACI

Stlacenim uvolnite zépadku krytu B10 na zadnej strane dialkového ovlddaca B1
akryt odoberte.

Do dialkového ovladaca B1 vlozte 2 ks batérie typu AAA (1,5 V). Pri vkladani batérii
dbajte na spravnu polaritu, ktora je vyznacena vnutri priestoru B11 na batérie.
Nasadte a zacvaknite spét kryt B10.

Ak su batérie vybité, vymerite ich za nové. Nekombinujte rozne typy batérii alebo
staré a nové batérie.

Dosah signalu dialkového ovladaca B1 je priblizne 6 m.

VLOZENIE A VYBRATIE AKUMULATORA

= Roboticky vysavac je vybaveny Li-ion akumulédtorom C1. Ak bol akumulator zabaleny
samostatne, je nutné ho pred prvym pouzitim do robotického vysavaca instalovat.
Pouzivajte iba originalny typ akumulatora.

= Vysévac otocte spodnou stranou nahor. Uistite sa, ze prepina¢ A13 je nastaveny
v polohe 0 (vypnuté).

= Z krytu A20 odskrutkujte skrutky a kryt A20 odoberte.

= Konektor €2, ktory sa nachadza v priestore na uloZenie akumulatora, pripojte
ku konektoru €3 akumulatora. Pripojenie akumulatora C1 je mozné vykonat iba
jednym smerom. Akumulator C1 ulozte do priestoru a priestor uzavrite krytom A20.
V prednej ¢asti krytu A20 st umiestnené zapadky, ktoré musia najprv zapadnut do
drazok v priestore na ulozenie akumulatora, a az potom je mozné kryt A20 priklopit
a pripevnit zaskrutkovanim skrutiek. Po pripevneni krytu A20 otocte roboticky
vysavac spat do prevadzkovej polohy.

= Akumuldtor C1 vyberiete opa¢nym spdsobom. Pred vybratim akumuldtora C1 sa
vzdy uistite, Zze prepina¢ A13 je nastaveny v polohe 0 (vypnuté).

= Ak nebudete roboticky vysavac¢ dlhy ¢as pouzivat, vyberte z neho akumulator C1
a uschovajte ho na suchom, ¢istom a chladnom mieste mimo dosahu deti.

UMIESTNENIE NABIJACEJ ZAKLADNE

= Nabijaciu zékladiiu D1 umiestnite k stene na tvrdy, vodorovny a suchy povrch
v dosahu sietovej zasuvky. Dbajte na to, aby v dosahu 1 m vlavo a vpravo a vo
vzdialenosti 2 m pred zékladiou neboli schody alebo prekazky, ktoré by branili
robotickému vysavacu vyhladat nabijaciu zakladiiu D1 a Gspesne zaparkovat.

= K zdierke D2 nabijacej zakladne pripojte konektor D6 privodného kabla sietového
adaptéra a vidlicu privodného kabla zasurite do sietovej zasuvky. Privodny kabel
umiestnite tak, aby sa nezamotal do istiacich kief robotického vysavaca.

= Po pripojeni k sietovej zasuvke sa rozsvieti kontrolka D7 signalizujlca pripojenie
nabijacej zakladne k zdroju energie.

= Ak nebudete roboticky vysavac dlhy ¢as pouzivat, nabijaciu zakladriu D1 odpojte od
sietovej zasuvky a ulozte ju na suchom, ¢istom a chladnom mieste.

PRVE NABITIE

Pred prvym pouzitim robotického vysavaca je nutné akumulator C1 pine nabit na
najmenej 12 hodin.

Uistite sa, Ze je nabijacia zdkladna D1 spravne umiestnend a pripojend k sietovej
zasuvke podla kapitoly ,Umiestnenie nabijacej zékladne”. Nastavte prepina¢ A13 na
robotickom vyséavaci do polohy I (zapnuté). Uchopte roboticky vysavac a ru¢ne ho
nasadte do nabijacej zakladne tak, aby sa spojili nabijacie kontakty A15 naspodku
robotického vysavaca s nabijacimi kontaktmi D4 nabijacej zakladne. Po spojeni
kontaktov sa za¢ne proces nabijania.

Roboticky vysava¢ je mozné dobit aj bez vyuzitia nabijacej zékladne. K zdierke A5
vysavaca pripojte konektor D6 privodného kébla sietového adaptéra D5 a vidlicu
privodného kabla zasurite do sietovej zasuvky.

Pocas nabijania sa na displeji A6 vysavaca postupne zobrazuje,11:11" smerom zlava
doprava.

Hned' ako déjde k pInému nabitiu akumulatora, proces nabijania sa automaticky
ukongi. Na displeji A6 sa zobrazi hlasenie,FULL" (PLNE NABITE).

Roboticky vysavac je pripraveny na pouzitie.

VYMEDZENIE VYSAVANEHO PRIESTORU MAGNETICKOU PASKOU

Sucastou dodavky robotického vysévaca je magneticka paska. Pomocou nej mozete
vymedzit priestor na vysavanie bez toho, aby ste museli zatvarat dvere alebo
umiestiiovat umelé prekazky v pohybe robota. Roboticky vysava¢ magneticku pasku
rozpozna a neprejde ju. Vyda sa upratovat inym smerom.

Magneticki pasku H1 umiestnite pred miesto, ktoré nema roboticky vysavac
upratovat, napriklad vstup do inej miestnosti, kobercek, kable na podlahe, miestnost
alebo schodisko so zaoblenymi rohmi a pod.

Aby paska lepsie drzala, mozete ju na krajoch upevnit pomocou bezne dostupnej obojstrannej lepiacej pasky.

Poznamka:
Magneticku péasku je nutné polozit pred kazdym upratovanim,
pretoze roboticky vysava¢ si ohrani¢enie neuklada do paméte.

PREVADZKA ROBOTICKEHO VYSAVACA

ZAPNUTIE A VYPNUTIE ROBOTICKEHO VYSAVACA

= Nastavenim prepinaca A13 do polohy I (zapnuté) zapnete napéajanie robotického
vysavaca.

Stlacenim tlacidla A7 (ON/OFF) na ovldadacom paneli alebo B2 (ON/OFF) na
dialkovom ovladdaci sa ozve hlasenie ,System rebooting, please wait” (Systém sa
redtartuje, prosim, vyckajte) a na displeji A6 sa postupne zobrazuju ¢islice 5555
az 1111. Po restarte sa roboticky vysava¢ uvedie do pohotovostného rezimu
a na displeji A6 sa zobrazia vietky dostupné symboly. Tym je roboticky vysévac
pripraveny na prevadzku.

Poznamka:

Ak je roboticky vysava¢ zaparkovany v nabijacej stanici D1
vo vypnutom stave, po nastaveni prepinaca A13 do polohy
I (zapnuté) sa ozve hlasenie ,Please turn on the power switch
(Prosim, zapnite hlavny vypina¢) a na displeji A6 sa zobrazi
chybové hlasenie E 2. Nastavenim prepinaca A13 do polohy
I (zapnuté) sa automaticky zac¢ne proces nabijania.

= Nastavenim prepinaca A13 do polohy 0 (vypnuté) vypnete napéjanie robotického
vysavaca. Displej A6 celkom zhasne. Vo vypnutom stave roboticky vysavac
nereaguje na ziadne tla¢idlo ovladacieho panelu A3 ani dialkového ovladaca B1.

POHOTOVOSTNY REZIM

= Pohotovostny rezim znamend, Ze je roboticky vysévac pripraveny na prevadzku.
Na displeji A6 je zobrazeny systémovy ¢as a svietia symboly vietkych dostupnych
funkcii.

Do pohotovostného rezimu uvediete roboticky vysévac stlacenim tlacidla A7 (ON/
OFF) na robotickom vysévaci alebo tlacidla B2 (ON/OFF) na dialkovom ovladaci bud' po
zapnuti napajania prepina¢om A13, alebo kedykolvek pocas prevadzky robotického
vysévaca.

REZIM SPANKU

Do rezimu spanku vstupi roboticky vysavac bud automaticky po desiatich minttach
necinnosti, alebo po stlaceni ovladacieho tlacidla A7 (ON/OFF) na robotickom
vysavaci na dlhsie nez 3 sekundy. Ozve sa akusticka signalizacia, displej zhasne
a roboticky vysavac automaticky prejde do rezimu spanku.

Na prebudenie robotického vysévaca z rezimu spanku do pohotovostného rezimu
stlacte tlacidlo A7 (ON/OFF) na robotickom vysavaci alebo ovladacie tlacidlo B2 (ON/
OFF) na dialkovom ovladaci B1. Prebudenie je sprevadzané akustickou signalizaciou
a hlasenim ,System rebooting, please wait” (Systém sa restartuje, prosim, vyckajte).

NASTAVENIE SYSTEMOVEHO CASU ROBOTICKEHO VYSAVACA

= Systémovy Cas je vlastne skutocny cas. Jeho spravne nastavenie je dolezité, ak si
prajete vyuzivat funkciu planovaného upratovania.

V pohotovostnom rezime alebo v rezime nabijania v zakladni stlacte tlacidlo A8
(PLAN) na ovladacom paneli A3. Na displeji A6 sa rozblikaju ¢islice pred dvojbodkou,
predstavujuce hodiny.

Tlac¢idlom A12 (HOME) alebo A11 (MAX) nastavte hodnotu pre hodiny. Na rychlejsie
nastavenie pridrzte tlacidlo A12 alebo A11 stlacené.

Zvolent hodnotu hodin potvrdte stlacenim tlacidla A7 (ON/OFF). Cislice za
dvojbodkou, predstavujice mintty, sa rozblikaju.

Tlacidlom A12 (HOME) alebo A11 (MAX) nastavte hodnotu pre minty. Na rychlejsie
nastavenie pridrzte tlacidlo A12 alebo A11 stlacené.

Zvolenu hodnotu hodin potvrdte stlacenim tlacidla A7 (ON/OFF). Tym je systémovy
Cas nastaveny

Ak nevykonate do 5 sekuind zZiadnu zmenu, rezim nastavenia systémového ¢asu sa
automaticky zrusi a na displeji A6 sa zobrazi predtym nastaveny cas. Nastavenie
nebude ulozené do paméte.

VYPNUTIE/ZAPNUTIE HLASOVYCH HLASENI

= Ak vam nevyhovuju hlasové hlasenia systému robotického vysavaca, deaktivujte
ich sii¢asnym stlacenim tlacidiel A12 (HOME) a A8 (PLAN) na ovladacom paneli A3
robotického vysavaca. Roboticky vysavac bude vydavat iba zvukovu signalizaciu.

= Ak chcete hlasové hlasenia znovu aktivovat, znovu stlatte sucasne tlacidld A12
(HOME) a A8 (PLAN).
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VOLBA REZIMU UPRATOVANIA ROBOTICKEHO VYSAVACA

Ny W Tip:

Pri prvom upratovani v novom prostredi pozorujte pohyb robotického
vysavaca. Mozete tak rozpoznat problematické prekazky a odstranit ich
pre dalsie upratovanie.

REZIM AUTOMATICKEHO UPRATOVANIA

Stla¢te tlacidlo A7 (ON/OFF) na robotickom vysavaci alebo B2 (ON/OFF) na
dialkovom ovladaci. Roboticky vysavac vstipi do automatického rezimu upratovania,
v ktorom efektivne kombinuje roézne cesty na dosiahnutie optimalneho upratovania
celej podlahovej plochy. Hned' ako roboticky vysévac dokonci upratovanie, vyhlada
nabijaciu zékladnu a zaparkuje, aby sa dobil.

REZIM UPRATOVANIA POZDLZ STIEN

= Stlacte tlacidlo A9 (EDGE CLEAN) na ovlddacom paneli alebo stlacte tla¢idlo B8
(MODE) na dialkovom ovladaci tak, aby sa na displeji A6 zobrazilo mod1 a zostala
svietit ikona A9 (EDGE CLEAN). Roboticky vysava¢ vstipi do rezimu upratovania
pozd[z stien, v ktorom sa pohybuje po obvode miestnosti a motorizované bo¢né
rotaéné kefy A16 a A23 (¢inne zametaju necistoty z priestoru pozdfz stien, nabytku
a vrohoch na zaistenie dokonalého upratovania.

REZIM UPRATOVANIA OBLASTI S VELKOSTOU 2 x 2 METRE

Roboticky vysava¢ umiestnite zhruba uprostred plochy, ktoru si prajete upratat.
Stlacajte tlacidlo B8 (MODE) na dialkovom ovladaci tak dlho, az sa na displeji A6
zobrazi mod2. Roboticky vysava¢ vstipi do rezimu upratovania oblasti s velkostou
2 x 2 metre, v ktorom sa pohybuje v rovnych, stbeznych liniach a vysava plochu
priblizne 2 x 2 metre. Hned ako roboticky vysava¢ dokonéi upratovanie tejto oblasti,
vrati sa spat do vychodiskového bodu a zahlasi ,Cleaning complete” (Upratovanie
dokonéené).

REZIM POHYBU NAHODNYM SMEROM

Stlacajte tlacidlo B8 (MODE) na dialkovom ovladaci tak dlho, az sa na displeji A6
zobrazi mod3. Roboticky vysévac vstlpi do rezimu pohybu ndhodnym smerom,
v ktorom upratuje tak dlho, kym sa akumulator C1 takmer nevybije. Hned' ako
roboticky vysavac deteguije nizke napétie akumulatora, ukon¢i upratovanie a zahlasi
,Please Charge” (prosim, nabit). Potom vyhlada nabijaciu zakladiiu D1 a zaparkuje,
aby sa dobil.

REZIM INTENZIVNEHO UPRATOVANIA

Stlacajte tlacidlo B8 (MODE) na dialkovom ovladaci tak dlho, az sa na displeji A6
zobrazi mod4. Roboticky vysavac vstipi do rezimu intenzivneho upratovania, ked'
vycisti rovnaké miesto minimalne dvakrat. V upratovani roboticky vysavac pokracuje
tak dlho, kym sa akumulator C1 takmer nevybije. Hned ako roboticky vysava¢
deteguje nizke napatie akumulatora, ukonéi upratovanie a zahlasi ,Please Charge”
(prosim, nabit). Potom vyhlada nabijaciu zakladiiu D1 a zaparkuije, aby sa dobil.

REZIM MAXIMALNEHO VYKONU

Stlacte tlacidlo A11 (MAX) na ovladacom paneli A3 alebo B9 (MAX) na dialkovom
ovladaci B1. Roboticky vysava¢ za¢ne upratovat a upratuje tak dlho, kym sa
akumulator €1 takmer nevybije. Hned'ako roboticky vysavac deteguje nizke napétie
akumulatora, ukonci upratovanie a zahlasi ,Please Charge” (prosim, nabit). Potom
vyhlada nabijaciu zékladiu D1 a zaparkuje, aby sa dobil.

OSTATNE FUNKCIE ROBOTICKEHO VYSAVACA

FUNKCIA NAVRATU DO NABIJACEJ ZAKLADNE A NABIJANIA

= Do rezimu navratu do nabijacej zakladne D1 sa roboticky vysava¢ automaticky
prepne, hned'ako pocas prevadzky deteguje nizke napétie akumulatora C1.

= V tomto rezime roboticky vysavac automaticky hlada cestu k nabijacej zékladni D1

a zaparkuje, aby sa akumulator €1 znovu nabil. Ak nebude Uspesny, systém zahlasi

JPlease wait” (pockajte, prosim), pokusi sa o to znovu, kym Uspesne nezaparkuje.

Hned ako tspesne zaparkuje, spusti sa nabijaci cyklus.

Dbajte na to, aby nabijacia zakladiha D1 bola umiestnena v stlade s pokynmi

uvedenymi v kapitole,Umiestnenie a pouzitie nabijacej zdkladne”. Inak nemusi dojst

k uspesnému zaparkovaniu robotického vysévaca.

FUNKCIA PLANOVANEHO UPRATOVANIA

Tato funkcia umoziuje vopred nastavit cas, ked ma roboticky vysavac zacat
automatické upratovanie. Roboticky vysava¢ potom denne spusti upratovanie vzdy
v rovnaky ¢as.

¢ase robotického vysavaca. Preto pred nastavenim casu pldnovaného
upratovania je nutné spravne nastavit systémovy ¢as podla kapitoly
,Nastavenie systémového ¢asu robotického vysavaca“

NASTAVENIE PLANOVANEHO UPRATOVANIA

Uvedete roboticky vysavac do pohotovostného rezimu.

V pohotovostnom rezime stlacte tlacidlo A8 (PLAN) na ovladacom paneli A3. Na
displeji A6 sa rozblikaju cislice pred dvojbodkou, predstavujtice hodiny. Ak chcete
v tejto chvili ukonéit rezim planovaného upratovania bez ulozenia ¢asu, znovu
stlacte tlacidlo A8 (PLAN). Ak do piatich sekund nevykonate Ziadnu akciu, rezim
planovaného upratovania sa automaticky zrusi a zobrazi sa systémovy ¢as.
Tlacidlom A12 (HOME) alebo A11 (MAX) nastavte hodnotu pre hodiny. Na rychlejsie
nastavenie pridrzte tla¢idlo A12 alebo A11 stlacené.

Poznamka:
r ] Nastavenie ¢asu planovaného upratovania je zalozené na systémovom

= Zvolent hodnotu hodin potvrdte stlacenim tlacidla A7 (ON/OFF). Cislice za
dvojbodkou, predstavujtice mintity, sa rozblikaju.

= Tlacidlom A12 (HOME) alebo A11 (MAX) nastavte hodnotu pre minuty. Na rychlejsie
nastavenie pridrzte tla¢idlo A12 alebo A11 stlacené.

= Zvolent hodnotu hodin potvrdte stlacenim tlacidla A7 (ON/OFF). Systém zahlasi
,Scheduling confirmed (planovanie nastavené)" a zobrazi sa systémovy Cas. Ak nastavenu
hodnotu ¢asu nepotvrdite tlacidlom A7 (ON/OFF), nastaveny cas nebude ulozeny.

ZRUSENIE PLANOVANEHO UPRATOVANIA

= Zrudenie nastaveného Casu pre pldnované upratovanie vykonajte nastavenim
hodnoty ¢asu 00:00 s pouzitim rovnakého postupu ako v predchadzajtcej kapitole.
Systém zahlasi,No scheduling” (ziadne plénované upratovanie).

POUZITIE MOPU

= Mop je doplnkovou funkciou robotického vysavaca a je uréeny na suché alebo
vlhké upratovanie hladkych tvrdych podlahovych ploch. Skladé sa z drziaka E1
a antistatickej prachovky E9. Prachovku moézete pouzivat na sucho na stieranie
prachu z podlahy alebo ju mozete vopred navlh¢it vodou a pripravkom na umyvanie
hladkych podlah. Aby ste nemuseli prachovku ¢asto demontovat a znovu vih¢it, je
drziak E1 vybaveny zasobnikom na vodu E5 so systémom kontinualneho vih¢enia
prachovky. Ak prachovku vih¢ite pred jej montazou na drziak E1, vzdy ju starostlivo
vyzmykajte.

Upozornenie:

Pouzivajte iba mop uréeny pre tento typ robotického vysavaca.
Drziak E1 nepouzivajte bez antistatickej prachovky E9.

Mop nie je urceny na upratovanie kobercov.

Antistatickdl prachovku E9 pripevnite k drziaku E1 pomocou pésikov suchého zipsu
E2, E3 a E4 na drziaku E1.

Ak chcete vyuzit funkciu mopu na vlhké vytieranie, odklopte kryt E6 zasobnika na
vodu E5 a naplrite ho ¢istou vodou a kryt riadne zasurite do otvoru zasobnika.
Roboticky vysavac otocte spodnou stranou nahor. Zostaveny mop zasurite pomocou
pripeviiovacich ¢apov E7 a E8 do otvorov A26 a A28 v robotickom vysavaci (zhodné
otvory s na oboch stranach robotického vyséavaca). Vysava¢ potom otocte spat do
normalnej prevadzkovej polohy.

Zvolte niektory z rezimov upratovania a zacnite upratovanie.

Po skonéeni upratovania vylejte zo zasobnika E5 pripadnt zvy3nu vodu a zasobnik
ponechajte odkvapkat na vhodnom mieste. Prachovku E9 umyte pod teclcou
vodou, riadne vyZzmykajte a nechajte preschnut.

= Demontaz mopu vykonate opacnym sposobom.

FUNKCIA GYRO MAPPING (ORIENTACIA V PRIESTORE)

= Roboticky vysavac je vybaveny funkciou tzv. gyro mapping, ktora dokéze rozpoznat
priestorovi geometriu miestnosti, v ktorych upratuje a vysavac tak Gcinnejsie vycisti
podlahu. Funkcia je vstavana a nie je mozné ju nijako ovplyvnit.

FUNKCIA OVLADANIA ROBOTICKEHO VYSAVACA PROSTREDNICTVOM MOBILNEJ
APLIKACIE

= Roboticky vysdva¢é mozete ovladat aj prostrednictvom svojho smartfonu alebo
tabletu. Aplikdcia umozniuje vyber rezimu upratovania, pozastavenie upratovania
aj navrat do nabijacej zakladne, poskytuje prehlad o ¢ase upratovania a o stave
robotického vysavaca.

= Aplikacia je volne dostupna v elektronickom obchode Apple App Store alebo
Google Play. Odkaz na aplikaciu najdete na konci tohto navodu.

L]

= Po stiahnuti a nainstalovani vas aplikacia sama prevedie postupom pripojenim
robotického vysavaca k vasej Wi-Fi sieti.

Poznamka:

Roboticky vysavac podporuje komunikacny protokol IEEE802.11 b/g/n
s Wi-Fi frekvenénym pasmom 2,4 GHz. Podporované su sifrovacie
standardy WPA a WPA2-PSK. Ak si nie ste isti, ktoré Standardy pouziva
vasa Wi-Fi siet a va3 router, obratte sa na svojho poskytovatela
internetového pripojenia alebo vyrobcu routera.

NABIJANIE ROBOTICKEHO VYSAVACA

AUTOMATICKE NABIJANIE

= Hned ako roboticky vysavac pri prevadzke deteguje nizke napatie akumulatora C1,
zacne automaticky vyhladavat nabijaciu zakladriu D1. Aby roboticky vysavac mohol
najst nabijaciu zékladiu a zaparkovat do nej, potrebuje vyhladat infracerveny
signél vysielany vysielacom D3 nabijacej zdkladne D1. Z tohto dévodu odporticame
ponechat nabijaciu zakladfu stale pripojenu k zdroju energie.

Po zaparkovani robotického vysavaca do nabijacej zdkladne sa za¢ne nabijaci cyklus
a nabijacia zékladia prestane vysielat infracerveny signal. PIné nabitie trva priblizne
4 az 6 hodin. Skutocny ¢as nabijania zavisi od stavu akumulatora. PIné nabitie
akumulatora zaisti az 120 minut prevadzky.

Pocas nabijania sa na displeji A6 vysavaca postupne zobrazuje, 11:11" smerom zlava
doprava.

Hned'ako dojde k plnému nabitiu akumulatora C1, proces nabijania sa automaticky
ukonéi. Na displeji A6 sa zobrazi hlasenie,FULL” (NABITE).

Ak ddjde k preruseniu spojenia nabijacich kontaktov pocas nabijacieho cyklu,
roboticky vysava¢ sa vzdiali od nabijacej zakladne D1 a sam do nej spat zaparkuje
na obnovenie procesu nabijania, ak mu v tom nezabrania prekazky.

Ak dojde k vypadku dodévky elektrickej energie, nabijaci cyklus sa prerusi a bude
opat pokracovat po obnoveni dodavky energie.

Ak dojde k prekro¢eniu maximalneho nabijacieho pradu, nabijacia zakladna D1
automaticky prerusi nabijaci cyklus.

Copyright © 2019, Fast CR, a.s. -12-

Revision 01/2019



RUCNE NABIJANIE

= Aksa roboticky vysévac nachadza v pohotovostnom rezime a deteguje nizke napéatie
akumulatora, roboticky vysava¢ zahlasi ,Please Charge” (Prosim, nabit). V tomto
pripade stlacte tlacidlo A12 (HOME) na ovladacom paneli A3 alebo tlacidlo B7
(HOME) na dialkovom ovladaci. Roboticky vysava¢ automaticky vyhlada nabijaciu
zakladriu D1 a za¢ne automatické nabijanie podla predchadzajucej kapitoly.

Ak uz je vstavany akumulator C1 natolko vybity, Ze vysévac nie je schopny vyhladat
nabijaciu zakladiu, na displeji sa zobrazi hlasenie ,Lo” (Nizke napétie). V tomto
pripade je nutné vysavac zaparkovat do nabijacej zakladne D1 ru¢ne. Pred tym sa
uistite, Ze nabijacia zakladna je pripojena k sietovej zasuvke. To je signalizované
rozsvietenou kontrolkou D7. Prepinac A13 robotického vysavaca musi byt v polohe
I (zapnuté).

Uchopte roboticky vysavac a ru¢ne ho nasadte do nabijacej zakladne D1 tak, aby
sa spojili nabijacie kontakty A15 naspodku robotického vysavaca s nabijacimi
kontaktmi D4 nabijacej zakladne. Po spojeni kontaktov sa zacne proces nabijania.

r Poznamka:
m Roboticky vysévac je mozné dobit aj bez vyuZitia nabijacej zakladne.
| K zdierke A5 robotického vysavaca pripojte konektor D6 privodného
— kabla sietového adaptéra D5 a vidlicu privodného kébla zasurite do
sietovej zasuvky.

E41 fietazepiclla Sl Doslo k pretazeniu motora kolieska a k jeho

kolieska A18. A A . ST
olieska naslednému zaseknutiu vplyvom necistot.

. Pretazenie pravého | Skontrolujte, &i sa prislusné koliesko volne
42

Kkolieska A25. otéaca a v pripade potreby odstrarite necistoty.
Pretazenie lavej
E43 bocnej rotacnej Doslo k pretazeniu motora boénej kefy a k jej
kefy A16. néslednému zaseknutiu vplyvom neistot.
Pretazenie pravej Vycistite rotacnu kefu podla pokynov v ¢asti
E44 botnej rotaénej udrzba tohto navodu.
kefy A23.

Doslo k pretazeniu motora ventildtora. Nadoba
AR s na prth A29vje, pravdepod_obne celkon‘! plna
E45 iy alebo je rotacna kefa A21 silne zanesena
ventilatora. o S VA - .
necistotami. Vycistite vysévac podla pokynov
v Casti Gidrzba tohto navodu.

Doslo k pretazeniu motora kefy a k jej

Pretazenie rota¢nej | naslednému zaseknutiu vplyvom necistot.

E46 i . . i
STAROSTLIVOST O VSTAVANY AKUMULATOR kefy A21. \{yc[stlte rotacn'u kefu podla pokynov v casti
P i P G < . udrzba tohto navodu.
= Odporti¢ame neprerusovat nabijaci cyklus a udrziavat akumulator C1 v nabitom
stave. Akumulator je takmer vybity a roboticky
= Roboticky vysavac nenechévajte zbytocne dlhy ¢as pine nabity alebo vybity stat. L0 Akumulétor C1 je vysavac uz nie je sam schopny zajst do
= Akumuldtor C1, ktory je ponechany dlhy ¢as vo vybitom stave, sa moze sdm vybit takmer vybity. nabijacej zékladne. Je nutné ho do zékladne
pod pripustni hodnotu a tym méze dojst k jeho nevratnému poskodeniu. nasadit manuélne.
% < P P . bieha nabijani Informativne hlésenie - roboticky vysavac je
RIESENIE PROBLEMOV A CHYBOVE HLASENIA 11| Prebiehanabijanie. | i
= Roboticky vysavac je schopny sam rozpoznat problém a ohlésit ho prostrednictvom — - —— ———
varovného akustického signalu. V takom pripade sa vysava¢ zastavi a na displeji A6 FULL Nabuarvue ) Informatl.vr)e hlésenie - roboticky vysavac je
sa zobrazi kéd chybového hlasenia. dokoncené. plne nabity
= Nizsie uvedend tabulka vam pomédze najst pri¢inu a odstranit problém. Po L o Informativne hlasenie - roboticky vysavaé sa
odstraneni problému moézete uviest vysavac opét do prevadzky. CONN Pripdjanie k Wi-Fi. pokiiza pripojit k Wi-Fi sieti
K6D : ) FAIL Chyba pripojenia Informativne hlasenie - pripojenie k Wi-Fi sieti
CHYBOVEHO | PRICINA RIESENIE K Wi-Fi. sa nepodarilo
HLASENIA o . - o i
Pripojené k Wi-Fi | Informativne hlasenie — roboticky vysavac je
succ L AR
sieti. pripojeny k Wi-Fi sieti
Prerusenie = Pocas nabijania robotického vysévaca doslo
privodného k vypadku napéjacieho pradu. Po obnoveni = Aksa roboticky vysavac zastavi a nedari sa vam ho znovu uviest do prevadzky, skuste
napéjania pocas dodavky prudu bude nabijanie automaticky ho vypnit a znovu zapnit prepinacom A13. Ak problém pretrvava, obréatte sa na
E2 dobijania alebo ste | pokracovat. Ak nie, stla¢te tla¢idlo HOME na autorizované servisné stredisko.
roboticky vysava¢ vysavaci alebo na dialkovom ovladaci.
vypli prepinaéom = Zapnite napajanie robotického vysavaca CISTENIE A UDRZBA
A13. prepnutim spinaca A13 do polohy | (zapnuté). = Pred cistenim vypnite roboticky vysava¢ nastavenim prepinaca A13 do polohy
0 (vypnuté) a nabijaciu zékladiiu D1 odpojte od sietovej zasuvky.
" e = Na ¢istenie nikdy nepouzivajte Cistiace prostriedky s abrazivnym ucinkom, riedidla
Nizke napétie . . . P
z A p Skontrolujte spravne zapojenie napajacieho apod.
privodného prudu . P . ) e . ) " . o
na nabijanie adaptéra D5 k nabijacej zakladni a zasunutie = Zanedbévanie istenia a idrzby méZe negativne ovplyvnit fungovanie robotického
E3 AR E vidlice privodného kabla do sietovej zasuvky. vysavaca a viest k znizeniu jeho vykonu.
.V Spustite znovu nabijaci proces. Ak sa vysavac
e — nezacne nabijat, kontaktujte servisné stredisko. NADOBA NA PRACH A FILTRE
. = Po kazdom pouziti vycistite nadobu na prach A29. Stlacte tlacidlo A31 na otvorenie
Nebezpecenstvo veka A4 a vyberte nadobu na prach A29. Odistite bo¢nu zépadku F1 veka nadoby na
E1 padu na lavej strane prach a veko F2 otvorte. Vyberte filter F3 a z nadoby na prach A29 vysypte neistoty.
Vvysavaca. Z hygienickych dévodov to odporti¢ame vykonat mimo obytného priestoru.
Nebezped Snimace proti padu zaregistrovali priestor, do = Nédobu na prach oéistite vlhkou handri¢kou. V pripade vacSieho zneistenia je
pecenstvo . o o s e . . o~ P
E12 pédu na pravej ktof'Eh? by Vysavac mohoJ.spadnt{t. PrFsuntg mozné nadobu na prach A29 kompletne umyt pod tecticou vodou. Pred umyvanim
strane vysavaé vysavac na iné miesto. VyCistite snimace proti najprv vyberte ramcek s filtrom F4. Nadobu na prach A29 umyte vodou a dobre ju
ysavaca. A A . o }
padu. vysuste. Vratte spat ramcek s filtrom F4.
Nebezpecenstvo = Veko F2 riadne uzavrite. Uzatvorenie veka F2 je signalizované cvaknutim. Nadobu
E13 padu na prednej A29 vrétte spét na svoje miesto a veko A4 uzavrite.
strane vysdvaca.
E21 Eava el oM |:ILFT'lRE F3aFaisti yzd P szdneni nadob h A29 vyberte fil
je vo vzduchu. Skontrolujte, Ci je prislusné koliesko vysévaca + fFiltre ?av 4 cistite raz tyzdenne. Po vyprazdnenin 0Dy na pra .9 vybertefilter
e AR e F3 aj ramcek s filtrom F4 (HEPA). Filter F4 vyberte z ramceka a spolocne s filtrom F3
Pravé koliesko A25 | PEVN€ N2 pociane. Ak nabeho’vysavac na ich vyklepte mimo obytného priestoru. V pripade véacsieho znecistenia mozete filter
E22 i vo vzduchu nejaku prekazku alebo visi nad medzerou, F3 yKie| d tecd 4 a3 " AP  nechajte filter F3 vol hnat
J = preneste ho inde. Skontroluijte, ¢i sa prislusné il umF{‘t ’:{‘prec‘f,co,u v azllnovu vodou. o umF);tlvnef ajte, rllter F3 V‘;‘"‘e I\/){sc nu”t’
Predné otocné koliesko volne otaca a v pripade potreby ilter F ( N )O;I'(sf'telf” (:IZ§f\yrrf‘lstet;(;m F4l ycistené filtre F3 a F4 vlozte 5|'o1a't
E23 Koliesko A22jevo | odstrafite nedistoty. na svoje miesto. Skor ako vlozite filtre F3 a F4 spat, uistite sa, ze su uplne suché.
vzduchu. Z hygienickych dévodov odporticame filtre F3 a F4 menit kazdé tri mesiace.
Snima¢ narazu 1 Poznamka: . i ) .
£31 na favej strane lfllte’r Faje ty;?u HEPA,. ¢oznamena v.)(sokoe‘fe.ktlyny.ﬁlter V?Fjufhovych
zaregistroval Castic. Je_ho ulohou je zachytit najjemnejsie castice necistot, ktoré
prekazku. nezachytil filter F3.
Snimac na MoP
nimac narazu IR . (o N oo N pari M
na pravej strane Snimac¢ naraznika na prislu$nej strane vysavaca = Po kazdom poufiti funkcie mopu odoberte antistatickd prachovku E9, vyperte ru¢ne
E32 Zaregistroval zaregistroval prekazku. Odstrarite prekazku vo vlaznej vode s pridavkom malého mnozstva jemného pracieho prasku a nechajte
prekgéiku alebo presurite vysavac na iné miesto. ho volne vyschnut. Drziak E1 utrite mierne navlhé¢enou handrickou a potom ho
. vytrite dosucha.
Snimac narazu
£33 na prednej strane CENTRALNA ROTACNA KEFA
zaregistroval = Zatlatte na zapadku G1 centralnej rotacnej kefy A21 a vyberte rotacni kefu A21
prekazku. aj s kompletnym krytom G2 a G4.
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Suchou handri¢kou vycistite nasavaci otvor A30 a priestor, v ktorom bola rota¢na
kefa A21 ulozena.

Stlacte zédpadky G3 horného krytu G2 a horny kryt G2 odoberte. Potom odklopte
svorku G5 a rotaénu kefu vyberte z dolného krytu G4. Z kefiek G6 rotacnej kefy A21
odstrante vetky necistoty (prach, namotané vlasy, zvieracie chlpy a pod.).

Rotacnu kefu A21 namontujte spat opacnym spésobom demontaze.

BOCNE ROTACNE KEFY

= Demontujte bo¢né rotacné kefy A16 a A23 vytiahnutim smerom hore. Z rotaénych
kief A16 a A23 a z miesta, kde boli pripevnené, odstrante vietky necistoty. Po
vycisteni ich pripevnite spat. V pripade opotrebenia ich vymerite za nové.

KOMPLETNY ROBOTICKY VYSAVAC

Povrch robotického vysavaca pravidelne utierajte makkou suchou handric¢kou.
Aspon raz za tyzden alebo castejSie vycistite predné otocné koliesko A22,
motorizované kolieska A18 a A25, centralnu rotaénu kefu A21, nasavaci otvor
A30, bo¢né rotacné kefy A16 a A23, nabijacie kontakty A15, senzory v prednom
narazniku A2, spodné senzory A14, A17, A19, A24 a A27 a nabijaciu zakladiu D1.
= Z predného oto¢ného kolieska A22 a motorizovanych koliesok A18 a A25 najskor
odstrante pripadné hrubsie necistoty. Potom ich ocistite po celom obvode mierne
navlh¢enou handri¢kou a utrite dosucha. Nezabudnite ogistit aj priestor okolo
koliesok.

Senzory umiestnené v narazniku A2, senzory A14, A17, A19, A24 a A27 naspodku
robotického vysavaca, povrch nabijacej zakladne D1 vratane nabijacich kontaktov
D4 utrite suchou makkou handri¢kou alebo vatovymi tyc¢inkami.

SKLADOVANIE

Ak nebudete roboticky vysavac dlhsi ¢as pouzivat, vykonajte nasledujtce:

O¢istite roboticky vysava¢ podla kapitoly Cistenie a Gdrzba.

Z robotického vysavaca odpojte a vyberte akumulator €1 podla kapitoly Vlozenie
a vybratie akumulatora.

Z dialkového ovladaca B1 vyberte batérie podla postupu Vlozenie a vymena batérii
v dialkovom ovlédaci.

Nabijaciu zakladriu D1 odpojte od sietovej zasuvky.

Roboticky vysava¢ s kompletnym prislusenstvom ulozte na suchom, ¢istom
a chladnom mieste.

TECHNICKE UDAJE

Roboticky vysavac

Rozmery (priemer X vyska) 335x85mm
Hmotnost 2,5kg
Prevadzkovy ¢as na jedno nabitie az120 min
Objem nadoby na prach 500 ml
Sietovy adaptér

Menovity rozsah napatia 100 - 240V AC
Menovity kmitocet 50/60 Hz
Vystup 5-30V,2,1A
Akumulator

Typ 2 150 mAh Li-ion
Vystup 144V
Vstup 04A
Vykon 600 mA
Cas nabijania 4-6h
Nabijacia stanica

Menovity rozsah napétia 100 - 240V AC
Menovity kmitocet. 50/60 Hz
Vystup 24V, 600 mA

Deklarovana hodnota emisie hluku je nizsia nez 60 dB(A), ¢o predstavuje hladinu
A akustického vykonu vzhladom na referencny akusticky vykon 1 pW.

VYSVETLENIE TECHNICKYCH POJMOV

Stupen y pred Grazom elektrickym prudom:
D Trieda Il - Ochrana pred trazom elektrickym pridom je zaistend dvojitou
alebo zosilnenou izolaciou.

Zmeny textu a technickych parametrov vyhradené.

LIKVIDACIA POUZITYCH AKUMULATOROV

Pred odovzdanim vyrobku na uréenom zbernom mieste je potrebné
zaistit, aby z neho bol vybraty vstavany akumuldtor. Pred vybratim
akumulatora sa uistite, ze prepina¢ A13 je nastaveny v polohe 0 (vypnuté).
Z krytu A20 odskrutkujte skrutky a kryt A20 odoberte. Odpojte konektor €3 od
konektora €2 a akumulator C1 vyberte von. Pripevnite spat kryt A20 akumulatora.

Tento symbol znamena, ze pouzité akumulatory a batérie nepatria do
bezného komunaélneho odpadu. S ciefom zaistit spravnu likvidaciu
odovzdajte pouzité akumulétory a batérie na urcené zberné miesta.
Spravnou likvidaciou akumuldtorov a batérii pomozete predist
negativnym dopadom na Zivotné prostredie a ludské zdravie.

v y jinach mimo opskej unie
_ Tento symbol je platny v Eurépskej unii. Ak chcete likvidovat pouzité
batérie a akumuldtory, vyziadajte si potrebné informécie o spravnom sposobe
likvidacie od miestnych tradov alebo svojho predajcu.

POKYNY A INFORMACIE O ZAOBCHADZANI S POUZITYM
OBALOM

Pouzity obalovy material odlozte na miesto uréené obcou na ukladanie odpadu.

LIKVIDACIA POUZITYCH ELEKTRICKYCH A ELEKTRONICKYCH
ZARIADENI

Tento symbol na produktoch alebo v sprievodnych dokumentoch
znamena, Ze pouZzité elektrické a elektronické vyrobky sa nesmu
pridat do bezného komunélneho odpadu. Pre spravnu likvidaciu,
obnovu a recyklaciu odovzdajte tieto vyrobky na ur¢ené zberné
miesta. Alternativne v niektorych krajinach Eurépskej tnie alebo
inych eurépskych krajinach mézete vratit svoje vyrobky miestnemu
predajcovi pri kiipe ekvivalentného nového produktu. Spravnou

_ likvidaciou tohto produktu pomézete zachovat cenné prirodné
zdroje a poméhate prevencii potencialnych negativnych dopadov na Zivotné
prostredie a ludské zdravie, ¢o by mohli byt désledky nespravnej likvidacie odpadov.
Dalsie podrobnosti si vyZiadajte od miestneho tradu alebo najblizsieho zberného
miesta. Pri nespravnej likvidacii tohto druhu odpadu sa mézu v sulade s narodnymi
predpismi udelit pokuty.

nan vztahuju.

C € Tento vyrobok spiiia vietky zakladné poziadavky smernic EU, ktoré sa

Pre é v krajinach

h Eurépskej tnie
Ak chcete likvidovat elektrické a elektronické zariadenia, vyziadajte si
potrebné informécie od svojho predajcu alebo dodévatela.

sch
h

Likvidacia v ych kraj imo opskej tinie

Tento symbol je platny v Eurépskej nii. Ak chcete tento vyrobok zlikvidovat, vyziadajte
si potrebné informacie o spravnom spésobe likvidacie od miestnych tradov alebo od
svojho predajcu.
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