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Robotic Lawn Mower
USER MANUAL

Thank you for purchasing this robotic lawn mower from FIELDMANN. Before using it, please read this user manual carefully and
keep it for future reference.
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1. IMPORTANT SAFETY INSTRUCTIONS

IMPORTANT: READ THE ENTIRE USER MANUAL. KEEP THIS USER MANUAL FOR FUTURE REFERENCE.

WARNING:
When using electrical devices, always follow safety instructions fo reduce the risk of fire, electric shock, and other serious injuries.

>

Carefully read this user manual. Thoroughly familiarise yourself with the controls and the correct use of this machine. Learn the machine's functions and how fo quickly
turn it off.

Never allow children to use this lawn mower. Never allow adults fo use lawn mower without proper fraining.

Do not allow children or pets near the robotic lawn mower while it is in operation.

1 1
A |- ] Read the user manual.
@ Risk of finger and toe amputation. Keep hands and feet away from rotating parts.
@ Warning - Before starting or lifting the machine, the blocking device must be engaged.
Risk of finger and toe amputation. Keep hands and feet away from rotating parts.
Do not ride on the lawn mower, and never ride children or pets on it.

- When mowing the grass, keep the lawn mower on the ground at all times. Tilting or lifting may cause stones fo fly.
I(‘)w Keep others at a safe distance (5 m).

o Warning: After switching off the robotic lawn mower, wait unfil the cutting blades come to a complete stop.

Protection class Il

Conformity mark — Conformity with all relevant European standards.

—@ Switch mode power supply unit

Isolating transformer with protection against

For use in dry rooms only.

Protection class Il (double-insulated)

FOR DOMESTIC USE ONLY
PERSONAL SAFETY

» Use this lawn mower only for cutting grass and lawns according fo the insfructions provided in this user manual. Before use, familiarize yourself with all controls
and the proper use of the machine.
* Ensure that the automatic perimeter delineation system is properly installed before use.




Always keep the lawn mower out of reach of children and pets.

Never use the lawn mower unsupervised when other people, especially children, are nearby.

When working with the robofic lawn mower, be cautious, pay atfention fo the work and use common sense.

Do not use the lawn mower if you are fired, ill or under the influence of drugs, medication or alcohol. This can result in a serious injury.

Wear personal protective equipment, such as safefy glasses, slip-resistant shoes, work gloves, to prevent potential injury.

Do not operate the lawn mower barefoot or in open-foed shoes.

Wear appropriafe clothing. Do not wear loose clothing or jewellery when working, and keep your hair, clothing and gloves at a safe distance from moving parts.
Do not use the lawn mower on steep slopes.

Never fouch the rotafing blade.

Do noft use the lawn mower on gravel. There is a risk of injury from flying sfones.

Before starting grass cutting, inspect the mowed area and remove all objects that could be caught or thrown by the lawn mower, such as stones or branches.

If possible, avoid operating the lawn mower on wet grass.

Remove all animal droppings before mowing the grass.

Before each use, visually inspect the cutting blades and their fastening elements for signs of damage. Replace any worn or damaged parts fo prevent imbalance.
Do not use the lawn mower if it is not complete or if any unauthorised modifications have been made to it. Always keep your body, especially your hands and feet, at
a safe distance from the cutting blade.

Warning: After switching off the motor, the cutting blade continues fo rofate for a certain period of time.

Before starting the following activities, ensure that the cutfing blade has completely stopped:

-removing blockages,

- adjusting cutting height,

- lifting or fransporting the lawn mower,
-filting the lawn mower,

- checking or cleaning the lawn mower,
- performing maintenance.

If the robotic lawn mower starts fo vibrate strongly, switch off the mofor immediately, wait untfil it stops and determine the cause.

The operator or user is responsible for injuries or dangers fo other persons or their property.

This device may be only used by children aged 8 years and older and persons with reduced physical, sensory, or mental capabilities or lack of experience and
knowledge, provided they are supervised or have been insfructed on the safe use of the device and understand the pofential dangers. Children must not play with
the device. Cleaning and maintenance performed by the user must nof be performed by unsupervised children.Do not modify the lawn mower in any way.

We recommend programming the robotic lawn mower fo operate when no acfivities are faking place in the mowed areaq, such as at night. However, keep in mind
that some animals, such as hedgehogs and moles, are active at night. These animals may be injured by the robotic lawn mower.

Do noft place any objects on the lawn mower or the charging base.

Do not use the lawn mower if the protective cover, cutting blade disc, or the mower body is damaged. Do not use it if the cutting blades, nufs or cables are
damaged. Never connect a damaged cable. Do not fouch a damaged cable before disconnecting it from the power source.

Do noft use the lawn mower if the STOP bufton is malfunctioning.

Always switch off the lawn mower when it is not in use. The lawn mower can only be started after entering the correct PIN code.

Do not use the lawn mower when the irrigation system is acfive. Use the timer function to set the lawn mower's operation so that it never works simultaneously with
irrigation.Do not wash the lawn mower with a strong stream of water and do nof immerse it partially or completely in water, as it is not waterproof.

Metal objects in the ground (e.g. buried electrical cables) can cause the lawn mower to stop. Metal objects can interfere with the signal of the perimeter wire, which
can cause the lawn mower fo stop.

Keep in mind that pets can burrow and damage the perimeter wire, so check it regularly.

The manufacturer does not guarantee full compatibility between the lawn mower and other types of wireless systems, such as remote controls, radio fransmitters,
hearing aids, ground-based animal fences, etc.

ELECTRICAL SAFETY

Do not operate the lawn mower in explosive environments, such as the presence of flammable liquids, gases, or dust. Lawnmowers may sometimes cause
sparking, which can ignite dust or flammable fumes.

Ensure that the connection to the electrical network is made in accordance with the laws applicable to the area. For the safety of the electrical disfribution
connected fo the power source, this distribution must be equipped with a properly functioning grounding circuit. The supplied circuit must be protected by a residual
current device (RCD) with an activation current not exceeding 30 mA.

If the power cable is damaged during use, press the "STOP" butfon fo stop the lawn mower and pull the power cable plug out of the socket.

Keep extension cords af a safe distance from moving hazardous parts fo prevent damage to the cords, which can lead to contact with live parts.

Avoid contact of your body or body parts with grounded surfaces, such as pipes. If your body is grounded, there is an increased risk of electric shock.

Procedure in case of sform: In case of a storm threat, it is recommended to disconnect the charging base from the power to reduce the risk of damage to lawn
mower components.

Never touch the charging base with wet hands.

Check the power cables and charging base cables regularly for signs of damage or wear.

Do not expose the lawn mower fo temperatures above 80 °C, which can be reached, for example, by prolonged exposure fo direct sunlight or by leaving the lawn
mower in the hot boot of a passenger car.

BATTERY SAFETY

The lawn mower contains lithium-ion batteries. Do not expose these batteries to open flames or high temperatures as there is a risk of explosion.

Batteries can become hot under high loads or high temperatures. Allow the lawn mower to cool down for 30 minutes before recharging.

The operating and storage temperature range is 0-50 °C / 32-122 °F. The charging temperature range is 0-45 °C / 32-113 °F. Excessively high femperatures
may cause damage fo the product.

Use only the charger and power supply provided by the supplier. Using the wrong charger can cause electric shock, overheating or leakage of corrosive liquids from
the battery. In case of electrolyte leakage, flush with water / neutralising agent; in case of eye contact, seek medical assisstance.

The lawn mower must be powered only with a safe low voltage, see technical specifications.
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MAINTENANCE

* Check the proper fightening of all accessible screws and nuts, especially on the cutting blade disc.

* Check and clean the lawn mower and its charging base regularly fo remove grass debris and obstacles. Note that some garden creafures, such as spiders, insects,
snails, and slugs, may inhabit the slots of the lawn mower. These creatures may attract smaller animals, such as rodents, which can damage the lawn mower if not
deterred.

* Before each use and after any collision, inspect the lawn mower for signs of wear or damage; if damaged, arrange for the necessary repair or replacement of parts.

* Use only original spare parts and replacement cutting blades. This will ensure that you maintain the safety of your lawn mower.

¢ Do not attempt to repair the lawn mower or ifs parts unless you are qualified fo do so.

TRANSPORT
When fransporting the robotic lawn mower over a long distance, use its original packaging.
Safe transport within the work area and over short distances outside the work area:

1. Press the STOP button to stop the robofic lawn mower.
2. Swifch off the robofic lawn mower.
3. Grasp the robotic lawn mower by the handle at the rear of the robofic lawn mower. Carry the robofic lawn mower with the blade pointing away from the body.

IMPORTANT INFORMATION M Sy
Do not lift the robotic lawn mower when it is parked in the charging base. This could cause damage =
to the charging base or the robotic lawn mower. 8 ic)

Disconnect the robotic lawn mower from the charging base before lifting it. A

MAINTENANCE

*  Check the robotic lawn mower once a week and replace any damaged or worn parts.
* Inparticular, check that the blades and the blade disc are not damaged. Also, check that the blades are securely fastened. If necessary, replace all blades at the
same fime fo maintain the balance of the rotating parts. See the Blade Replacement section.

IMPORTANT INFORMATION
Never use a pressure washer or running water to clean the robotic lawn mower.

Never use solvents for cleaning.




mB Introduction
2. INTRODUCTION

This section provides important information to be considered during the installation planning.

The robotic lawn mower system comprises four main components:
*  Robotic lawn mower: It mows lawn in an essentially random pattern. The robotic lawn mower is powered by a maintenance-free battery.
Charging base: The lawn mower refurns fo this base when its battery level is too low.

The charging base has 2 functions:

It sends control signals fo the perimeter wire so that the robofic lawn mower detects its working area or finds the charging base.
 Itcharges the battery of the robofic lawn mower.

e Power adapter for the base: Plugged info a 100-240 V electrical socket, connected via a 6 m long low-voltage output cable.
The low-voltage output cable must not be shortened or lengthened.

Perimeter wire for defining the mowed area. The length of the included cable varies by model.

(FZRR 5650-A:150M; FZRR 5950-A:200M).
The maximum permissible length of the perimeter wire is 300 m.

LIST OF PARTS

The numbers in the figure indicate the following parts:

1. Lawn mower body 15. Blade disc guard

2. Control panel cover 16. Blade disc

3. STOP button 17. Front wheel

4. Charging base 18. Control panel

5. Charging contacts 19. Rain sensor

6. Base electrical sockef 20. Cutting height adjustment control
7. Connectors for the perimeter wire 21. Power adapter

8. Two-colour LED indicator 22. Perimeter wire

9. Charging base label 23. Charging base anchor stake

10. Chassis box containing electronics, battery and motors 24. Perimeter wire anchor stakes

11. Power switch 25. Spanner

12. Rear wheel 26. Spare blade

13. Transport handle 27. User Manual

14. Battery cover 28. Wire laying gauge (provided separately, outside the box)

% FIELDMANN FZRR 5650-A, FZRR 5950-A
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PACKAGE CONTENTS
The robotic lawn mower package contains the following items.
FZRR 5650-A FZRR 5950-A

Robotic lawn mower v v
Charging base v v
Power adapter v v
Perimeter wire 150 m 200m
Nails for the charging base 4 pcs 4 pcs
Stakes 150 pcs 200 pcs
Flat spanner v v
User manual v v
Spare blade 3 pcs 3 pcs
Wire gauge v v
FUNCTIONS

Working Area

The robotic lawn mower is recommended for use on lawns with a maximum area as specified in the Technical Specifications section.

The efficiency of the robotic lawn mower depends on the condition of its blades, as well as the type, height, and moisture level of the grass. The garden layout is also
important. The robotic lawn mower can cover more area in an hour if the garden consists mostly of open lawns compared fo gardens with small lawns separated by
trees, flower beds, and pathways.

Afully charged robotic lawn mower can run for 60 to 120 minutes, depending on the battery capacity, its age and the density of the grass. Afterwards, the lawnmower
will recharge for 90 to 150 minutes. Charging times may vary depending on, among other things, the ambient temperature.

Cutting Technique
The cutting system of the robotic lawn mower is based on an efficient and energy-saving principle.
Equipped with a patented cutting system, the lawn mower produces small grass clippings that quickly decompose and serve as fertiliser.

To achieve the best results, it is recommended to let the lawn mower operate mainly in dry weather.
The lawn mower can cut in the rain or high humidity, but wet grass may stick fo the lawnmower, and there is an increased risk of slippage on steeper slopes.
In the event of a storm, disconnect the power adapter from the power source and the perimeter wire from the charging base.

To maintain optimal cutting results, keep the blades in good condition. It is important to keep the lawn free of branches, small stones and other objects for the blades to
remain sharp.
Regularly replace the blades to get the best results. Replacing blades is very easy. See “Blade Replacement” on page 26.

Operating Mode

The robotic lawn mower cuts the lawn automatically. It alternates between charging and cutting phases.

When the battery level is foo low, the lawn mower starts searching for the charging base.

If you leave the rain sensor in the factory setting, i.e. Enabled (switched on), the robotic lawn mower will start searching for the charging base. Mowing will resume
several hours after the rain stops.

When searching for the charging base, the lawn mower does not cut immediately but searches for the perimeter wire in an irregular motion. It then follows the perimeter
wire clockwise, locates the charging base, parks in it and the battery begins to charge.

Once ready for the next task, the lawn mower leaves the charging base automatically and resumes operation.

The control panel under the cover on the top of the robotic lawn mower is where you can change all the settings of the robotic lawn )
mower. ‘
Opening the confrol panel cover while the lawn mower is operating stops it instantly. However, it's recommended to press the STOP @
button before opening the control panel cover. @
The STOP button on the fop of the robotic lawn mower is mainly used to stop the robotic lawn mower when it is running.

IMPORTANT INFORMATION
You can stop the robotic lawn mower at any time by pressing the STOP button.
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Movement Pattern

The movement pattern of the robotic lawn mower is irregular and is determined by the robotic lawn mower itself. The pattern of movement never
repeats.

Thanks to the cutting system, the lawn is evenly mowed without fraces of the lawn mower's movement.

Search Method
The robotic mower moves irregularly until it finds the perimeter wire. It then follows the perimeter wire clockwise fo the charging base and
parks properly into it.

3. PLANNING

The layout and texture of each lawn is different, so we recommend that you familiarise yourself with the set-up process before installing your robofic lawn mower.
Planning will be more straightforward if you create a layout sketch of the working area, including all obstacles. This will make it easier for you fo choose the ideal
position for the charging base and for laying the perimeter wire.

PLANNING THE LAYING OF THE PERIMETER WIRE

The perimeter wire acts as an "invisible wall" for the robotic lawn mower. It defines the boundaries of the lawn zones and encloses specific areas where the robotic lawn
mower should not enfer.

The perimeter wire is secured to the ground with the stakes supplied with the robotic lawn mower. Soon after laying, the wire with the stakes will become overgrown and
will not be visible.

Once the lawn mower starts, it emits a signal through the perimeter wire. This signal keeps the robofic lawn mower within its working zones and outside the pre-defined
restricted areas.

Objects within the Lawn

Objects such as flower beds, small trees, ponds or large trees with raised roots can be protected by setting up "perimeter islands'.

« Vertical, relatively firm obstfacles higher than 15 cm, such as trees, felephone or electrical poles, or a pool, don't need specific boundary settings. The robotic lawn
mower automatically turns around when it encounters these obstacles.For gentle and quiet operation, create perimeter islands around these objects.

« Ifthe obstacle areas are close together, it is better to confine them within a single continuous perimeter island.

For more details on how fo create perimeter islands, see the section “Boundaries within the Working Area” on page 16.

Slopes
The perimeter wire can be laid across slopes with an incline of less than 20°.

The perimeter wire should not be laid across slopes steeper than 20°. The robotic lawn mower may have problems with turning.
The lawn mower might then stop, beep, and display Error 8 message. The risk is higher in wet conditions when the wheels may slip
on wet grass.

However, the perimeter wire can be laid across slopes steeper than 20° if there is an obstacle, such
as a fence or dense hedge, where the lawn mower could collide.

The robotic lawn mower can handle lawns with a slope of up to 25° inside the working area. Areas
with steeper slopes should be separated by a perimeter wire.

If the outer edge of the working area is inclined by more than 20°, the perimeter wire must be laid on
the plane before the start of the slope at a distance of about 20 cm from its edge.

The robofic lawn mower handles uneven lawns well. However, fill deeper holes with soil to prevent the
lawn mower from getting stuck.
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TYPES OF LAWNS

What does your lawn look like?
There are three basic types of lawns, and some lawns are a combination of more than one fype.
Your first fask is to determine which type of lawn you have.

1. Main Zone Only:
The robofic lawn mower mows the entire lawn within the defined boundaries.

2. Main Zone + Subzones
The robotic lawn mower can move automatically between the main zone and subzones.

3. Separate Zone
The robotic lawn mower will mow each zone separately, and manual transfer is needed between zones.

LAWN TYPE WITH MAIN ZONE ONLY

A 'Main Zone Only' lawn consists of one continuous area. It does not include any subzones or separate
zones. The entire lawn area forms one continuous zone and all areas of the lawn are wide enough (at
least 1 metre wide at the narrowest point) for the robotic lawn mower fo navigate.

LAWN TYPE WITH MAIN ZONE AND SUBZONES

This type of lawn comprises multiple zones connected by narrow passages. These passages can be
relatively narrow but wide enough (40-50 cm) for the lawn mower fo pass through. The passages
should be firm, flat, and smooth (nof rocky, sandy, or elevafed).

On this type of lawn, the robotic lawn mower will be able fo move from one zone to another and mow
the entire area.

If the lawn is large, we recommend dividing it info subzones. This increases the lawn mower's

Main zone only

[0}
S
Main zone N
>
wn
. Separate
Main zone P
Zone

Minimum width T m

Main zone only

Narrow passage

Narfow passage

add additional subzones from zone 2, zone 3, up to zone 4.

efficiency, allowing you to schedule mowing for various areas af different times. A maximum of 4 ﬁ 5\‘ i
zones can be defined (main zone + 3 subzones). 70n6 2
Zone 3
When setting the zone division in the main menu, the main zone is preset as zone 1. The user can
—‘—‘ HOUSE

For more defails, see the section “Division into Zones” on page 21.

Zone 4

Main zone
(Zone 1)

=
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LAWN TYPE WITH SEPARATE ZONES

This lawn type consists of two or more zones that are nof interconnected.
The robotic lawn mower cannot move automatically between these zones if:
1.

Parts of the lawn are separated by fences, pavement or other objects that the
robotic lawn mower cannot cross.

Parts of the lawn are separated by gravel or similar material that can damage
the cufting blades.

The lawn zones are connected by passages too narrow for the lawn mower to
navigate: width less than 40 cm.

- Separatfe zone

4. Thelawn zones are located at lower or higher levels. ~an zone\'"“ .
Separate zone that can be mowed at one go
If possible, the wire for the separated zone can be connected to the perimeter wire Separate zone smaller than

of the main zone. : 200 m?

2 wires under the same

Charging base stake

Separate zone that cannot be mowed at one go

1.
2.

This large separate zone requires a separate mower operation. Separate zone larger than 200 m2
An additional charging base and power adapter (optional accessories) should
be installed in this area.

_Additional electrical socket and
charging base

Main electrical socket and
charging base

CHOOSING THE LOCATION FOR THE CHARGING BASE

The charging base should be places at the perimeter wire.
This is where the loop of the perimeter wire begins and ends. Please observe the following guidelines when choosing the
best location:

NOo oA wN

© ©

Place the charging base at least 20 cm from the corner of the perimeter wire.

A straight line of more than 100 cm must be in front of the base for the mower to enter correctly.

The charging base should be placed close enough to an electrical socket.

If the lawn has multiple zones, install the charging base in the largest zone.

Preferably, choose a shaded location for the charging base. This exfends the lifespan of the battery.

Place the charging base on a relatively flat surface. Do not place it on a slope.

Do not place the charging base in a depressed position where it might accumulate water, potentially causing damage
to the base or the lawn mower. ;
Place the charging base well away from the sprinkler heads.

Do not place the charging base in a location with magnetic interference.

% FIELDMANN' FZRR 5650-A, FZRR 5950-A



4.

Before starting the installation, thoroughly study this enfire chapter. The installation process influences the performance of the robofic lawn mower. Therefore, careful

INSTALLATION

planning of the installation is essential.

PR

1.
2.
3.

During installation, you will also need the following fools:

EPARATION

If the grass in the working area is higher than 7 cm, mow it using a standard lawn mower and collect the cut grass.
Before installation, carefully read all the steps.
Make sure you have all the parts needed for the installation. The numbers in brackets refer fo the image “List of Parts” on page 8.

lawn mower body (1)
charging base (4)

perimeter wire (22)

power adapter (21)

pin (24)

charging contacts (5)

flat spanner (25)

nail for the charging base (23)
gauge (28)

hammer / plastic mallet (for easier driving of stakes info the ground). D;;/r’
combination pliers for cutting the perimeter wire.

edge aligner / straight spade, if burying the perimeter wire is necessary.

-

INSTALLING AND CONNECTING THE CHARGING BASE

Mounting the Charging Base
Affer selecting a suitable location for the charging base, see “Choosing the Location for the Charging Base” on page 12.

1.

Power Adapter Connection [

Connect the power cord of the power adapter fo a 100-240 V power socket.
Consider the following factors when planning the placement of the power adapter:

Using the supplied spanner, screw the fwo supplied charging contacts onfo the charging base. .4

Secure the perimeter wire in the groove on the bottom plate of the charging base.

Detfermine the direction of the charging base.
The charging base should be oriented so that the robotic lawn mower can approach it along the perimeter wire
clockwise and park correctly.

Attach the charging base to the ground using the supplied nails. Make sure that the nail heads do nof protrude.

Connect the end of the perimeter wire af the front of the charging base fo the right connector marked with the /
symbol 'F" y74ni

Proximity of the charging base
Protection against rain
Protection against direct sunlight

The low-voltage output cable of the power adapter is 4 metres long. It is forbidden fo shorten or lengthen it.
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The low-voltage output cable must be laid on the ground and secured with stakes. The disfance between the cable and the ground should be
less than 1 cm to allow the robotic lawn mower fo pass over it.

Never coil or place the low-voltage output cable in a spool or under the baseplate of the charging base, as it could interfere with signals from
the charging base.

When connecting the power adapter fo a wall socket, it is recommended to use a grounded circuit breaker.
When the power adapter is plugged directly into a wall socket, it must be af least 30 cm above the ground (o prevent contact with water).
Placing the power adapter on the ground is not allowed.

IMPORTANT INFORMATION
Under no circumstances should the low-voltage output cable be shortened or lengthened.

e —
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IMPORTANT INFORMATION min. of 30 cm/ 12"
Position the low-voltage output cable so that the cutting disc can never come into contact with it.

IMPORTANT INFORMATION
Before cleaning or repairing the perimeter wire, pull out the plug to disconnect the charging base.

Charging Base Connection
Connect the low-voltage output cable fo the charging base.

IMPORTANT INFORMATION
Creating new baseplate holes is not allowed. Use only the existing holes to secure the
baseplate to the ground.

IMPORTANT INFORMATION
Do not step or walk on the baseplate of the charging base.

BATTERY CHARGING

Once the charging base is connected, the robotic lawn mower can be charged.
Position the robotic lawn mower correctly into the charging base so that the charging contacts are connected to the input contacts of
the robotic lawn mower.

To verify the correct connection:

Open the control panel cover, press the power switch and check that the lightning bolt symbol next fo the battery symbol ({j] D)
is blinking. If yes, the connection is correct. If the lightning bolf symbol does noft display, the connection is notf correct. When the
battery is fully charged, the full battery symbol ({llll] ) is displayed.

Place the robofic lawn mower info the charging base fo charge the battery while laying the perimeter wire.
If the battery is discharged, it will take approximately 60-120 minutes for a complete charge.

IMPORTANT INFORMATION
The robotic lawn mower cannot be used until the installation is complete.

INSTALLATION OF THE PERIMETER WIRE

Before starting the laying of the perimeter wire, it is recommended fo mow the grass in the areas where it will be placed. It will then be easier to attach the wire to the
ground. This reduces the risk of the robotic lawn mower damaging the wire during operation.

The perimeter wire can be installed in one of the following ways:

1. Securing the wire to the ground with stakes.

If you plan to adjust the position of the perimeter wire after a few weeks of operation, it is advantageous fo secure the wire using stakes. Affer a few weeks, the grass will
grow over the wire, making it less visible. Use a hammer / plastic mallet and the supplied stakes for installation.

2. Burying the wire.

To facilitate verticutting or lawn aeration, it is better fo bury the perimeter wire. If needed, both methods can be combined: secure one part of the perimeter wire using
stakes and bury the other part. Use an edge aligner or straight spade for burying. The perimeter wire must be laid a minimum of T cm and a maximum of 5 cm deep in
the ground.
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Best Position of the Perimeter Wire

The perimeter wire must be laid fo ensure:

» The creation of a closed loop around the working area of the robotic lawn mower. Only the original perimeter wire must be used. It is specially designed to resist
moisture from the soil, which could otherwise easily damage the conductors.

¢ Thetotal length of the perimeter wire must not exceed 300 metres.

Depending on what the working area is adjacent to, the perimeter wire must be laid af different distances from obstacles. The figure below shows how the perimeter
wire must be laid around the working area and around obstacles. Use the supplied gauge to determine the correct distances (see “List of Parts” on page 8).

5cm/2"
loCM/e

Ocm

20cm/8" s 30cm/12"

Working Area Boundaries

If a high obstacle, such as a wall or fence, encloses the working areq, the perimeter wire should be placed 30 cm from the
obstacle. This prevents collisions between the robotic lawn mower and the obstacle and reduces wear on ifs body.

An approximately 20 cm wide area around a solid obstacle will not be mowed.

If the working area borders a small french, such as a flower bed or a small elevation, or a low kerb (3-5 cm), the perimeter
wire should be laid 20 cm inside the working area. This prevents wheels from running info the trench or onto the kerb.

An approximately 12 cm wide area along the trench/kerb will not be mowed.

N‘m ¥
If the working area borders a paved or similar surface that is af lawn level, the robotic lawn mower can be allowed fo run
partially over it. The perimeter wire should then be laid 5 cm from the edge of the paved area.

whe XY
All grass along the pavement will be cut. s ~J‘«M\\ :

If the working area is divided by a paved area that is at lawn level, it is possible fo let the robotic lawn mower run over it. It
may be advantageous fo sfore the perimeter wire under the files. The perimeter wire can also be laid in the joints befween ¢
the tiles. Make sure that the files are level with the lawn fo avoid excessive wear on the robotic lawn mower. —

Note: The robotic lawn mower should never run over gravel, mulch or similar material that could damage its blades. NN e

< ‘ W




_EN L

IMPORTANT INFORMATION

If the working area is adjacent to water bodies, slopes, precipices or public roads, the
perimeter wire should be supplemented with a kerb or something similar. The height must be
at least 15 cm. This ensures that the robotic lawn mower never leaves the working area under
any circumstances.

Boundaries within the Working Area

Use perimeter wire to delineate areas within the working area by creating perimeter islands around obstacles that are not
collision resistant, such as flower beds, shrubs, fountains, etc.

Obstacles that resist collisions, such as trees, telephone or electrical poles, or a pool with a wall higher than 15 cm, do not
need fo be defined by perimeter wire.

The robofic lawn mower automatically turns when it encounters these obstacles.

Lay the wire fowards the area to be delimited and around it, then refurn it the same way. If using stakes, the wire should be
laid on the return path under the same stakes. When the sections of perimeter wire leading to and from the island are close
fogether, the robotic lawn mower can cross them.

However, the perimetfer wires must not intersect on the path fo and from the island.

Obstacles with a slight slope, such as stones or large trees with raised roofs, must be separated by an island or removed.
Otherwise, the robotic lawn mower may slip on this type of obstacle, leading to blade damage or the mower getting stuck.

Mowing Passages
Long and narrow passages and areas narrower than 50-70 cm should be avoided. When the robotic lawn mower mows,
there is a risk that it will spend foo much time in such areas. This may result in excessive wear on the lawn.

Laying the Perimeter Wire

To secure the perimeter wire using stakes:
«  Mow the grass very short with a standard lawnmower or trimmer and place the wire close to the ground to reduce the risk of the robotic lawnmower cutting the wire

or damaging its insulation.
 Laythe perimeter wire just above the ground, ensuring that the distance between it and the ground is less than 1 cm in case the robotic E

lawn mower needs to pass over if. Place the stakes close together, approximately 1 metre apart. o VA
Hammer the stakes into the ground. Be careful when hammering the stakes and make sure that the wire is not foo tight. Avoid sharp bends in =
the wire.

To bury the perimeter wire:
«  The perimefer wire must be laid a minimum of T cm and a maximum of 5 cm deep in the ground. Use an edge aligner or straight spade for burying.

When laying the perimeter wire, use the supplied gauge as a guide. It will help you easily determine the correct distance between the perimeter wire and the boundary or
obstacle. The gauge is supplied separately, outside the box.

IMPORTANT INFORMATION
Excess wire shall not be stored in spools.
It could interfere with the robotic lawn mower.

The perimeter wire starts af one of the connectors on the rear of the charging base and leads under its boftom part. Then gradually lay the perimeter wire in a
counterclockwise direction, as indicated by the arrows in the figure below. Lay the cable loosely along the boundaries. If you encounter an area or object that requires
care or special confainment, be sure fo carefully lay perimeter wire as needed. (See “Working Area Boundaries” on page 15 and “Boundaries within the Working
Area” on page 16).
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20cm/8" 30cm/ 12"

When installing perimeter wire in a corner of the lawn, the corner angle must be greater than 100 degrees, preferably 135 degrees. Corner angles of less than
100 degrees are not suitable for the free movement and mowing of the robotic lawn mower.

o P
& :
The width between the 2 lines of the perimeter wire in the passages should be greater than 50 cm. If the lawn mower has k e ‘
to pass through a passage of less than 50 cm, the working zone should be separated. See “Lawn Type with Main Zone and >50em | @
Subzones” on page 11. O S —

Extending the Perimeter Wire
The perimeter wire can be extended simply by twisting the two wire ends together. To secure the joined wire sections, you o

(2]
can use insulating fape. :g\ fd:
The fotal length of the perimeter wire shall not exceed 300 metres. §

(3] (4]
IMPORTANT INFORMATION - NN\
Remember to use insulating tape to protect the connected wire sections; otherwise, moisture in %f[: 3

the soil could cause oxidation of unprotected wires, eventually interrupting the circuit.

CONNECTING THE PERIMETER WIRE

Once you have finished laying the perimeter wire and guiding it back to the charging base, you can use the
combination pliers to cut the remaining wire and connect the end fo the left connector, which is marked with a
‘B".

The frequency of the perimeter wire is 0-148.5 kHz.

CHECKING PERIMETER WIRE

Check the perimeter wire signal by the colour of the two-colour LED indicator on the charging base.

I this LED indicator continuously shines green, the perimeter wire and power adapter are properly connected.

If the lawn mower is still charging, the LED indicator shines red.

If it blinks green, it means that the perimeter wire is not connected or is broken. Check that the 2 connectors are well connected to the ends of the perimeter wire.
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Two-colour LED indicator status Green Red

The power adapter and perimeter wire are properly connected fo the power source Lit Not lit

The lawn mower is charging in the charging base Not lit Lit

Perimeter wire is broken or not connected to the charging base Blinks Not it

Power adapter failure or power failure Not lit Nof lit
FIRST START

Before you can use the robotic lawn mower, you must setf the dafe and time.

1.

o~ wN

Place the robotic lawn mower within its working area.

Open the control panel cover, then press the switch (!)
Confirm the password (see instructions in the section “Security” on page 22). After opening the control panel cover, you must confirm the password.
Set the local date and time. Details on how fo do this can be found in the section “Settings” on page 22.

Press the START button (@) and close the cover, the mower will beep for 2 seconds and then start moving.

TEST PARKING IN THE CHARGING BASE

Before using the robotic lawn mower, make sure that it can follow the perimeter wire fo the charging base and that it parks easily in the charging base.
Perform the following fest:
Use the steps in the section “First Start” on page 18.

1.

2.
3.

While the robotic mower is moving within the working area, press the STOP.

Open the control panel cover, confirm the password, press the HOME button (ﬂ) and then close the cover.

The robotic lawn mower will follow the perimeter wire clockwise fo the charging base and then park info it. The test is only considered successful if the robotic
lawn mower correctly follows the perimeter wire to the charging base and parks in it on the first attempt. If the robotic lawn mower fails on the first attempt, it will
automatically fry again. Installation is not correct if the robotic lawn mower needs fwo or more atfempts to park in the charging base. If this is the case, check that
the charging base and the perimeter wire are installed in accordance with the insfructions in sections “Installing and Connecting the Charging Base” on page 13,
“Installation of the Perimeter Wire” on page 14 and “Checking Perimeter Wire” on page 17.

The HOME function can only be used when the robotic lawn mower is inside the working area.

IMPORTANT INFORMATION
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5. CONTROL PANEL

The control panel cover profects the display from prolonged exposure to sunlight. Without this protection, the display could easily be damaged by prolonged strong
sunlight, shortening its lifespan.

Open the cover to access the control panel.
All commands for the robotic lawn mower are entered and seftings are made through this control panel.
All functions are accessible through several menus.

The control panel consists of a display and six butfons.
Allinformation is displayed on the screen and all input is done using the buttons.

IMPORTANT INFORMATION

After completing operations on the control panel, always close the control panel cover to
allow the robotic lawn mower to start. If the cover is not closed, the message "Close Cover"
will appear on the display and the robotic lawn mower will not start.

When you press the STOP butfton and open the cover, the home screen appears, showing the date, time, selected working zone, rain sensor status and battery stafus.
* [fthe fimer is not set for any scheduled daily work, "Standby" is displayed at the top of the screen.

* [fthe fimer is setf to daily work, the selected working zone is displayed at the fop of the screen.

e Therain symbol (.) indicates that the rain sensor is activated (on).
If the rain sensor is not activated (off), this symbol is not displayed.

* The battery status symbol (@) shows the remaining charge level.
The six buttons are divided info two groups: operation selection buttons and multi-function buttons.

OPERATION SELECTION
Buttons for selecting an operation include:
Symbol Button Name Function
ﬂ‘ uP Move the cursor up or increase numerical value
l], DOWN Move the cursor down or decrease numerical value
3 BACK Exit the current inferface, return to a higher-level menu

BUTTONS WITH MULTIPLE FUNCTIONS

Symbol Button Name Function
Main function: manually start the robotic lawn mower
&) START
Secondary function: move cursor to the left
1. Send the robot back to the charging base and end the current work (if the robot has not completed the
planned time after a full charge, it will resume work)
ﬁ —p HOME 2. Move the cursor fo the right
3. Activate cutting on the perimeter wire: move the mower out of the charging base after pressing the "HOME"
button
Single press: Switch on the robot
0 & POWER SWITCH 3 seconds long press: Switch off the robot
Selection enters a sub-menu or confirms individual seftings

Usually the main functions of these fwo buttons are applied.

Only during the sefup process, after pressing the SET button (@), will the secondary function of these two buftons be applied.
Once the setup is complete, the secondary function of these buttons will be disabled and the main function will be applied.

The two multi-function buttons offer different functions, depending on where you are in the menu structure.

ROBOTIC LAWN MOWER

USER MANUAL
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6. MENU FUNCTIONS AND HOW TO SET THEM UP

MAIN MENU

When you press the STOP button and open the cover, press the SET butfon on the control panel and the main menu will appear on the screen.

The main menu offers four options:
e Timer

 Division into zones

e Seftings

e Security

Each of the menus contains a range of sub-menus.
Through them, you have access to all functions for setting up the robotic mower.

Navigating between Menus

To navigate the main menu and sub-menus, you can use the operation selection buftons and mulfi-function buttons.

By pressing the SET button (@), you enter the main menu, then use the right button (ﬁ =) to move the cursor and select a sub-menu; pressing the SET button
again confirms your choice and enters the sub-menu. After completing the settings in the sub-menus, you can press the BACK button (D) fo go back to a higher
level, or you can close the cover fo refurn directly fo the home page.

Sub-Menus

Some sub-menus contain pre-selected options. This means that these options are chosen. By pressing the DOWN button (ﬂ), you can foggle between "On" and "Off”
fo activate or deactivate a specific function.
In some sub-menus, you need to enfer information (date, time, efc.) using the control panel.

STRUCTURE OF MENUS

Main menu:
Main Menu
o] o A
Timer Division into Zones Settings Security
Sub-menu:
Time

| |

Which day Which zone Which time
I | [ Division into Zones
Sun ON/OFF 00:00-00:00
Mon Zone 1
Tue Zone 2
Wed Zone 3
Thu Zone 4
Fri
Sat
Whole week

O Settings [@]

| Security
Date/Time Energy Rain Sensor Reset Error Log o T §
00|l 5
€23 x
I | | I 22lw8
[ | [ ] I | ©affe
g b4
o o
£ 3 552
3 8 £ 9 c x o5||35%
2 g 5 Q o o 38| [e8
= = -% °
&
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TIMER

The lawn should not be mown foo frequently t achieve the best results. If the robotic lawn mower mows oo often, the lawn may appear overly flattened. In addition, the
robotic lawn mower is subject fo unnecessary wear and fear.

The fimer function is an ideal means to set the fime during which the robotic lawn mower should not mow, for example, when children are playing in the garden.

Use the timer function (see "Timer Start") to ensure that your lawn is not trampled.

Before use, calculate how long the robofic lawn mower needs to work based on the working capacity specified in the table below.

Tabular working capacity

Model Working capacity

FZRR 5650-A About 15 m? per hour

FZRR 5950-A About 15 m? per hour
Example

If the working area is 300 m?, the FZRR 5950-A mower can work for 20 hours a day. This time includes both the mowing time and the charging time.
These times are approximate and depend, for example, on the quality of the grass, the sharpness of the blade and the age of the battery.

IMPORTANT INFORMATION
Use the timer to avoid mowing when children or pets are on the lawn.

If the size of the lawn allows it, the quality of the grass can be further improved if it is mowed every other day instead of several hours a day. The grass also benefits from
complefe rest for at least three days once a month.

DIVISION INTO ZONES

In this section, you will primarily learn how to create subzones for the robotic lawn mower. For information on dividing the lawn info zone, see sections “Types of Lawns”
on page 11 and “Installation of the Perimeter Wire” on page 14.

Note:
When dividing info zones, the robotic lawn mower must leave the charging base.
Dividing info zones is achieved by setting different memory points for different working zones.

The memory point is a specific poinf on the perimeter wire and the inifial position of the ' \1!; B !; ’

mower in each working zone. B Memory Point 2

Inthe main zone, the predefined memory point is the location of the charging base. Zone 3 Zone 2
IMPORTANT INFORMATION | HOUSE &

A memory point cannot be set at a corner or narrow passage.

= Main Zone
Zone 4 - (Zone 1)
=
=
— -
— — | S
- = @@
Set additional memory points as follows: - ) -
r' - ‘!
1. Ensure that the robotic lawn mower is correctly parked in the charging base. G) D[:ﬁl‘ﬂj
2. Open the control panel cover and press the SET butfon to enfer the main menu. MR
3. Press the right bufton (ﬁ ) to move the cursor to the zone divion symbol. @
4. Press the SET bufton fo confirm the selection of zone settings, the screen will display "Add Zone-2". <Dividing Zones>
Add Zone-2

5. Press the SET bufton fo start the setup. The robotic lawn mower backs out of the charging base, turns 180 degrees and starts
moving counterclockwise along the perimeter wire. The screen will display "GO".

6. When the mower reaches a position suitable for setting memory point 2 (see examples in the figure above), press the STOP button <Dividing Zones>

on the mower. The mower sfops af this point and saves it as memory point 2. Zone-2 Finished
The display will show "Zone-2 Finished, Next Zone, etc.”. Next Zone...

7. Press the SET butfon fo continue setting additional memory points following the procedure specified above.

The exact starting position in each subzone will deviate slightly from the memory point.
If you want fo change or modify the zones, you can directly set it again following the steps above; the old setfing will be replaced with the new one.
When setting the division of zones, the mower does not mow.
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SETTINGS
Date/Time
The default date format is year/month/date and the time is a 24-hour format.
1. Open the control panel cover and press the SET button fo enter the main menu. 1.Date/Time
2. Energy
2. Press the right button (rﬁ\ =) to move the cursor fo the Settings symbol (@). 3.Rain Sensor
4.Reset
3. Press the SET bufton to enter the Settingssub-menu. 5.Error log
4. Press the SET button to enter the Date/Time setting interface. <Date>
5. Pressthe DOWN (ﬂ) or UP (ﬂ) button to change the numbers corresponding to the YEAR. 2018 -05-24
Press the right button (-ﬁ =) to move the cursor to the numbers representing the MONTH or DATE. Thu
Press the DOWN ({4 }) or UP (ﬂ) button to change the numbers corresponding to the MONTH or DATE.
Use a similar procedure on the control panel as described above fo set the TIME. <Time>
8. Press the SET button fo confirm the Date/Time setting. 14 :58 :30
Energy
There are two energy consumption modes to choose from:
Normal - the mower's movement speed and cutting speed are as indicated in the fechnical information (see Chapfer 10). <Energy>
It is used for normal grass cutting or grass higher than 8 cm. The robofic lawn mower is preset in this mode. 1.Normal
ECO - the mower's movement speed and cufting speed are reduced by 10-30% compared fo normal mode. 2.ECO
This mode is recommended for mowing lower grass, daytime lawn maintenance or nightfime operation.
Use a similar procedure on the control panel as described above fo sef the energy consumption mode.
Rain Sensor ;
: . o - i _— <Rain Sensor>
The robofic lawn mower can also cut in the rain or in high humidity conditions; however, wet grass easily sticks
fo the robofic lawn mower, and there is a higher risk of slipping on steeper slopes. 1.0n
The rain sensor is enabled by default. 2.0ff
Use a similar procedure on the confrol panel as described above to activate or deactivate the rain sensor.
Reset
) o ) ) ) ) ) ) ) <Reset> <Monday>
During a reset, the zone division setfings and timer settings will be erased, so think carefully before using this OFF Zonel
function. Confirm Reset? one
10:00->12:30
SECURITY .
) » , , <Security>
Setting a four-digit password to lock the screen display can help prevent children or other persons who are not
familiar with the safe operation of the mower from using it without supervision. 0Old Password
[t also functions as an anti-theft feature, preventing unauthorised persons from operating the mower.
0 000
The default password is: 0000
If needed, you can change it and choose a new password.
Use a similar procedure on the control panel as described above to change the password. <Security> <Security>
New Password New Password

You can also furn the screen lock on or off.
If you enable the screen lock, the robofic lawn mower will request a password every time you open the cover. 1 000 ON 1 000 OFF
The screen lock is preset to the "OFF” state.

Use a similar procedure on the control panel as described above to activate or deactivate the screen lock.
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/. USAGE

CHARGING A DISCHARGED BATTERY (SEE THE "BATTERY CHARGING" SECTION)

WARNING
Before starting the robotic lawn mower, carefully read the safety instructions.

WARNING
A Keep your hands and feet well away from the rotating blades. Never place hands or feet near the
mower body when the motor is running.

WARNING
A Never use the robotic lawn mower when people, especially children, or pets are present in the
mowing area.

STARTING

The robotic lawn mower can be started in fwo ways:
Quick start by manually pressing the START button (@) and automatic start based on fimer settings.

Quick Start
When the robotic lawn mower is in its working area, you can perform the quick start by pressing the START button.

1. Move the robotic lawn mower to the working zone you want to mow. ax0)
2. Open the confrol panel cover and switch on the mower by pressing the switch butfon.

@>
a©) OE)
3. Press the START button (@) and then close the cover. @_9 @\

The robotic lawn mower will start working until the battery voltage drops, then it will automatically return fo the charging station.
You can also press the STOP button to stop the robotic lawnmower manually.

Cutting on the Perimeter Wire
The robotic lawn mower can also cut grass on the perimeter wire, which is skipped when mowing in the working area.
Grass cutting on the perimeter wire can only be confrolled manually.

Perform the operation in the following steps:

1. Ensure that the robotic lawn mower is correctly parked in the charging base.
2. Open the control panel cover. L=
3. Enterthe password if screen lock is activated (furned on). { Q :‘,‘1
4. Presshe HOME button (ZA). =
5. Close the cover. ‘

il

The robotic lawn mower will leave the charging base, turn 180 degrees, and start cutting the grass above the wire.
Before the blade disc starts running, there will be 5 beeps for 2 seconds.

Affer the mower completes one circuit around the perimeter wire, it touches the charging base and rofates 180 degrees. It then returns along the perimeter wire back to
the charging base, buf this fime without cutting. Then it stops working and parks in the charging base.

IMPORTANT INFORMATION
To achieve the best cutting of grass along the perimeter wire, be sure to remove all obstacles near the perimeter wire that could
activate the collision sensor, such as branches, stones, toys, fruits, etc.

Timer Start
When setting the timer, use the following sequence:

Which day-> Which zone-> Which time * 8y
1. Open the control panel cover and press the SET butfon to enfer the main menu.
2. The cursor is on the TIMER symbol; press the SET butfon to enfer the sub-menu.

G;
b &8
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1-Mondzy <Monday> <Monday>
2.Tuesday

ON Zonel ON Zonel
3.Wednesday —> —>
4.Thursday 10:00->12:30 10 :00->12:30

3. Use asimilar procedure on the control panel as described in the section “Date/Time” on page 22 to set the timer for grass cutting on different days and in
different zones.

After completing the settings, make sure that the robotic lawn mower correctly parks in the charging station so that it can
automatically start when the time comes.

Note:

1. Foreach day, you can only select one working zone.
(For a specific day, you can select any of the defined zones. If you do not divide the area into zones, the main zone is preset as Zone 1),
if you do not want to cut the grass on a certain day, select "OFF" for the Zone selection.

2. Foreach day, you can set only one working time.

If, after the first use of the fimer function, you find that the grass in a particular zone is not well cut, you can adjust the timer in two ways:
1. Choose another day when work will be done in that zone again.
2. Extend the working time in that zone so that the mower will cuf longer in that area next time.

For more information on the relationship between the length of the working time and the lawn areq, see the section “Timer” on page 21.

STOPPING

Pressing the STOP button; the robotic lawn mower will stop, and the blade disc motor will also stop.

If the mower was starfed using the quick start: When, after pressing the STOP butfon, you want fo start the mower again for daily work,
follow the steps in the section “Quick Start” on page 23.

If the mower was starfed using the timer: After pressing the STOP button, it will not continue with the remaining daily work plan, it will
stay in the charging base until you delefe the daily work plan and start it manually using quick start or automatically deactivate the timer
sef for the next day.

SWITCHING OFF
1. Pressthe STOP button.
2. Hold down the power switch (!) for 3 seconds to switch off the power.

Always switch off the robotic lawn mower if it needs maintenance or if it needs to be moved out of the working area.

CUTTING HEIGHT ADJUSTMENT

The cutting height can be set from 3o 5 cm.
How to adjust the cutting height:
1. Pressthe STOP button to stop the robotic lawn mower and open the cover.
2. Turnthe height adjustment knob to the desired position.
* Turn clockwise to increase the cutting height.
» Turn counterclockwise to reduce the cufting height.

IMPORTANT INFORMATION | 1., \ o
During the first week after a new installation, the cutting height must be set to MAX (5 cm) to e a0 ____= |
avoid damage to the perimeter wire. After that, the cutting height can be gradually reduced
every other week until the desired height is reached.
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8. MAINTENANCE

Regularly inspect and clean the robotic lawn mower, and replace worn parts as needed to improve ifs operational reliability and ensure a longer lifespan. For more
information on cleaning, see the section “Cleaning” on page 25.

At the beginning of using the robofic lawn mower, it is necessary fo check the blade disc and blades once a week. If wear during this time is low, the inspection inferval
can be extended.

It is crucial for the blade disc to rotate smoothly. The edges of the blades should not be damaged. The lifespan of the blades varies considerably and depends, for
example, on the following factors:

*  Operating fime and size of the working area

e Type of grass

e Type of soil

* Presence of objects such as pine cones, fallen fruit, foys, tools, rocks, roofs, efc.

The typical lifespan is 2-4 months when used on areas larger than 300 m? and longer for smaller areas.
The procedure for changing the blades can be found in the section “Blade Replacement” on page 26.

IMPORTANT INFORMATION
Working with dull blades results in poorer mowing results. Grass edges are not cleanly cut, requiring more energy, causing the
robotic lawn mower to cover a smaller area.

WINTER STORAGE

Robotic Lawn Mower

Before storing the robotic lawn mower for winter, thoroughly clean the mower. See “Cleaning” on page 25.
To ensure battery functionality and lifespan, it is crucial to fully charge the robotic lawn mower before winter storage. See “Battery Charging” on page 14.

Check the condition of easily wearable parts, such as blades and wheels. If necessary, replace them to ensure the robotic lawn mower is in good condition before the
next season.

Apply a bit of anti-corrosion oil fo the blades and screws securing the blades fo prevent corrosion.

The recommended ambient temperature range for operating the robotic lawn mower is 5-45 °C. In winter, once the temperature in the garden remains consistently
below 5 °C, store the mower in a dry place where it will not freeze, preferably in ifs original packaging.

IMPORTANT INFORMATION
Before winter storage, the battery must be fully charged. If the battery is not fully charged, it may be damaged and, in some cases,
rendered unusable.

Charging Base

Store the charging base and power adapter indoors. You can leave the perimeter wire in the ground. The ends of the wire should be protected from moisture by placing
them, for example, in a container with grease.

If the charging base cannot be sfored indoors, disconnect it from the power supply throughout the winfer.

AFTER WINTER STORAGE

Before the first use, check if cleaning is needed, especially the charging stakes on the charging base and the charging strips in the robotic lawn mower. If the charging
stakes or charging strips appear burnt or coated, clean them with fine sandpaper. Also, verify that the date and time on the robotic lawn mower are correctly sef.

CLEANING

It is essential to keep the robotic lawn mower clean. A mower with a large amount of stuck grass will struggle on slopes. It is recommended to use a brush for cleaning.

IMPORTANT INFORMATION
Never use a pressure washer or running water to clean the robotic lawn mower. Never use solvents for cleaning.

Chassis and Blade Disc

1. Hold down the power switch (!) for 3 seconds to switch off the power.
2. Wear profective gloves.
3. Turnthe robotic lawn mower upside down.
4. Clean the blade disc and chassis using a dish brush.
Simultaneously, check if the blade disc rotates freely and does not rub against the blade disc guard.
If long grass stems or other objects get inside, they may impede the blade disc.
Even a slight braking effect can lead o increased consumption and longer mowing time, and in the worst case, prevent the robotic lawn mower from cutting a large
lawn.
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Chassis
Clean the underside of the chassis. Use a brush or damp cloth.

Wheels
Clean the area around the front and rear wheels, as well as the wheel holder or shaft.

Body
Use a damp, soft sponge or cloth fo clean the body. If the body is heavily soiled, a soap solution or dishwashing detergent may be necessary.

Charging Base
Regularly clean the charging base from grass, leaves, fwigs, and other objects that may hinder parking.

TRANSPORTATION AND DISPOSAL

Secure the machine during transportation. It is important that the robotic lawn mower remains stationary, e.g. when fransported between lawns,
The lithium-ion batteries contained are subject fo the requirements of dangerous goods legislation.

During commercial fransport, e.g. by third parties or forwarders, special requirements for packaging and labelling must be observed.

When preparing the item for fransport, consult with a hazardous materials expert. Also, comply with all applicable national regulations.

DURING STORMS

To reduce the risk of damage fo electrical components in the robotic lawn mower and ifs charging base, it is recommended fo disconnect all connections to the
charging base (power and perimeter wire) in the event of a storm.

BLADE REPLACEMENT

WARNING
When replacing, always use original blades.

There are three blades screwed onto the blade disc of the robofic lawn mower. All three blades must be replaced simultaneously fo mainfain balance in the cutting
system.

How fo replace the blades:

1. Hold down the power switch (!) for 3 seconds to swifch off the power.

2. Wear protective gloves.

3. Turn the robotic lawn mower upside down.

4. Insert the spanner into one of the two holes in the disc and secure its end in the groove of the blade disc guard fo prevent the
disc from rotfating.

5. Unscrew the centre screw on the blade disc, and then unscrew the securing screws of the blades using a flat or cross-point
screwdriver.

6. Screw in the new blades and mount the blade disc.

BATTERY REPLACEMENT

The battery is maintenance-free, but its lifespan is limited to 2 to 4 years.
The battery lifespan depends on the length of the season and the number of hours per day the robotic lawn mower operates. A long season or many hours of daily use
means the battery needs replacing more frequently.

IMPORTANT INFORMATION
At the end of the season, before winter storage, fully charge the battery.

Battery Replacement

If the working time of the robotic lawn mower between individual charges is shorter than usual, it indicates that the battery is aging and needs
replacement. The battery is fine as long as the robotic lawn mower can mainfain a well-cut lawn.

IMPORTANT INFORMATION
Always use only original batteries. Compatibility with other batteries cannot be guaranteed.

1. Hold down the power switch (!) for 3 seconds fo switch off the power.

Turn the robotic lawn mower upside down. Place the robotic lawn mower on a soff, clean surface fo avoid =] I
scratching its body and display cover. e | c— i jres
Clean the area around the battery cover. = i\ | i . | [

5 | | LN
Unscrew the two screws on the battery cover and remove the cover. ==y L d-// Xo IS (] ‘

N

Pull out the old baftery and disconnect the connectors between the battery and the main board. ! { : -
Insert the new original battery and reconnect the connectors. e e ———— e
Remount the batfery cover. If the seal on the battery cover is visibly damaged, the battery cover must be replaced.

Screw back the two screws holding the battery cover.

© N~ w
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9. TROUBLESHOOTING

27 B

This chapter lists a number of error codes and audible signals with different time intervals that can occur in the event of a malfunction. For each error code, the potential
cause and steps to be taken are outlined.
This chapter also includes symptoms that may help if the robotic lawn mower is not operating as expected.

ERROR CODES

Below are error codes that may appear on the display of the robotic lawn mower, along with brief descriptions of the associafed problems. When any of these error
codes are displayed, the mower will beep five times at one-second infervals

to draw attention. Press the BACK butfon (S) to exit the inferface displaying the current error code.
If the same error code appears frequently, contact an authorised dealer or service.

board

Error Code Problem Cause Steps
Error 1 No boundaries No connection between the perimeter wire and the | Restore the connection between the perimeter wire
charging base and the charging base.
Power adapter plug is loose or pulled out of the Reinsert the plug back into the socket.
socket.
Perimeter wire is broken Connect the broken wire.
Switching off Park the mower correctly in the charging base to
prepare it for the next start.
Failed to return to the working area Check the angle of the boundary line and the lawn
area.
Error 2 Obstacle detection error Fault in the PCBA of the obstacle sensor Replace the faulty PCBA.
Error 3 Collision detection error Fault in the PCBA of the obstacle sensor Replace the faulty PCBA.
Cable connecting the PCBA of the collision sensor | Replace the old cable.
and the main board is broken
Error 4 Mower liffed Mower was lifted Place the lawn mower on the ground and restart it.
Front wheel shaft is stuck (cannot move smoothly) | Remove any mud or grass from the shaft and apply
a little lubricant.
Both front wheels fell into a hole or french Fill the hole or trench with soil.
Error 5 Excessive slope Slope of the incline is greater than 25°; someone Refer to sections “Slopes” on page 10
liffed the mower and “Laying the Perimeter Wire” on page 16 for
information on how fo avoid slopes. Place the lawn
mower on the ground and restart it.
Error 6 Overturned The slope of the incline is greater than 25° Refer to sections “Slopes” on page 10
and “Laying the Perimeter Wire” on page 16 for
information on how fo avoid slopes.
Someone overturned the mower Turn the mower over and start it again.
Error 7 Battery error Battery self-check detected an error Replace the old battery.
Error 8 Boundary error Outside the working area Switch on the machine in the working area.
Error 9 Board error Main board self-check defected an error Replace the faulty PCBA.
Error 10 Motor malfunction Fault in the PCBA of the motor controller Replace the faulty PCBA.
Error 11 Moftor error Fault in the PCBA of the motor controller or in the Replace the old PCBA or motor.
motor
Error 12 Charging error Battery charging is blocked because the Leave the mower in the shade and try again when
femperature is too high or too low the ambient temperature is suitable.
Error 13 System error Software self-check detected an error on the main | Replace the faulty PCBA.
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SYMPTOMS

If the robotic lawn mower is not working as expected, follow the froubleshooting guide below.

Symptom

Cause

Steps

Nothing is displayed on the screen

Power switch is off

Turn on the power switch.

Battery is too low

Park the robotic lawn mower in the charging base to
recharge.

Fault in the PCBA board with display

Replace the faulty PCBA.

The robotic mower does nof start after pressing the
START button

Charging contacts are not plugged into the charging
inputs (the lightning symbol does not appear next to
the battery symbol)

Move the lawnmower closer to the charging base.

Daily work timer is set

Change the timer settings by cancelling the daily
work.

The robotic lawn mower crosses over the perimeter
wire

Perimeter wire is infersected

Properly lay the perimeter wire.

Fault in the PCBA board in the charging base

Replace the old PCBA or charging base.

Calendar reverted to factory setfings

Button cell on the main board is discharged

Replace the old button cell.

Faulty collision sensor

Spring in the collision sensor is not functioning

Replace the old spring in the collision sensor.

Magnet from the collision sensor fell out

Install a new magnet.

Charging problems Battery is old and worn out Replace the old battery.
The robotic lawn mower cannot connect correctly Park the robotic lawn mower further info the charging
using the charging contacts (the lightning bolt base; or reinstall the charging base.
symbol is not displayed next to the battery symbol)
Charging contacts disconnected from the infernal Restore the connection or install a new PCBA.
PCBA board.
Loud noise Blade is damaged Replace the old blade.
Blade disc is damaged Replace the old blade disc.
Height adjustment knob is worn out Replace the old knob.

5 FIELDMANN




10. TECHNICAL SPECIFICATIONS

Technical specifications |29 m

Model Number FZRR 5650-A FZRR 5950-A

Ideal lawn area (m?) 600 900

Maximum lawn area (m?) 900 1,200

Rated power (W) 84 84

Type of battery Lion Lion

Rated voltage (V) 20 20

Battery capacity (Ah) 20 40

Power adapfer paramefers Input: 1.00-240 V750/60 Hz, Input: 1.00-240 V750/60 Hz,
Output: 21V DC Output: 21 VDC

Charging current (A) 20 20

Electrical safety class Il Il

Charging fime (min) 60 120

Typical mowing time per charge (min) 90 150

Mowed area per charge (m?) 225 375

Mowing speed (m?/h) 15 15

Idling speed (rpm) 4,000 4,000

Mowing width (cm) 17 17

Mowing height (cm) 3-4-5 3-4-5

Number of blades 3 3

Minimum passage width (cm) 50 50

Mower cover IPX4 IPX4

Charging Base IPX4 IPX4

Charger P67 P67

Measured acoustic pressure level (dB(A)) 54.4 4.4

Guaranteed acoustic pressure level (dB(A)) 57 57

Slope 25° 25°

Length of boundary wire (m) 150 200

Stakes (number) 150 200

Max. permissible length of perimeter wire 300 300

Mower size (cm, Lx W x H) 49 x34x22 49 x34x22

Mower weight (kg) 6.8 72

Charging base weight (kg) 0.85 0.85

Packaging size (cm, Lx W x H) 60x41x325 60x41x325

Total weight (kg) 6.8 72

ROBOTIC LAWN MOWER

USER MANUAL
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11. DISPOSAL

C€

INSTRUCTIONS AND INFORMATION REGARDING THE DISPOSAL OF USED PACKAGING MATERIALS
Dispose of packaging material at a public waste disposal site.

DISPOSAL OF USED ELECTRICAL AND ELECTRONIC APPLIANCES

The meaning of the symbol on the product, its accessory or packaging indicates that this product shall not be treafed as household waste.
Please, dispose of this product at your applicable collection point for the recycling of electrical & electronic equipment waste. Alternatively in
some states of the European Union or other European states you may return your products to your local retailer when buying an equivalent new
product. The correct disposal of this product will help save valuable natural resources and help in preventing the potential negative impact on
the environment and human health, which could be caused as a result of improper liquidation of waste. Please ask your local authorities or the
nearest waste collection centre for further details. The improper disposal of this type of waste may fall subject fo national regulations for fines.

For business entities in the European Union
If you wish fo dispose of an electrical or electronic device, request the necessary information from your seller or supplier.

Disposal in other countries outside the European Union

If you wish fo dispose of this product, request the necessary information about the correct disposal method from local government departments
or from your seller.

This product meets all the basic EU regulation requirements that relate to it.

Changes to the text, design and technical specifications may occur without prior notice and we reserve the right to make these changes.

User manual in the original language.
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Robotickd sekacka na trdvu
UZIVATELSKA PRIRUCKA

Dékujeme vam za zakoupeni této robotické sekaéky na trdvu FIELDMANN. Pfed jejim pouZitim si prosim pozorné preététe tuto
uzivatelskou pfiruéku a uschoveijte ji pro pfipadné pozdéjsi pouziti.
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1. DULEZITE BEZPECNOSTNI POKYNY

IIII DULEZITE; PRECTETE SI CELY NAVOD K OBSLUZE. TENTO NAVOD K OBSLUZE USCHOVEJTE PRO DALSI POUZITI,

VYSTRAHA:
Pi pouZivani elektrickych zafizeni vzdy dodrZujte bezpeénostni pokyny, sniZite tak riziko pozdru, Grazu elektrickym proudem a ostatnich vaznych
Graz(.

Peclivé si prectéte tento ndvod k obsluze. Dikladné se seznamte s oviddacimi prvky a sprdvnym zplsobem pouZziti tohoto stroje. Seznamte se s funkei stroje
a zpGsobem jeho rychlého vypnuti.

Nikdy nedovolte, aby tuto sekacku pouZzivaly déti. Nikdy nedovolte, aby tufo sekacku pouZzivaly dospélé osoby bez sprdvného proskoleni.

Za provozu robotické sekacky nedovolte, aby se k ni pfiblizily déti nebo domdci zvifata

—

] Prectéte si ndvod k obsluze.

@ Vystraha - Pfed tim neZ se na stroji zaéne pracovat nebo se zacne zvedat ze zemé je nezbytné uvést do ¢innosti blokovact zafizeni.

Nevozte se na sekacce a ani na ni nikdy nevozte déti nebo domdci zvifata.

‘g @ Nebezpeci amputace prstli rukou a nohou. Nesahejte rukama ani nohama do blizkosti rotujicich souc¢dsti.

z Nebezpeci amputace prstl rukou a nohou. Nesahejte rukama ani nohama do blizkosti rofujicich sou¢dsti.

= Pfi seCeni travy udrZujte sekacku stdle na zemi. Pfi naklonéni nebo nadzvednuti mohou odletovat kameny.
I(‘)w UdrZujte ostatni osoby v bezpeéné vzddlenosti (minimdiné 5 m).

Yo Upozornéni: Po vypnuti robotické sekacky pockejte, dokud se nezastavi Zaci noze.

Ttida ochrany Ill.

Znacka shody - Vyhovuje vSem piislusnym evropskym smérnicim

—@ Spinaci sifovy zdroj

Odpojovaci transformdtor s ochranou proti zkratu

Pouze pro pouZiti v suchych prosfordch.

TFida ochrany Il (dvojitd izolace)

URCENO POUZE PRO DOMACI POUZITI
BEZPECNOST OSOB

e Tuto sekacku pouZivejte pouze k seéeni trdvy a trdvnik(l podle pokyn{ uvedenych v tomto ndvodu k pouZivdni. Pfed pouZitim je tfeba se sezndmit se véemi oviadadi
a spravnym pouzivénim stroje.
e Pfed pouzitim zajistéte spravnou instalaci automatického systému pro vymezeni obvodu.




Sekacku udrzujte vzdy mimo dosah défi a domdcich zvifat.

Sekacku nikdy nepouZivejte bez dozoru, pokud se v blizkosti nachdzeji jiné osoby, zviasté pak défi.

Pfi prdci s robotickou sekackou budte obezfetni, vénujte pozornost prdci a pouZzivejte zdravy rozum.

Sekacku nepouzivejte, pokud jste unaveni, nemocni nebo pod viivem 1k, drog ¢i alkoholu. To m{ze mit za ndsledek vazny draz.

PouZivejte osobni ochranné pomdicky, jako je napfiklad ochranné bryle, obuv s protiskluzovymi podrdzkami, pracovni rukavice, predejdete tim moznému trazu
Se sekackou nepracujfe bosi nebo v obuvi s ofevienou Spickou.

Noste vhodny odév. Pfi prdci nenoste volny odév ani Sperky a udrzujte svoje vlasy, odév a rukavice v bezpeéné vzddlenosti od pohyblivych sou¢dsti.

Sekacku nepozivejte v pfili§ prudkych svazich.

Nikdy se nedotykejte rotujiciho noze.

Sekacku nepouzivejte na Stérku. Hrozi nebezpedi Grazu odletujicimi kameny.

Pfed zahdjenim seceni frévy zkontrolujte seenou plochu a odstrafite vSechny pfedmeéty, které by mohly byt sekackou zachyceny nebo odhozeny, jako jsou
napfiklad kameny nebo vétve.

Pokud je fo mozné, vyhnéte se provozovani sekacky ve vihké fravé.

Pfed secenim trdvy odstrarite veskery zvifeci frus.

Pfed kazdym pouzitim vizudiné zkontrolujte Zaci noze a jejich upeviiovaci prvky, zda nevykazuji zndmky poskozeni. Jakoukoli opotfebovanou nebo poskozenou
soucdst vymeénite, abyste predesli nevyvdzenosti.

Sekacku nepouZivejte, pokud neni kompletni, nebo pokud na ni byly provedeny jakékoli nepovolené Gpravy. Vzdy udrzujte své télo, zvidsté pak ruce a nohy,

v bezpecné vzddlenosti Zaciho noze.

Vystraha: Po vypnuti motoru se zaci n(iz jesté urcitou dobu otaci.

Pfed zahdjenim ndsleduijicich ¢innosti se ujistéte, Ze se Zaci n(iZ zcela zastavil:

- odstrafovdni zablokovani,

- nastavovdni vysky seceni,

- zveddni nebo pfendseni sekacky,
- nakldpéni sekacky,

- kontrola nebo ¢isténi sekacky,

- provddéni adrzby.

Pokud zaéne robotickd sekacka silné vibrovat, okam?Zité vypnéte motor, pockejte, dokud se nezastavi a zjistéte pficinu.

Za Urazy nebo nebezpedi hrozici jinym osobdm, nebo jejich majetku, je odpovédnd obsluha nebo uzivatel.

Tento spotfebi¢ mohou pouzivat défi ve véku 8 let a starsi a osoby se snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo mentdinimi schopnostmi nebo nedostatkem
zkusenosti a znalosti, pokud jsou pod dozorem nebo byly pouceny o pouzivéni spotiebice bezpecnym zplisobem a rozumi pfipadnym nebezpecim. Déti si se
spoffebi¢em nesmji hrat. Cisténi a Gdrzbu provadénou uzivatelem nesméji provadét déti bez dozoru.

Sekacku nikdy zGdnym zplisobem neupravuijte.

Doporu¢ujeme naprogramovaf ¢innost robotické sekacky na dobu, kdy na secené ploSe neprobihaji Zadné aktivity, napfiklad v noci. Méjte vSak na paméti, ze v noci
jsou akfivni nékterd zvifata, napfiklad jezci a krici. Tato zvifata mohou byt robofickou sekackou poranéna.

Na sekacku ani dobijeci stanici nepoklddejte zddné predméty.

Sekacku nepouzivejte, pokud je poskozeny ochranny kryt, kotou¢ Zacich nozd nebo jeji téleso. NepouZivejte ji také v piipadé poskozeni Zacich nozd, matic nebo
kabeld. Nikdy nepfipojujte poskozeny kabel. Poskozeného kabelu se nedotykejte pred jeho odpojenim od elekirické site.

Sekacku nepouZivejte, pokud md nefunkéni tlacitko STOP.

Pokud se sekacka nepouzivd, vzdy ji vypnéte. Sekacku Ize spustit pouze po zaddni sprévného PIN kédu.

Sekacka se nesmi pouzivat, pokud je souéasné v provozu zaviaha. Pomoci funkce ¢asového programu nastavte ¢innost sekacky fak, aby nikdy nepracovala
soucasné se zavlahou.

Neumyvejte sekacku silnym proudem vody a neponofujte ji ¢dstecné ¢i celkové, do vody, nebot neni vodotésnd.

Kovové predméty v zemi (napfiklad zakované elektrické kabely) mohou zpUsobit zastaveni sekacky. Kovové predméty mohou zpUsobit ruseni signdlu obvodového
vodie, coz mlize mit za ndsledek zastaveni sekacky.

Méjte na paméti, ze domdci zvifata mohou hrabat a poSkodit obvodovy vodi¢, profo jej pravidelné kontroluijte.

Vyrobce negarantuje Gpinou kompatibilitu mezi sekackou a ostatnimi typy bezdrdtovych systémda, jakou jsou napiiklad délkové oviadade, radiové vysilace,
naslouchdtka, pozemni zvifeci ohradniky apod

ELEKTRICKA BEZPECNOST

Sekacku neprovozujte ve vybusném prosttedi, napiiklad za pfitomnosti hoflavych kapalin, plynd nebo prachu. Travni sekacky mohou nékdy zplsobovat jiskieni,
které m(ize zapdlit prach nebo hoflavé vypary.

Ujistéte se, Ze pfipojeni k elekirické siti bylo provedeno v souladu se zdkony platnymi pro danou oblast. Za Géelem zajisténi bezpeénosti elekirického rozvodu,
ke kterému se pfipojuje napdjeci zdroj, musi byt tenfo rozvod vybaven sprdvné fungujicim zemnicim rozvodem. Dodany obvod musi byt chrdnény proudovym
chrdni¢em (RCD) s aktivaénim proudem nepfekracujicim 30 mA.

Pokud dojde béhem pouzivani k poSkozeni napdjeciho kabelu, stisknéte tlacitko ,STOP” pro zastaveni sekacky a vytdhnéte vidlici napdjeciho kabelu ze zdsuvky.
Prodluzovaci pfivody udrzZujte v bezpeéné vzddlenosti od pohyblivych nebezpecnych &dsti, aby se zabrdnilo poskozeni privodd, coz miize vést k doteku s Zivymi
¢astmi.

Viyhnete se kontaktu svého téla nebo jeho &dsti s uzemnénymi povrchy, jako jsou napfiklad pofrubi. Pokud je vase télo uzemnéné, hrozi zvySené riziko Grazu
elekirickym proudem.

Postup v pfipadé bourky: V pfipadé hrozby boutky doporu€ujeme za G¢elem sniZeni rizika poSkozeni soucdsti sekacky a dobijeci stanice odpojit napdjeni dobijeci
stanice.

Dobijeci stanice se nikdy nedotykejte vihkyma rukama.

Pravidelné kontrolujte napdjeci kabely a kabely dobijeci stanice, zda nejevi zndmky poskozeni nebo opotfebent.

Sekacku nevystavuite teplotdm vy$Sim nez 80 °C, které mohou byt dosazeny napfiklad pfi dlouhodobém pisobeni pfimého sluneéniho svitu nebo ponechdni
sekacky v horkém zavazadlovém prostoru osobniho vozidla.
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BEZPECNOST BATERII

e Sekacka obsahuije lithium-ionfové baterie. Tyto baterie nevystavuijte otevienému ohni ani vysokym feplotdm, hrozi nebezpedi vybuchu.

e Pfivysokém zatizeni nebo za vysokych teplot se baterie mohou zahfivat. Pfed dobijenim nechte sekacku po dobu 30 minut vychladnout.

e Rozsah provoznich a skladovacich teplot je 0-50 °C/32-122 °F. Rozsah teplot pro nabijeni je 0-45 °C/32-113 °F. Prili§ vysoké teploty mohou zp(sobit poskozeni
vyrobku.

e Pouzivejte pouze nabije¢ku a napdjeci zdroj dodané dodavatelem. PouZiti nesprévné nabijecky mize zpUsobit zdsah elekirickym proudem, prehiditi nebo tnik
korozivnich kapalin z baterie. V pripadé dniku elekirolytu je nutno spldchnout ho vodou/neutralizadnim pfipravkem; v pfipadé zasaZeni o¢i vyhledejte Iékarskou
pomoc.

e Sekac¢ka musi byt napdjend pouze bezpenym malym napétim viz technické parametry.

UDRZBA

«  Kontrolujte sprdvné utazeni vech piistupnych Sroub(l a matic, zvidsté pak na kotouci Zacich nozd.

¢ Sekacku a jeji dobijeci stanici pravidelné kontrolujte a Cistéte a odstrafujte zbytky trévy a prekdzky. Méjte na paméti, Ze ve Stérbindch robotické sekacky mohou sidlit
nebo pfezimovat néktefi zahradni tvorové, jako jsou napfiklad pavouci, hmyz, hlemyZzdi a slimdci. Tito tvorové mohou pfildkat mensi zvifata, napfiklad hlodavce,
kterd mohou sekacku poskodit, pokud nejsou odsfrasena.

e Pfed kazdym pouzitim sekacky a po jakékoli kolizi, sekaCku zkontrolujte, zda nevykazuje zndmky opotfebeni nebo poskozeni, v pfipadé poskozeni zajistéte
potfebnou opravu nebo vyménu dilll.

*  PouZzivejte pouze origindini ndhradni dily a ndhrady Zacich nozd. To vdm zaijisti udrzeni bezpeénosti vasi sekacky.

e Sekacku ani jeji ¢sti se nepokouseijte opravovat, pokud k tomu nemdte potfebnou kvalifikaci.

PREPRAVA

Pfi pfepraveé robotické sekacky na delsi vzddlenost byste méli pouZit jeji origindini obal.

Bezpecny pienos v rdmci pracovni oblasti i na krdtké vzddlenosti mimo ni:

1. Stiskem tlacitka STOP zastavte robotickou sekacku.
2. Vlypnéte robotickou sekacku.
3. Uchopte robotickou sekacku za rukojet nachdzejici se v jeji zadni ¢dsti. PfendsSejte robotickou sekacku s noZzovym kotouéem sméfujicim od téla.

DULEZITE INFORMACE LTS
Nezvedeijte robotickou sekacku, kdyz je zaparkovand v nabijeci zdkladné. Mohlo by to zpUsobit :
poskozeni nabijeci zdkladny anebo robotické sekacky. Qi)

Vytdhnéte robotickou sekac¢ku z nabijeci zakladny, nez ji zvednete.

UDRZBA

¢ Robotickou sekacku konfrolujte jednou tydné a vyménite vSechny poskozené nebo opotfebované dily.

¢ Zkonfrolujte zejména, zda nejsou poskozeny noze a nozovy kotou€. Také zkontrolujte, zda noZe jsou dobfe upevnény. V pfipadé potieby vymérite vSechny noze
soucasné, aby bylo zachovdno vyvazeni otddejicich se édsti. Viz Vyména nozd.

DULEZITE INFORMACE
K ¢isténi robotické sekacky nikdy nepouZivejte vysokotlakou myéku ani tekouci vodu.
K ¢isténi nikdy nepouZivejte rozpoustédia.
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36 Uvod

2. UVOD

Tato kapitola obsahuje dleZité informace, které je nutné mit na paméti pfi pldnovdni instalace.

Systém robotické sekacky obsahuje Ctyfi hlavni ¢dsti:

» Robotickd sekacka, kferd sekd travnik v podstaté v ndhodném vzoru. Robofickd sekacka je napdjena z bezddrzbového akumuldtoru.

* Nabijeci zdkladna, do kferé se robotickd sekacka vrdti, kdyz je Groveri nabiti jejiho akumuldtoru pfilis nizka.

Nabijeci zakladna plni 2 funkce:

Vysild fidici signdly do obvodového drdtu tak, aby robotickd sekacka rozpoznala svoji pracovni oblast nebo nasla nabijeci zakladnu.

Nabiji akumuldtor robotické sekacky.

* Napdjeci adaptér zdkladny, kfery je zapojen do elekirické zdsuvky 100-240 V. Napdjeci adaptér je pfipojen pomoci 6 m dlouhého
vystupniho nizkonapétového kabelu.

Vystupni nizkonapéfovy kabel se nesmi zkracovat ani prodluzovat.

Obvodovy drdt k vymezeni se€ené plochy. Délka pfilozeného kabelu se [iSi dle modelu.

(FZRR 5650-A:150M; FZRR 5950-A:200M).
Maximdlini pfipustnd délka obvodového drdtu je 300 m.

SEZNAM CASTI

Cisla na obrdzku oznaduji ndsledujici &asti:

1. Télo sekacky 16. NoZovy kotoué

2. Krytoviddaciho panelu 17. PFednikolo

3. Tlacitko STOP 18. Ovlddaci panel

4. Nabijeci zdkladna 19. Snimag desté

5. Nabijeci kontakty 20. Ovlada¢ nastaveni vysky seéeni
6. Elekirickd zdsuvka zdkladny 21. Napdjeci adaptér

7. Konektory pro obvodovy drdt 22. Obvodovy drdt

8. Dvoubarevny LED indikdfor 23. kotvici kolik nabijeci zakladny

9. Stitek nabijeci zakladny 24. Kotvici koliky obvodového drdtu
10. Schrdnka na podvozku obsahujici elekironiku, akumulétor a motory 25. Kii¢

11. Vypina¢ 26. Ndhradni niz

12. Zadnikolo 27. Ndvod k obsluze

13. Rukojef pro prendSeni 28. Méridlo jako pomoc pfi pokldddni obvodového drdtu (doddvd se samostatng,
14. Kryt akumuldtoru mimo krabici)

15. Chrdni¢ noZového kotouce
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OBSAH BALENI

Baleni robotické sekacky obsahuje nésleduijici polozky.

FZRR 5650-A FZRR 5950-A

Robotickd sekacka v v
Nabijeci zdkladna v v
Napdjeci adaptér v v
Obvodovy drdt 150 m 200 m
Hreby nabijeci zakladny 4 ks 4 ks
Koliky 150 ks 200 ks
Plochy kli¢ v v
Ndvod k obsluze v v
Ndhradni n(iz 3ks 3ks
Méfidlo v v

FUNKCE

Pracovni plocha
Robotickou sekacku se doporucuje pouzivat na trévnicich s maximdini rozlohou uvedenou v ¢dsti Technické ddaije.

To, jak efektivné dokdZe robotickd sekacka plochu posekat, zavisi pfedevsim na stavu jejich noz0 a na typu, vySce a vihkosti travy. DaleZity je i tvar zahrady. Pokud se
zahrada skiGdé prevézné z otevienych trdvnik(, dokéZe robotickd sekacka za jednu hodinu posekat vice plochy, nez kdyz se zahrada skiddd z nékolika malych trévnikd
oddélenych mnoha stromy, kvétinovymi zdhony a cestickami.

PIné nabitd robotickd sekacka mlze pracovat 60 az 120 minut, a to v zdvislosti na kapacité akumuldtoru, jeho stdii a na hustoté trdvy. Poté se bude robotickd sekacka
nabijet 90 az 150 minut. Doba nabijeni se mdZe lisit, mimo jiné v zdvislosti na okolni teplotg.

Technika sekdni

Zaci systém robotické sekadky je zaloZen na efektivnim a energeticky Usporném principu.

Robotickd sekacka je vybavena patenfovanym systémem sekdni; nasekané kousky trévy jsou dostateéné malé, takze se v trdvniku rychle rozklddaii a slouzi jako
hnojivo.

Pro dosazeni nejlepsiho mozného vysledku se doporucuje nechat robotickou sekacku sekat pfevézné za suchého podasi.

Robotickd sekacka mlize sekat také v desti nebo v prostfedi s vysokou vihkosti; mokrd tréva vSak snadno ulpi na robotické sekacce a na strméjsich svazich je vétsi
riziko jejiho sklouznuti.

Pokud hrozi boutka, mél by byt napdjeci adaptér odpojen od napdjeni a obvodovy drdt od nabijeci zékladny.

Pro dosaZeni nejlepSich vysledkd pfi se¢eni musi byt noZe v dobrém stavu. Aby noZe zlistaly ostré co nejdéle, je dlleZité udrZovat trévnik bez vétvi, malych kaminkd
ajinych predmétd.
Pravidelné noZe vymeéniujte, abyste dosdhli co nejlepsich vysledkl. Vyména nozd je velmi snadnd. Viz ,Vyména noz{” na strané 54.

ZpUsob préce

Robotickd sekacka sece trdvnik automaticky. Neustdle stidd féze nabijeni a sekdni.

Robotickd sekacka zaéne hledat nabijeci zdkladnu, kdyZ je Groveri nabitf jejiho akumuldtoru pfili$ nizka.

Pokud snima¢ desté ponechdte v nastaveni z vyroby, tedy akfivovany (zapnuty), robotickd sekacka zaéne hledat nabijeci zdkladnu. V seceni bude pokracovat nékolik
hodin poté, co prestane prset.

KdyZ robotickd sekacka hledd nabijeci zékladnu, nesekd a nejprve nepravidelnym pohybem hledd obvodovy drdt. Poté sleduje obvodovy drdt po sméru hodinovych
rucicek, vyhledd nabijeci zdkladnu, zaparkuje v ni a akumuldtor se zaéne dobijet.

KdyZ je ¢as na dalsf prdci, robotickd sekacka automaticky opusti nabijeci zékladnu a zaéne znovu pracovat...

Ovlddaci panel pod krytem na horni strané robotické sekacky je misto, kde miiZete ménit vSechna nastaveni robotické sekacky.
Pokud otevrete kryt oviddaciho panelu, kdyZ robotickd sekacka pracuje, okamyZité se zastavi. Doporuéujeme v8ak, abyste nejprve

stiskli tlacitko STOP a aZ poté otevreli kryt oviddaciho panelu.

Tlacitko STOP na horni strané robotické sekacky se pouZiva zejména k zastaveni robotické sekacky, kdyZ je v chodu.

)

i

DULEZITE INFORMACE
Stiskem tlacitka STOP mUZete robotickou sekacku zastavit kdykoliv.
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Vzorec pohybu
Vzorec pohybu robotické sekacky je nepravidelny a uréuje ho samotnd robotickd sekacka. Vzorec pohybu se nikdy neopakuie.
Diky Zacimu systému je trdvnik posekdn rovnomérng, beze stop po pohybu robotické sekacky.

Metoda hleddni
Robotickd sekacka se pohybuje nepravidelng, dokud nenajde obvodovy drdt. Poté ndsleduje obvodovy drdt ve sméru hodinovych rucicek
k nabijeci zdkladné a sprdvné do ni zaparkuje.

3. PLANOVANI

Uspordddni a struktura kazdého trévniku se lisi, profo doporuéujeme, abyste se sezndmili s procesem nastaveni jesté pred instalaci robotické sekacky.
Pl&novdni bude jednodussi, kdyz si udéldte ndért pracovni oblasti, kfery bude obsahovat vSechny prekézky. Usnadni vém to vybér idedini polohy pro nabijeci zdkladnu
i pro poloZeni obvodového drdtu.

PLANOVANI POKLADKY OBVODOVEHO DRATU

Obvodovy drdf funguje jako ,neviditelnd zed” pro robotickou sekacku. Viymezuije hranice zén fravniku a obklopuje konkrétni oblasti, kam nechcete, aby robotickd
sekacka vjizdéla.

Obvodovy drdt je pripevnén k zemi pomoci kolik(, kferé se doddvaji spolecné s robotickou sekackou. Brzy po poloZeni drdt s koliky zaroste a nebude vidét.

Jakmile se robofickd sekacka rozjede, zapne se signdl, ktery je vysildn po obvodovém drété. Tento signdl udrzuje robotickou sekacku v jejich pracovnich zéndch a mimo
pfedem nastavené vymezené oblasti.

Objekty v rdmci trdvniku

«  Objekty, jako jsou kvétinové zdhony, malé stromy, jezirka nebo velké stromy s vyvySenymi kofeny, Ize chrdnit nastavenim ,obvodovych ostrivka”.

e Prekdzky, kferé jsou svislé, relativné pevné a vySSi nez 15 cm, jako jsou stromy, telefonni nebo elekirické sloupy nebo bazén, nepotfebuiji takové ohranicenti.
Robotickd sekacka se automaticky oto¢i, kdyZ na tyto pfekdzky narazi.
Pro co nejSetrnéjsi a nejtiSsi provoz byste véak méli vytvorit obvodové ostrlivky i kolem nich.

e Pokud jsou oblasti, kde se nachdzeji prekdzky, blizko u sebe, je lepsi je ohranicit v rdmeci jediného souvisiého obvodového ostriivku.

Dalsi podrobnosti o tom, jak vytvorit obvodové ostriivky, najdete v &dsti Hranice v rdmcei pracovni oblasti” na strané 44.

Svahy
Obvodovy drét mlzete poloZit napfic svahem se sklonem mensim nez 20°.

Obvodovy drdt by nemél byt poloZen napfi¢ svahem, ktery je strméjsi nez 20°. Hrozi, Ze by tam robotickd sekac¢ka méla problémy
s ofdCenim. Sekacka by se pak zastavila, pipla a zobrazilo by se chybové hidSeni Error 8 (Chyba 8). Riziko je nejvétsi ve vihkém
pocasi, protoze kola mohou na mokré frdvé prokluzovat.

Obvodovy drdt véak mliZe byt poloZen pFes svah strméjsi nez 20°, pokud existuje prekdzka, do které
m(iZe robotickd sekacka narazit, napfiklad plot nebo husty Zivy plot.

Robotickd sekacka miZe sekat trévniky se sklonem az 25° uvnitf pracovni plochy. Plochy se
strméjSim sklonem musi byt oddéleny obvodovym drétem.

Pokud je vnéjsi okraj pracovniho prostoru naklonén o vice nez 20°, musi byt obvodovy drdt poloZen
na rovinu pred zaddtkem svahu ve vzddlenosti asi 20 cm od jeho hrany.

Nerovné trévniky nepfedstavuji pro tuto robotickou sekacku Zddny problém — hlubsi diry je ale nutné
zasypat zeminou, aby v nich nemohla sekacka uviznout.
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TYPY TRAVNIKU

Jak vypada vas trdvnik?

Existuji 3 zakladni typy travnikd: nékteré trévniky jsou kombinaci vice nez jednoho typu.
Vasim prvnim Gkolem je urcit, kfery typ je vds.

1. Pouze hlavni zéna:
Robotickd sekacka jednoduse posekd fento trévnik v rdmci jeho nastavenych hranic.

Pouze hlavni zéna

2. Hlavni zéna + podzény
Robotickd sekacka se mlze automaticky pohybovat mezi hiavni zénou a podzénami.

3. 0ddélend zéna

Robotickd sekacka bude sekat kazdou zénu samostatngé a je tfeba ji ruéné prendset z jedné oblasti do druhé.

o
c
P $S)
Hlavni zona =
o
o
L Oddélend
Hlavni zona .
zona

TYP TRAVNIKU POUZE S HLAVNi ZONOU

Trévnik typu ,pouze hlavni zéna” se skiGdd z jedné celistvé plochy. Nezahrnuje Zz&ddné podzény ani
oddélené zény. Na fomto trévniku celd travnatd plocha tvoii jednu souvislou zénu a vSechny plochy
trdvniku jsou dostatecné Siroké (nejméné 1 metr Siroké v nejuzsim bodg), aby jimi mohla projet
robotickd sekacka.

TYP TRAVNIKU S HLAVNI ZONOU A PODZONAMI

Tento typ trévniku se skiddd z vice nez jedné zény a tyto zony jsou propojeny Gzkym priichodem. MGze
byt relativné zky, ale dostateéné Siroky (40-50 cm), aby skrz néj mohla projet robotickd sekacka,

a fento Gzky prlichod je pevny, rovny a hladky (ne kamenity, pis¢ity nebo vyvyseny).

Na tomto typu frévniku se robotickd sekacka bude moci sama pohybovat z jedné zény do druhé

a posekd celou plochu.

Sitka min. 1 metr

Pouze hlavni zéna

Uzky priichod

Pokud je trdvnik velky, doporu¢ujeme ho rozdélit na podzény. Zvysi se tak G¢innost sekacky Uzky priichod
a budete moci napldnovat sekdni riiznych ploch v riiznou dobu. Celkem Ize definovat maximdiné ﬁ 5\ i
4 z6ny (hlavni zéna + 3 podzény). 76na 2
Z6na 3
Pfi nastavovdni rozdéleni na zény v hlavni nabidce je hlavni zéna pfednastavena jako zéna 1. .
UzZivatel miZe pridat dal$i podzény od zény 2, zony 3, max do zény 4. —‘ DUM
Viz podrobnosti v odstavci ,Rozdéleni na zény” na strané 49.
76na 4 E Hlavnizéna
p— (Zéna 1)
= ,
- = W&




CZ

40 Planovani

TYP TRAVNIKU S ODDELENYMI ZONAMI

Travnik s oddélenymi zénami se sklddd ze dvou nebo vice zon, kferé nejsou
vzdjemné propojeny.

Robotickd sekacka se nemUze automaticky pohybovat mezi témito zénami, pokud:
1.

Casti trévniku jsou oddéleny ploty, chodnikem nebo jinymi predméty, keré - 0ddélend zéna
roboticka sekaCka nedokdze prejet.

Casti trévniku jsou oddéleny $térkovou cestou nebo podobnym materidlem,
ktery miize poskodit noZe sekacky.

Z6ny trévniku jsou spojené prijezdem pfili§ Gzkym na to, aby jim mohla projet
robotickd sekacka: Sitka mensinez 40 cm.

Z6ny frdvniku jsou umistény na nizsi nebo vySsi drovni.

N

Oddélend zéna, kterou Ize posekat najednou

Pokud je to mozné, m{ize byt drdt oddélené oblasti pripojen k obvodovému drdtu
hlavni z6ny.

Oddélend zéna mensi nez
20Q m?

2 drdty pod stejnym kolikem

Nabijeci zdkladna

Oddélend zéna, kterou nelze posekat najednou

1.
2.

Tato velkd oddélend zéna vyzaduje samostatny provoz sekacky.
V této oblasti by méla byt nainstalovdna dal$i nabijeci zdkladna a napdject
adaptér (volitelné pfislusenstvi).

Oddélend zéna vétsi nez 200 m?

_Dodateénd elektrickd zdsuvka
a nabijeci zékladna

Hlavni elektrickd zdsuvka
a nabijeci zdkladna

VYBER UMISTENiI NABIJECi ZAKLADNY

Nabijeci zakladna se umistuje u obvodového drdtu.
Zde smycka obvodového drdtu za€ind a konéi. PFi vybéru nejlepSiho umisténi dodrzujte ndsledujici pokyny:

NOo oA~ wN

© ©

Umistéte nabijeci z&kladnu do vzddlenosti nejméné 20 cm od rohu obvodového drdtu.

Pro sprévny vjezd sekacky musi byt pfed zdkladnou pfimé linie del$i nez 100 cm.

Nabijeci zakladna by méla byt umisténa dostatecné blizko elekirické zasuvky.

Pokud mé trdvnik vice nez jednu zénu, nainstalujte nabijeci zakladnu do nejvétsi zony.

Pfednost mé stinné misto. Prodlouzi se fak Zivotnost akumuldtoru.

Umistéte nabijeci z&kladnu na relativné rovnou zem. Neumistujte ji na svah.

Neumistujte nabijeci zdkladnu do sniZené polohy, aby nedoslo k poSkozeni nabijeci zakladny nebo robotické sekacky
nahromadénou vodou.

Umistéte nabijeci zakladnu v dostate¢né vzddlenosti od hlavic postiikovaci. i
Neumistujte nabijeci zdkladnu na misto s magnetickym rusenim.

% FIELDMANN' FZRR 5650-A, FZRR 5950-A
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4. INSTALACE

Pred zahdjenim instalace si prostuduite celou tuto kapitolu. ZpUsob instalace ovliviiuje, jak dobre bude robotickd sekacka fungovat. Proto je dilezité si instalaci peclivé
naplénovat.

PRIPRAVY

1. Pokud je tréva v pracovni oblasti vy$Si neZz 7 cm, posekeite ji pomoci standardni sekacky a trdvu posbirejte.
Pred insfalaci si pozorné prectéte vSechny kroky.
Zkontrolujte, zda mdte k dispozici véechny dily potfebné pro instalaci. Cisla v zavorkdch odkazuji na obrdzek ,Seznam &dsti” na strané 36.

w N

e t8lo sekacky (1)

e nabijeci zdkladna (4)

e obvodovy drdt (22)

e napdjeci adaptér (21)

o kolik (24)

« nabijeci kontakty (5)

e plochy kli¢ (25)

¢ hfeb nabijeci zékladny (23)
e méfidlo (28)

Béhem instalace budete také potfebovat ndsledujici ndfadf:

* Kkladivo/plastovd pali¢ka (pro snazsi zapichovéni kolik( do zemé). D;;/r’
« kombinované klesté pro stfihdni obvodového drdtu.

e zarovndvac¢ okrajli / rovny ryé, pokud musite obvodovy drdt zakopat.

INSTALACE A ZAPOJENI NABIJECI ZAKLADNY

Upevnéni nabijeci zakladny
Po vybéru vhodného mista pro nabijeci zdkladnu, viz ,Vybér umisténi nabijeci zGkladny” na sfrané 40.

1. Pomoci dodaného kli¢e nasroubujte dva dodané nabijeci kontakty na nabijeci zdkladnu. -4

2. Upevnéte obvodovy drdt do dréZky na spodni desce nabijeci zdkladny. A g /

3. Urcefe smér nabijeci zdkladny. =
Nabijeci zakladna by méla byt nasmérovana tak, aby k ni robotickd sekacka mohla pfijet po obvodovém drdtu po Tlm TN
sméru hodinovych ru¢iéek a spravné do ni zaparkovat. =

4. Pripevnéte nabijeci zakladnu k zemi pomoci dodanych hebd. Dohlédnéte na to, aby hlavy hieb( nepfecnivaly. [ | 5 ,/
/+, |
‘2,
/
5. Pfipojte konec obvodového drdtu v pfedni ¢dsti nabijeci zdkladny na pravy konekfor oznageny symbolem ,F* 1 /7&‘\ == 7
/7 L 4 \

S ‘i . ) / [T T o1
Pfripojeni napdjeciho adaptéru ‘/ LI E } i N\ =
Pfipojte napdjeci kabel napdjeciho adaptéru do elekirické zadsuvky 100-240 V. | ; (i BF U‘,\ ‘ NN /
Pfi pldnovéni umisténi napdjeciho adaptéru vezméte v Gvahu ndsledujici faktory: ’ ‘ O LX) i | l \
*  blizkost nabijeci zdkladny L7 \—TQJ | )

e ochrana pfed destém ——A |
¢ ochrana pfed pfimym slune¢nim zdfenim

Vlystupni nizkonapéfovy kabel napdjeciho adaptéru je dlouhy 4 metry. Je zakdzdno ho zkracovat nebo prodluzovat. \




oz I

Vystupni nizkonapéfovy kabel musi byt poloZzen na zemi a zajistén koliky. Vzddlenost mezi kabelem a zemi by méla byt mensinez 1 ¢cm pro
pripad, Ze by pfes néj méla robotickd sekacka prejizdét.

Vystupni nizkonapétovy kabel nesmi byt nikdy uloZen v civce nebo pod zékladni deskou nabijeci zdkladny, protoze by mohl rusit signdly
z nabijeci zékladny.

Pfi pfipojovani napdjeciho adaptéru do zésuvky ve zdi se doporuéuje pouzit zemni jistic.
KdyZ je napdjeci adaptér zapojen pfimo do zdsuvky ve zdi, musi byt ve vySce alespori 30 cm nad zemi (aby nemohlo dojit ke styku s vodou).
Neni dovoleno poklddat napdjeci adaptér na zem.

DULEZITE INFORMACE
Vystupni nizkonapétovy kabel za Zddnych okolnosti nesmite zkrdtit ani prodlouZit.

= —
waLavav 103NYAN
—

DULEZITE INFORMACE min 30 cmy/ 12
Umistéte vystupni nizkonapétovy kabel tak, aby se s nim noZovy kotou¢ nemohl nikdy dostat do kontaktu.

DULEZITE INFORMACE
Pfed ¢&i§ténim nebo opravou obvodového drdtu vytdhnéte zastréku, abyste odpoijili nabijeci zakladnu.

Pfipojeni nabijeci zdkladny
Pfipojfe vystupni nizkonapéfovy kabel k nabijeci zakladné.

DULEZITE INFORMACE
Neni dovoleno délat nové otvory v zdkladni desce. K upevnéni zdkladni desky k zemi
pouzivejte vyhradné stavaijici otvory.

DULEZITE INFORMACE
Neslapejte ani nechodte po zdkladni desce nabijeci zdkladny.

NABIJENi AKUMULATORU

Jakmile je nabijeci zkladna pfipojena, je mozné robotickou sekacku nabijet.
Umistéte robotickou sekacku sprdvné do nabijeci zakladny tak, aby se nabijeci kontakty pripojily ke vstupnim kontaktm robotické
sekacky.

Sprdvné pripojeni mlzete zkontrolovat ndsledujicim zplisobem:

Otevfete kryt oviddaciho panelu, stisknéte vypina¢ a zkontrolujte, zda blikd symbol blesku u symbolu baterie ( {j] ). Pokud ano,
znamend to, Ze pfipojeni je spravné. Pokud se symbol blesku nezobrazuije, neni pfipojeni v pofddku. KdyzZ je akumuldtor pIné nabity,
zobrazuje se symbol piné baterie ({IINN] ).

Umistéte robotickou sekacku do nabijeci zdkladny, aby se akumuldtor nabil béhem pokldddni obvodového drdtu.
Pokud je akumuldfor vybity, potrvd jeho plné nabiti pfiblizné 60-120 minut.

DULEZITE INFORMACE
Robotickou sekacku nelze pouzivat, dokud neni instalace dokonéena.

INSTALACE OBVODOVEHO DRATU

Pfed zahdjenim poklddky obvodového drdtu se doporuéuje posekat frévu v mistech, kde md byt poloZen. Pak bude snazsi pfipevnit drdt k zemi. A sniZi se tak riziko, Ze
robotickd sekacka béhem provozu drdt poskodi.

Obvodovy drdf Ize nainstalovat jednim z ndsledujicich zplsobd:

1. Zajisténi drdtu k zemi pomoci kolikd.

Pokud byste po nékolika prvnich tydnech provozu chtéli upravit polohu obvodového drdtu, je vyhodnéjsi pripevnit obvodovy drdt pomoci kolikd. Po nékolika tydnech
tréva preroste pres drdt, takZe uz nebude vidét. Pfi instalaci pouZijte kladivo/plastovou pali¢ku a dodané koliky.

2. Zakopejte drdt.

Chcete-i na frévniku provddét vertikutaci nebo provzdusnovdni, je lepsi obvodovy drdt zakopat. V pfipadé potteby Ize oba zplisoby kombinovat: jednu ¢dst obvodového
drdtu zajistit pomoci kolikd a druhou ¢dst zakopat. Pfi zakopdvdani mizete pouzit napfikiad zarovndvaé okrajli nebo rovny ry¢. Obvodovy drdt musi byt polozen
minimdiné 1 cm a maximdiné 5 ¢cm hluboko v zemi.
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Nejlepsi poloha obvodového dratu

Obvodovy drdt musi byt poloZen tak, aby:

e Kolem pracovni oblasti robotické sekacky vznikla uzaviend smycka. Musi se pouzivat pouze origindini obvodovy drdt. Je specidiné navrZen tak, aby odoldval
vihkosti z pddy, kterd by jinak mohla vodic¢e snadno poskodit.

e Celkovd délka obvodového drdtu nesmi presahnout 300 metrd.

V zdvislosti na tom, s ¢im pracovni oblast sousedi, musi byt obvodovy drdf poloZen v riiznych vzddlenostech od prekazek. Obrdzek nize ukazuie, jak musi byt obvodovy
drdt polozen kolem pracovni oblasti a kolem prekazek. Pro uréeni sprdvnych vzddlenosti pouZijte dodané méfidlo (viz .Seznam &asti” na sfrané 36)

5cm/2"
PR e

Ocm

30em/12"

Hranice pracovni oblasti
Ohraniuje-li pracovni oblast vysokd prekdzka, napfiklad zed nebo plot, mél by byt obvodovy drdt poloZen 30 cm od \

prekdzky. Tim zabrdnite kolizi robotické sekacky s pfekdzkou a sniZite odreni jejiho téla.

30cm/12"

N

NP

S22 NG
\ (RN o@;
7 g N/

obrubnik. 20 cm /8"

Asi 20 cm Sirokd plocha kolem pevné prekdzky nebude posekdna.

Pokud pracovni plocha hrani¢i s malym pfikopem, napfiklad zGhonem nebo malym pfevySenim, nebo nizkym obrubnikem

Asi 12 cm Sirokd plocha podél prikopu/obrubniku nebude posekdna.

Pokud pracovni oblast hraniéi s diéZzdénou nebo podobnou plochou, kferd je na Grovni trdvniku, je mozné nechat
robotickou sekacku na ni ¢dstecné najet. Obvodovy drdt by pak mél byt polozen 5 cm od hrany vydidzdéné plochy.

whe XY
Veskerd frdva podél didzdéni bude posekdna. ¥ ~J‘«M\\ 3

Pokud je pracovni oblast rozdélena didzdénou plochou, kterd je na drovni frévniku, je mozné nechat robofickou sekacku

ji prejet. MdZe byt vyhodné uloZit obvodovy drdf pod dlazdice. Obvodovy drdt Ize poloZit i do spdr mezi diazdicemi. Ujistéte » w

se, Ze jsou dlazdice v roving s frdvnikem, aby se zabrdnilo nadmérnému opotfebeni robofické sekacky. oy E

Pozndmka: Robotickd sekacka nesmi nikdy prejizdét pres Stérk, mulé nebo podobny materidl, ktery by mohl poskodit N N X W
W i

jeji noze.
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DULEZITE INFORMACE

Pokud pracovni oblast sousedi s vodnimi plochami, svahy, srdzy nebo vefejnou komunikaci,
musi byt obvodovy drat doplnén obrubou nebo nééim podobnym. Vyska musi byt alespoi
15 cm. Tak bude zajisténo, Ze robotickd sekacka za Zadnych okolnosti neopusti pracovni

oblast.

Hranice v rdmci pracovni oblasti

PouZijte obvodovy drdt k vymezeni ploch uvnitf pracovni oblasti fak, Ze vytvorite obvodové ostrivky kolem prekdzek, které
nejsou odolné v{ici kolizi, jako jsou napiiklad kvétinové zdhony, kefe, fontdny...

Prekdzky, které odolaiji kolizi, jako jsou napfiklad stromy, telefonni nebo elekirické sloupy, bazén se sténou vy$sinez 15 ¢cm,
neni nutné vymezovat obvodovym drdtem.

Robotickd sekacka se automaticky ofoéi, kdyZ narazi na fento typ prekazek.

PoloZte draf smérem k oblasfi, kferd ma byt ohrani¢ena, a kolem ni a poté jej vratte zpét stejnou cestou. Pouzivate-i koliky,
mél by byt drdt poloZen na zpétné trase pod stejnymi koliky. KdyZ jsou Useky obvodového drdtu vedouci k ostriivku a od néj
poloZeny blizko sebe, robotickd sekacka je mize prejizdét.

Obvodovy drdt se vSak nesmf kfiZit na cesté k ostrivku a z néj.

Prekdzky, které se mirné svazuji, napriklad kameny nebo velké stromy s vyvy$enymi kofeny, musi byt oddéleny ostriivkem nebo
odstfranény. V opaéném piipadé mize robotickd sekacka na tento druh prekdzky sklouznout a mize dojit k poskozeni nozl
anebo uviznuti sekacky.

Prachody pfi seéeni
Je ffeba se vyhnout diouhym a Gzkym prdchodim a plochdm uz$im nez 50-70 cm. KdyZ robotickd sekacka sekd, existuje
riziko, Ze se na takovém misté bude pohybovat piili§ dlouho. Trdvnik pak zde bude pfilis ujety.

PoloZeni obvodového dratu

Chcete-li zajistit obvodovy drdt pomoci kolik(:
¢ Posekejte trdvu hodné nakrdtko standardni sekackou na trdvu nebo vyzinaéem a poloZte drdt blizko zemé, abyste sniZili riziko, Ze robotickd sekacka presekne drdt

nebo poskodi jeho izolaci.
*  Obvodovy drdf pokiddejte t€sné nad zem tak, aby vzddlenost mezi nim a zemi byla mensinez 1 cm pro pfipad, Ze by pfes néj méla E

robotickd sekacka prejizdét. Koliky ddvejte blizko u sebe, ve vzddlenosti pfiblizné 1 m. WY _! _ YA
Pomoci kladiva zatlucte koliky do zemé. Pi zatloukdni kolik(l budte opatrni a dohlédnéte na to, aby drdt nebyl prili§ napnuty. Vyvarujte se =4
ostrych ohyb(i drdtu.

Chcete-li obvodovy drét zakopat:
e Obvodovy drdt musi byt poloZzen minimdiné 1 cm a maximdiné 5 cm hluboko v zemi. Pfi zakopdvdni mlizete pouZit napfikiad zarovndvaé okrajl nebo rovny ryc.

Pi pokldddni obvodového drdtu pouzijte jako voditko dodané méfidlo. Pom(ize vém snadno urcit sprévnou vzddlenost mezi obvodovym drétem a hranici nebo
prekdzkou. Méfidlo se doddvd samostatng, mimo krabici.

DULEZITE INFORMACE
Piebyteény drdt nesmi byt skladovdn v civkdéch.
Mohlo by to rusit robotickou sekacku.

Obvodovy drdf zacind na jednom z konekfor(l na zadni strané nabijeci zdkladny a vede pod jeji spodni ¢dsti. Poté obvodovy drdf postupné poloZte proti sméru
hodinovych rugi¢ek, jak ukazuiji Sipky na obrdzku nize. PFi prochdzeni kolem hranic kabel volné polozte. Pokud narazite na oblast nebo objekt, kiery vyZaduje pééi nebo
zvl@$tni ohraniéeni, nezapomerite podle potfeby peclivé poloZit obvodovy drédt. (viz ,Hranice pracovni oblasti” na strané 43 a ,Hranice v rdmci pracovni oblasti” na
strané 44)
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20cm/8" 30cm/ 12"

Pfi instalaci obvodového drétu v rohu frévniku musf byt Ghel rohu vét$i nez 100 stupiidi, doporuéuje se 135 stupiidi. Uhly roh(i mensi ne 100 stupiiti nejsou dobré pro
volny pohyb robotické sekacky a secen.

<y
4 :
. 5
Sitka mezi 2 liniemi obvodového drdtu v prichodech by méla byt vétsi nez 50 cm. V pripads, Ze sekatka musi projit I—
priichodem mensim nez 50 cm, méla by byt pracovni zona oddélena. Viz ,Typ trdvniku s hiavni zénou a podzénami” na 0o | @@
strané 39. $oe

Prodlouzeni obvodového drdtu
Obvodovy drdt Ize jednoduse prodlouZit zkroucenim dvou konc(l drdtl k sobg. K zajisténi spojené ¢dsti drdtl mlizete pouzit o

(2]
izola&ni pasku. :g\ fa:
Celkovd délka obvodového drdtu nesmi presdhnout 300 metrd. §

(3] (4]
DULEZITE INFORMACE NN
Nezapomefite pousit izolaé&ni pdsku k ochrané spojenych &dsti dratd, jinak by vihkost v pudé =" @

mohla zpusobit oxidaci nechrdnénych drdta a nakonec pieruseni obvodu.

PRIPOJENI OBVODOVEHO DRATU

Po dokonceni pokiddky obvodového drdtu a jeho navedeni zpét k nabijeci zdkladné mizete pomoci
kombinovanych klesti prestfihnout zbyvajici drt a pfipojit jeho konec k levému konekforu, kfery je oznacéen
symbolem ,B".

Frekvence obvodového drdtu je 0-148,5 kHz.

KONTROLA OBVODOVEHO DRATU

Zkontrolujte signdl obvodového drdtu podle barvy dvoubarevného LED indikdtoru na nabijeci zdkladné.

Pokud tento LED indikdtor sviti nepferuSované zelené, znamend to, Ze obvodovy drdt a napdjeci adaptér jsou sprévné zapojeny.

Pokud se sekacka stdle nabiji, LED indikdtor sviti ¢erveng.

Pokud blikd zeleng, znamend to, Ze obvodovy drdt neni pfipojen nebo je prerusen. Zkontrolujte, zda jsou 2 konektory dobre pripojeny ke konclim obvodového drdtu.




A «

Stav dvoubarevného LED indikdtoru Zelend Cervend

Napdjeci adaptér a obvodovy drdt jsou sprdvné piipojeny ke zdroji napdjent. svitf nesviti

Sekacka se nabiji v nabijeci zdkladné nesuviti sviti

Obvodovy drdt je pferusen nebo neni pfipojen k nabijeci zdkladné bliké nesvifi

Porucha napdjeciho adaptéru nebo vypadek napdjent nesviti nesviti
PRVNIi SPUSTENI

NeZ je mozné zadit robotickou sekacku pouzivat, je nejprve nutné nastavit datum a &as.

1. Umistéte robotickou sekacku do jeji pracovni oblasti.

Otevrete kryt oviddaciho panelu, pak stisknéte vypinac (!)

Potvrdte heslo (viz pokyny v ¢dsti .Zabezpedeni” na strané 50). Po otevieni krytu oviddaciho panelu musite heslo potvrdit.
Nastavte mistni datum a ¢as. Podrobnosti, jak se to déld, najdete v ¢dsti ,Nastaveni” na strané 50.

Stisknéte tlacitko START (@) a zavrete kryt, sekacka bude 2 sekundy pipat a pak se rozjede.

o~ wN

ZKUSEBNi ZAPARKOVANI DO NABIJECI ZAKLADNY

NeZ zacnete robotickou sekacku pouZzivat, ovéfte si, Ze dokdZe sledovat obvodovy drdt aZ k nabijeci zakladné a Ze snadno zaparkuje do nabijeci zékladny.
Provedte nésledujici zkousku:

PouZijte kroky v odstavci ,Prvni spusténi” na strané 46,

1. kdyZ se bude robotickd sekacka pohybovat po pracovni oblasti, stisknéte tlagitko STOP na ni.

2. Oteviete kryt oviddaciho panelu, potvrdte heslo, sfisknéte tlacitko DOMU (ﬂ) a pak zaviete kryt.

3. Robotickd sekacka bude po sméru hodinovych ruciéek sledovat obvodovy drdt az k nabijeci zdkladné a pak do ni zaparkuje. Zkouska se povazuje za Gspé$nou
pouze tehdy, kdyZ robotickd sekacka sprdvné sleduje obvodovy drdt k nabijeci zdkladné a zaparkuije v ni na prvni pokus. Pokud robotickd sekacka selze pfi
prvnim pokusu, zkusi to automaticky znovu. Instalace neni sprévnd, pokud robotickd sekacka potfebuje k zaparkovdni v nabijeci zdkladné dva nebo vice pokusd.
V takovém piipadé zkontrolujte, zda jsou nabijeci z&kladna i obvodovy drdt nainstalovdny v souladu s pokyny v odstavcich ,Instalace a zapojeni nabijeci zakladny”
na sfrané 41, ,Instalace obvodového drétu” na strané 42 a , Kontrola obvodového dréfu” na strané 45.

DULEZITE INFORMACE
Funkci DOMU Ize pouzit pouze tehdy, nachdzi-li se robotické sekaéka uvniti pracovni oblasti.
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Oviadaci panel (47 [Z41
5. OVLADACI PANEL

Kryt oviddaciho panelu slouzi k ochrané displeje pred dlouhodobym vystavenim sluneénimu zéfeni. Bez této ochrany by se displej snadno poskodil dlouhodobym
silnym slune¢nim zdfenim a zkrdtila by se jeho Zivomnost.

Oteviete kryt, zpfistupni se vdm ovlddaci panel.
V8echny piikazy pro robotickou sekacku se zaddvaji a nastaveni se provddéji prosttednictvim fohoto oviddaciho panelu.
Vi8echny funkce jsou pfistupné prosttednictvim nékolika nabidek.

Ovlddaci panel se sklddd z displeje a Sesti tlacitek.
V8echny informace se zobrazuji na displeji a veskeré zaddvdni se provddi pomoci tlagitek.

DULEZITE INFORMACE

Po dokonéeni operaci na oviddacim panelu vidy zaviete jeho kryt, aby se mohla robotickd
sekacka rozjet. Pokud neni kryt zavieny, na displeji se zobrazi zprdva ,,Close Cover (Zaviete
kryt)“ a robotickd sekacka se nerozjede.

Kdy?Z stisknete tlacitko STOP a oteviete kryt, objevi se domovskd obrazovka, na kferé se zobrazuje datum, éas, vybrand pracovni zéna, stav snimace desté a stav
akumuldtoru.

e Nenfli asovaé nastaven na Zddnou pldnovanou denni prdci, zobrazuje v horni &dsti obrazovky ,Standby (Pohotovostni rezim)”.

e Pokud je ¢asovaé nastaven na denni prdci, zobrazuje se vybrand pracovni zéna v horni ¢ésti obrazovky.

e Symbol desté (.) indikuje, Ze je snimac desté aktivovdn (zapnuf).
Pokud snima¢ desté neni akfivovan (je vypnut), fento symbol se nezobrazuie.

e Symbol stavu akumuldtoru (@) zobrazuje zbyvajici Grover jeho nabiti.
Sest tlatitek se déli do dvou skupin: tlagitka pro vybér operace a tiagitka s vice funkcem.

VYBER OPERACE
Mezi tlacitka pro vybér operace patfi:
Symbol Nazev tlaéitka Funkce
ﬂ‘ NAHORU Posun kurzoru nahoru nebo zvy$eni numerické hodnoty
l], DOLU Posun kurzoru dol(i nebo snizeni numerické hodnoty
3 ZPET Opusténi aktudIniho rozhrani, ndvrat zpét na vy$si Groven nabidky

TLACITKA S VICE FUNKCEMI

Symbol Nazev tlagitka Funkce

Hlavni funkce: ruéni spusténi robotické sekatky

&) START

Sekunddmf: posun kurzoru doleva

1. Odesldni robota zpét do nabijeci zdkladny a ukonceni aktudini prdce (pokud po Gplném nabifi robota jeste
neuplynul naplédnovany ¢as, robot se znovu vydd do prdce)

N :

(p) = DOMU 2. posun kurzoru doprava
3. aktivace sekdni na obvodovém drdtu: vyjeti sekacky z nabijeci zGkladny po stisku tlacitka ,DOMU”
Jeden stisk: Zapnuti robota

0 & VYPINAG 3 sekundy dlouhy stisk: vypnuti robota

Viybérem vstoupite do podnabidky nebo potvrdite jednotlivd nastaveni

Obvykle se uplatni hlavni funkce téchto dvou tlacitek.

Pouze v prlibéhu procesu nastaveni, po stisknutim tlacitka SET (@), se uplatni sekunddrni funkce téchto dvou tlaitek.

Po dokonéeni nastaveni bude sekunddérni funkce téchto flacitek zakdzdna a uplatni se hlavni funkce.

Dvé flacitka s vice funkcemi nabizeji rlizné funkce, mimo jiné v zdvislosti na fom, kde se prévé nachdzite ve struktufe nabidek.

ROBOTICKA SEKACKA NA TRAVU NAVOD K OBSLUZE
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6. FUNKCE NABIDEK A JAK JE NASTAVIT

HLAVNi NABIDKA

Kdy?Z stisknete tlacitko STOP a oteviete kryt, stisknéte tlacitko SET na oviddacim panelu a na obrazovce se zobrazi hlavni nabidka.

Hlavni nabidka nabizi ¢tyfi moznosti:

+ Casovag
e Rozdélenina zény
e Nastaveni

e Zabezpedeni

Kazdd z nabidek obsahuije fadu podnabidek.

Jejich prostfednictvim mdte pfistup ke v§em funkcim pro nastaveni robotické sekacky.

Prochdzeni mezi nabidkami

K prochdzenf hlavni nabidkou a podnabidkami miiZete pouZivat tlagitka pro vybér operace a tlacitka s vice funkcemi.

Stiskem tlacitka SET (@) vsfoupite do hlavni nabidky, potom pouZijte tlaéitko doprava (-’ﬁ\ =) k presunuti kurzoru a vybéru podnabidky; op&tovnym stiskem
tlacitka SET potvrdite svoji volbu a vstoupite do podnabidky. Po dokon&eni nastaveni v podnabidkdch se miiZete stiskem tlagitka ZPET (D) vrdtit zpdtky na vyssi

Groven nebo muZete zaviit kryt a vrdtit se tak pfimo na domovskou stranku.

Podnabidky

Nékferé podnabidky obsahuji mozZnosti, které jsou prednastaveny pro vybér. To znamend, Ze jsou tyto moznosti vybrdny. Stiskem tlagitka DOLU (U,) mUZete prepinat

mezi ,On (Zap)” a ,Off (Vyp)”, podle foho, zda chcete danou funkci aktivovat nebo ne.
V néktery podnabidkdch je ffeba pomoci oviddaciho panelu zadat néjaké informace (datum, ¢as...).

STRUKTURA NABIDEK

Hlavni nabidka:

Hlavni nabidka

o O

Casovaé Rozdéleni na zény Nastaveni Zabezpeceni
Podnabidka: i
Cas
Ktery den Kterd zéna Ktery as
T T | Rozdéleni na zény
Ned ZAP/VYP 00:00-00:00
Pon Zéna 1
Ute Zéna 2
St Z6na 3
Ctv Z6na 4
PGt
Sob
Cely tyden
O Nastaveni [@]
| Zabezpeceni
Datum/Cas Energie Snima¢ Reset Protokol chyb 2 3
9 deits ¥ 3||Ez
| | | | 14
c o N
»O ; o
[ I [ I | E 125
T Fl N & °
] g ] N
X (| s z NIERREHIE
& S K 8 2 2 28| %3
£ S £ S g8 =T =9
] ° o w o >~ S o S 3
2 N > g o 33
£ £0
o 3
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CASOVAC

Trdvnik by se nemél sekat pfili§ Casto, abyste dosdhli nejlepsich vysledk(. Pokud se robotickd sekacka nechd sekat pilis Casto, trdvnik mlze vypadat pili§ ulehly. Kromé
toho je robofickd sekacka vystavena zbyte¢nému opottebeni.

Funkce ¢asovace je také idedinim prostfedkem pro nastaventi, v kterou denni dobu by robotickd sekacka neméla sekat, napfiklad kdyZ si na zahradé hraji déti.

Pouzijte funkci spusténi éasovace (viz ,Spusténi ¢asovade”), aby vas trévnik nebyl uSlapany.

Pred pouzitim spoditejte, jak dlouho potfebuije robotické sekacka pracovat na zékladé pracovni kapacity uvedené v tabulce nize.

Tabulkova pracovni kapacita

Model Pracovni kapacita
FZRR 5650-A Asi 15 m? za hodinu
FZRR 5950-A Asi 15 m? za hodinu
Pfiklad

Pokud md pracovni oblast plochu 300 m? miize sekacka typu FZRR 5950-A pracovat 20 hodin denné. Tato doba zahrnuje dobu seceni i dobu nabijent.
Tyto Gasy jsou pfiblizné a zdavisi napfiklad na kvalité trdvy, ostrosti noze a stdri akumuldtoru.

DULEZITE INFORMACE
Pouzivejte ¢asovaé, aby sekdni neprobihalo v dobé, kdy se na travniku obvykle vyskytuji déti nebo domdci zvifata.

Pokud to rozloha trévniku dovoli, Ize kvalitu trdvy ddle zlepsit, pokud se seée kazdy druhy den namisto nékolika hodin denné. Trdvé navic prospivé Gplny odpodinek po
dobu alespon i dnd jednou za mésic.

ROZDELENI NA ZONY

V této Cdsti se predevsim dozvite, jak vytvorit podzény pro robotickou sekacku. Informace o rozdéleni trévniku na zény najdete v odstavcich ,Typy trdvnik(” na
strané 39 a ,Instalace obvodového drdfu” na sfrané 42.

Pozor:
Pfi rozdéleni na zény musi robotickd sekacka vyjet z nabijeci zakladny.
Rozdéleni na zény je dosazeno nastavenim riznych paméfovych bodu pro rdzné pracovni zény.

Pamétovy bod je jeden bod na obvodovém drdtu a poédtecni poloha sekacky ' i 1!; 63} C !; ’
v jednotlivych pracovnich zéndch. B Paméfoy bod 2
V hlavni zoné je prednastavenym pamétovym bodem umisténi nabijeci zakladny. Z6na3 Z6na2
DULEZITE INFORMACE DUM =
Paméfovy bod nelze nastavit u rohu ani u Gzkého prichodu.
< = Hlavni zéna
Zona 4 - (Zéna 1)
=
=
— -
— — | S
- = . -
Dalsi paméfové body nastavte podle nésleduijiciho postupu: B ' -
AN
1. Zkontrolujte, Ze je robotickd sekacka sprévné zaparkovand v nabijeci zékladné. G)
2. Ofeviete kryt oviddaciho panelu a stiskem tlacitka SET vstupte do hlavni nabidky. ..

3. Stiskem tlagitka doprava (-’ﬁ =) presufite kurzor na symbol rozdgleni na zény,

b &

4. Stiskem tlacitka SET potvrdte vybér nastaveni zén, na obrazovce se zobrazi ,Add Zone-2 (Pfidat Z6nu-2)". <Dividing Zones>

Add Zone-2

5. Stiskem tlacitka SET zahdjite nastaveni. Robotickd sekacka vycouvd z nabijeci zakladny, otoci se o 180 stuprili a zacne se
pohybovat podél obvodového drétu proti sméru hodinovych rugicek. Na displeji se zobrazi ,GO (JEDU)".

6. Kdyz sekacka prejede do polohy vhodné pro nastaveni paméfového bodu 2 (viz piiklady na obréizku vyse), stisknéte tlagitko STOP <Dividing Zones>

na sekacce. Sekacka se v tomto bodé zastavi a uloZi si ho jako paméfovy bod 2. Zone-2 Finished
Na displeji se zobrazi ,Zone-2 Finished, Next Zone... (Zéna 2 dokonéena, Dalsi zéna...)” Next Zone...

7. Stiskem tlacitka SET mUZete pokracovat v nastaveni dal$iho paméfového bodu podle vySe uvedeného postupu.

Skuteénd presnd poédtecni pozice v kazdé podzéné se bude o néco odchylovat od paméfového bodu.
Pokud chcefe zménit nebo upravit rozdéleni na zony, miZete je pfimo nastavit znovu podie vySe uvedenych krok(; staré nastaveni bude nahrazeno novym.
Pfi nastavovdni rozdéleni do zén sekacka nesede.
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NASTAVENI
Datum / Cas
Vychozi formdt datumu je rok/meésic/datum a éas pouzivé 24hodinovy formdt.
1. Ofevfete kryt oviddaciho panelu a stiskem tlacitka SET vstupte do hlavni nabidky. 1.Date/Time
2. Energy
2. Stiskem tlagitka doprava (-’h\ =) pesufite kurzor na symbol Nastaveni (@), 3.Rain Sensor
4.Reset
3. Stiskem tlacitka SET vstupte do podnabidky Nastaveni, 5.Error log
4. Stiskem tlacitka SET vstupte do rozhrani pro nastaveni Data/Casu. <Date>
5. Stiskem tlagitka DOLU (ﬂ) nebo NAHORU (ﬂ) miZzete zménit &isla odpovidajici ROKU, 2018 -05-24
Stiskem tlagitka doprava (-ﬁ =) presufite kurzor na éisla vyjadtujici MESIC nebo DATUM, Thu
Stiskem tlagitka DOLU (4 L) nebo NAHORU (ﬂ) miiZete zménit &isla odpovidajici MESICI nebo DATUMU.
Pouijte podobny postup na oviddacim panelu, jak je popsdn vye, k nastaveni CASU. <Time>
8. Stiskem tlagitka SET potvrdte nastaveni data/Easu. 14 :58 :30
Energie
Na vybér jsou dva rezimy spotieby energie:
Normdini - rychlost pohybu sekacky a rychlost se€eni jsou takové, jaké jsou uvedeny v technickych Gdajich (viz kapitola <Energy>
10). 1.Normal
Pouzivd se pro normdini se¢eni frévy nebo trévy vy$§i neZ 8 cm. Robotickd sekacka je pfednastavena v tomfo rezimu. 2.ECO
ECO - rychlost pohybu sekagky i rychlost seenti jsou snizeny o 10-30 % oproti normdinimu rezimu.
Tento rezim se doporuéuje pouzivat pfi sekdni nizsi trévy, denni Gdrzbé frévniku nebo pii noénim provozu.
Pouzijte podobny postup na oviddacim panelu, jak je popsén vySe, k nastaveni rezimu spotfeby energie.
Snimac desté :
L N . . . - . PR . <Rain Sensor>
Roboticka sekacka muze sekat také v desti nebo v prostredi s vysokou vinkosti; mokrd frava vSak snadno ulpi
na robofické sekacce a na strméjSich svazich je vétsi riziko sklouznuti. 1.0n
Ve vychozim nastaveni je snima¢ desté zapnut. 2.0ff
Pouzijte podobny postup na oviddacim panelu, jak je popsdn vyse, k akfivaci nebo deakfivaci snimade deste.
Reset
B . ) L o . . . . . <Reset> <Monday>
Pfi resetu se vymazZe nastaveni rozdéleni na podzény i nastaveni ¢asovace, takZe se dobfe rozmyslete, nez tuto OFF  Zonel
funkei pouZzijete. Confirm Reset? one
10:00->12:30
ZABEZPECENI .
<Security>

Nastaveni ¢tyfmistného hesla pro uzaméeni obrazovky displeje mlize pomoci zabrdnit détem nebo jinym
osobdm, které nejsou obezndmeny s bezpeénym ovidddnim sekacky, aby ji bez dohledu pouZivaly.
Funguije také jako funkce ochrany proti krddezi, kterd brdni nepovolanym osobdm v ovidddni sekacky.

Old Password

0 000
Vychozi heslo je: 0000
V pipadé potieby ho miZzete zménit a zvolit si nové heslo.
Pouzijte podobny postup na oviddacim panelu, jak je popsén vyse, ke zméné hesla. <Security> <Security>

MUzZete také zapnout nebo vypnout zdmek obrazovky.
Pokud zdmek obrazovky zapnete, bude robotickd sekacka poZadovat heslo pfi kazdém otevieni krytu.
Zdmek obrazovky je pfednastaven na stav ,VYP”.

PouZzijte podobny postup na oviddacim panelu, jak je popsén vySe, k akfivaci nebo deaktivaci zdmku obrazovky.
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New Password
1 000 ON

New Password

1 000 OFF
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7. POUZITI

NABITI VYBITEHO AKUMULATORU (VIZ ,,NABIJENi AKUMULATORU*)

VAROVANI
Pfed spusténim robotické sekaéky si pozorné piectéte bezpeénostni pokyny.

VAROVANI
Ruce a nohy udrZujte v dostateéné vzddlenosti od otdéejicich se nozl. Nikdy neddvejte ruce nebo
nohy do blizkosti téla sekacky, kdyZ motor bézi.

VAROVANI
A Nikdy nepouZivejte robotickou sekacku, kdyz se v sekané oblasti zdrZuji osoby, zejména déti, nebo
domdci zvifata.

SPUSTENI
Robotickou sekacku Ize spustit dvéma zpdsoby:
rychly starf ruénim stiskem tlagitka START (@) a automaticky start na zdkladé nastaveni ¢asovade.

Rychly start
KdyZ robotickd sekacka stojf ve své pracovni oblasti, rychly start provedete stiskem flacitka START.

1. PFesunte robotickou sekacku do pracovni zény, kterou chcete posekat.

P A - N - ®) 1 &
2. Otevfete kryt oviddaciho panelu a stiskem vypinace zapnéte sekacku %ﬁ{ (;:?
3. sfiskndte fladitko START (@) a pak zaviete kryt. { Té , @%3
Robotickd sekacka zaéne pracovat, dokud napéti akumuldtoru neklesne, poté se automaticky vrdti do nabijeci zakladny.
MdzZete také stisknout tiacitko STOP, abyste robotickou sekacku zastavili dfive ruéné.
Sekdni na obvodovém drdtu
Robotickd sekacka mize posekat i frdvu na obvodovém drditu, kterou pfi sekdni v pracovni oblasti vynechdva.
Sekdni frdvy na obvodovém drdtu Ize oviddat pouze ru¢né.
Operaci provedte v ndsledujicich krocich:
1. Zkonfrolujte, Ze je robotickd sekacka spravné zaparkovand v nabijeci zakladné. P
2. Ofevrete kryt ovladaciho panelu L=
3. Zadejte heslo, pokud je aktivovdn (zapnut) zémek obrazovky d @ [1
4. Stiskngfe tlacitko DOMU (4" =
5. Zavfete kryt. |

Robotickd sekacka opusti nabijeci zékladnu, otoci se 0 180 stupiili a zacne sekat trdvu nad drdtem. ‘
NezZ se noZovy kotou¢ rozbéhne, ozve se 5 pipnuti po dobu 2 sekund.

Poté, co sekacka dokonci jeden okruh po obvodovém drdtu, dotkne se nabijeci zdkladny a otoéi o 180 stuprid. Poté se podél obvodového drdtu vrdti zpét do nabiject
zdkladny, ale tenfokrdt bez sekdni. Pak pfestane pracovat a zaparkuje v nabijeci zdkladné.

DULEZITE INFORMACE
Aby bylo mozné co nejlépe posekat trdvu podél obvodového dratu, nezapomeiite odstranit véechny piekdzky z blizkosti
obvodového dratu, které by mohly zpusobit aktivaci snimaée ndrazu, jako jsou vétve, kameny, hraéky, ovoce...

Startovani ¢asovace
Pfi nastaveni ¢asovace pouZivejte ndsledujici sekvenci:

Ktery den-> Kterd zéna-> Ktery ¢as * 8y
1. Oteviete kryt oviddaciho panelu a stiskem tlacitka SET vstupte do hlavni nabidky.
2. Kurzor se nachézi na symbolu CASOVAGC, stiskem tlagitka SET vstupte do podnabidky.

G;
b &
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1-Mondzy <Monday> <Monday>
2.Tuesday

ON Zonel ON Zonel
3.Wednesday —> —>
4.Thursday 10:00->12:30 10 :00->12:30

3. Pouzijte podobny postup na oviddacim panelu, jak je popsdn v odstavci ,Datum / ¢as” na strané 50, k nastaveni asovace pro sekdni trévy v riizné dny
av rliznych zéndch.

Po dokonéeni nastaveni se ujistéte, Ze robotickd sekacka sprdvné zaparkuje v nabijeci zdkladné, aby se pak mohla automaticky
rozjet, az prijde ¢as.

Pozndmka:

1. Pro kazdy den mGzete vybrat jen jednu pracovni zénu.
(Pro urcity den miZete vybrat kferoukoliv z definovanych zén. Pokud nerozdeélite plochu do z6n, je hlavni zéna prednastavena jako Zéna 1);
Pokud v néktery den nechcete trdvu sekat, vyberte u polozky Zéna moznost ,OFF (VYP)".

2. Pro kazdy den mlZete nastavit pouze jednu pracovni dobu.

Pokud po prvnim pouZiti funkce ¢asovade zjistite, Ze trdva neni v nékteré zoné dobre posekand, mizete Casova¢ upravit dvéma zplisoby:
1. vybrat dalsi den, kdy se bude znovu pracovat v této z6ng;
2. prodlouZit pracovni dobu v téfo z6né, takZe sekacka bude pristé v této oblasti sekat déle.

Vice informaci o vztahu mezi délkou pracovni doby a plochou trévnikil najdete v odstavei ,Casovad” na strané 49.

ZASTAVENI

Stisknéte tlacitko STOP, robotickd sekacka se zastavi a zastavi se i motor noZzového kotouce.

Pokud byla sekacka spusténa pomoci rychlého startu: kdyz po stisku tlacitka STOP chcete opét spustit sekacku pro denni préci,
postupujte podle krokd v odstavei ,Rychly start” na strané 51.

Pokud byla sekacka spusténa pomoci Sasovace: po stisku tlagitka STOP nebude pokracovat ve zbyvajicim dennim pracovnim pldnu,
zlistane v nabijeci zakladng, dokud nevymazete denni pldn prdce a nespustite ji pomoci rychlého startu nebo ji automaticky neaktivuje
¢asova¢ nastaveny pro dalsi den.

VYPNUTI
1. Stisknéte tlacitko STOP
2. PfidrZenim vypinace (!) stisknutého 3 sekundy vypnéte napdjeni.

Robotickou sekacku vZdy vypnéte, pokud potfebuje Gdrzbu nebo pokud je tfeba ji pfesunout mimo pracovni oblast.

NASTAVENI VYSKY SECENI

VySku seéeni Ize nastavit od 3 do 5 cm.
Jak nastavit vysku seéeni:
1. Stiskem tlagitka STOP zastavte robotickou sekacku a oteviete kryt.
2. Otocte knoflik pro nastaveni vysky do poZzadované polohy.
e QOtfocenim po sméru hodinovych rugicek zvysite vysku seceni.
¢ Otogenim proti sméru hodinovych rucicek sniZite vysku seceni.

DULEZITE INFORMACE

Bé&hem prvniho tydne po nové instalaci musi byt vyska seéeni nastavena na MAX (5 cm), aby
nedoslo k poskozeni obvodového dratu. Poté Ize vysku seéeni kazdy druhy tyden postupné
snizovat, dokud neni dosazeno pozadované vysky.
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8. UDRZBA

Robotickou sekacku pravidelné kontrolujte a Gistéte a v pfipadé potfeby vyménte opotfebované dily, abyste zlepsili jeji provozni spolehlivost a zajistili delSi Zivotnost.
Dal$i informace k &isténi najdete v odstavei ,Cigténi* na strané 53.

Na zaédtku pouzivdni robotické sekacky je tfeba nozovy kotou€ a noze kontrolovat jednou tydné. Pokud bylo opotiebeni béhem této doby nizké, Ize interval kontroly
prodlouZit.

Je d(ileZité, aby se noZovy kotoud hladce otGéel. Okraje nozil by nemély byt poskozeny. Zivotnost noz se znaéné lisi a zavisi napfiklad na ndsledujicim:
¢ Pracovni doba a velikost pracovni oblasti

e Typirdvy

* Typpady

»  Pritomnost predmét, jako jsou Sisky, spadané ovoce, hracky, ndradi, kameny, kofeny a podobné

B&Zna Zivotnost je 2-4 mésice pfi pouZiti na plochdch vétsich nez 300 m? a delsi u mensich ploch.
Postup vymeény noz{ najdete v odstavci ,Vyména noz(” na strané 54.

DULEZITE INFORMACE
Prdce s tupymi nozi md za ndésledek horsi vysledky seéeni. Okraje trdvy nejsou posekdny cisté a je potieba vice energie, coz vede
k tomu, Ze robotickd sekaka neposekd tak velkou plochu.

ULOZENI NA ZIMU

Robotickd sekacka

Robotickou sekadku je tfeba pfed uklizenim na zimu pedlivé vygistit. Viz ,Cigténi* na strané 53.

Aby byla zaru¢ena funkénost a Zivotnost akumuldtoru, je velmi dlleZité robotickou sekacku pred uskladnénim na zimu piné nabit. Viz ,Nabijeni akumuldtoru” na
strané 42.

Zkontrolujte stav snadno opottebitelnych éasti, jako jsou noZe a kola. V pfipadé potieby vymérite, abyste zajistili, Ze robotickd sekacka bude pred pfisti sezénou

v dobrém stavu.

Pridejte frochu antikorozniho oleje na noZe a Srouby zaijisfujici noze, abyste zabrdnili jejich korozi.

Vhodnd teplota prosttedi pro provoz robotické sekacky je 5-45 °C. V zimé, jakmile teplota na zahradé zdstdva trvale pod 5 °C, ulozZte sekacku na suché misto, kde
nemrzne, nejlépe v jeji origindinim obalu.

DULEZITE INFORMACE
Pfed uskladnénim na zimu je nutné akumuldtor piné nabit. Pokud neni akumuldtor pIiné nabit, mGzZe dojit k jeho poskozeni
a v uréitych pfipadech se dokonce muze stat nepouzitelnym.

Nabijeci zdkladna

Nabijeci zdkladnu a napdjeci adaptér skladujte uvnitf. Obvodovy drdt mlzete nechat v zemi. Konce drdtu by mély byt chrdnény ped vihkosti tim, Ze je vioZite napfiklad
do nddoby s tukem.

Pokud neni mozné nabijeci zdkladnu skladovat uvnitf, musi byt celou zimu odpojena od napdijeni.

PO ZIMNIM SKLADOVANI

Pred prvnim pouzitim zkontrolujte, zda je potieba vy¢istit, zejména nabijeci koliky na nabijeci zakladné a nabijeci prouzky v robotické sekacce. Pokud se nabijeci koliky
nebo nabijeci prouzky zdaji byt spdlené nebo potazené poviakem, ocistéte je jemnym smirkovym papirem. Zkontrolujte také, zda je sprdvné nastaveno datum a ¢as na
robotické sekacce.

CISTENI

Je dUleZité udrzovat robotickou sekacku v Gistoté. Sekacka s velkym mnoZzstvim nalepené trévy si tak dobie neporadi se svahy. Doporucuje se pfi ¢isténi pouZivat kartGe.
DULEZITE INFORMACE - =
K cisténi robotické sekacky nikdy nepouzivejte vysokotlakou mycku ani tekouci vodu. K ¢isténi nikdy nepouzivejte EE W
rozpoustédia. \- /)

Podvozek a noZovy kotoué
1. PfidrZenim vypinace (!) stisknutého 3 sekundy vypnéte napdjeni.
2. Nasadte si ochranné rukavice.
3. Preklopte robotickou sekacku na bok.
4. \Vygistéte nozovy kotou¢ a podvozek pomoci kartéée na nddobi.
Soucdasné zkontrolujte, zda se noZovy kotou¢ volné otdéi a nedrhne o chrdni¢ noZového kotouce.
Pokud se dovnitf dostanou dlouhd stébla trévy nebo jiné pfedméty, mohou brzdit noZovy kotoug.
I mirny brzdny Géinek vede k vy$si spotiebé a k del$i dobé seéeni a v nejhorsim piipadé zabrdni robotické sekacce posekat velky trdvnik.
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Podvozek
VyGistéte spodni stranu podvozku. PouZzijte kartéé nebo vihky hadr.

Kola
Ocistéte okolf prednich a zadnich kol a také drzdk nebo hfidel.

Télo
K Cisténi téla pouZijte vihkou, mékkou houbu nebo hadfik. Pokud je télo velmi znecisténé, mize byt nutné pouZit mydiovy roztok nebo prostiedek na myti nddobi.

Nabijeci zdkladna
Nabijeci zdkladnu pravidelné Cistéte od frdvy, listi, vétvicek a dalSich predmétd, které by mohly brdnif v parkovdni.

PREPRAVA A ODVOZ

Béhem piepravy stroj zaijistéte. Je dlilezité, aby se robotickd sekacka nepohybovala, napfikiad pfi pfepravé mezi trdvniky.

Na obsazené lithium-iontové akumuldtory se vztahuji pozadavky legislativy tykajici se nebezpeéného zbozi.

Pfi komercni pfepraveé, napt. tetimi stranami, speditéry, je tfeba dodrzovat zvidStni poZzadavky na baleni a oznaéovdni.

Pfi pfipravé poloZky k pfepravé je nutnd konzultace s odbornikem na nebezpecéné materidly. DodrZuijte také vSechny platné ndrodni predpisy.

V PRIPADE BOURKY
Aby se sniZilo riziko po$kozenf elekrickych soucdsti v robotické sekaccee a jeji nabijeci zdkladné, doporudujeme v pipadé nebezpedi bourky odpojit vSechna pripojeni
k nabiject zdkladné (napdjeni a obvodovy drdt).

VYMENA NOZU

VAROVANI
Pii vyméné vidy pouzivejte vyhradné origindini noze.

Na robofické sekacce jsou tfi noze, kieré jsou nasroubovdny na nozovy kotoug€. Vechny i noze musi byt vyménény soucasné, aby se dosdhlo vyvdzeni Zaciho
systému.

Jak vyménit noze:

1. PfidrZenim vypinace (!) stisknutého 3 sekundy vypnéte napdjeni.

2. Nasadte si ochranné rukavice.

3. Otoéte robotickou sekacku vzhlru nohama.

4. Vlozte Kli¢ do jednoho ze dvou otvor( v kofoudi a zajistéte jeho konec v drdZce chrdnice noZového kotouce, aby se kotouc
nemohl ofGcet.

5. Odsroubujte stfedni Sroub na nozovém kotoudi a poté odSroubuijte upeviiovaci Srouby noz(, pouzijte plochy nebo kiizovy
Sroubovdk.

6. NaSroubujte nové noZe a nasadte nozovy kotoug.

VYMENA AKUMULATORU

Akumuldtor je bezddrzbovy, ale jeho Zivotnost je omezena na 2 az 4 roky.
Zivotmost akumuldtoru zdvisi na délce sezény a na poétu hodin denné, kdy robotickd sekacka pracuje. Dlouhé sezéna nebo mnoho hodin pouZivdni denné znamend, e
je nutné akumuldtor vyménovat castéji.

DULEZITE INFORMACE
Na konci sezény, pired uloZzenim na zimu, akumuldtor piné nabijte.

Vyména akumuldétoru
Pokud je pracovni doba robotické sekacky mezi jednotlivymi nabijenimi kratsi nez normdiné, znamend to, Ze akumuldtor stérne a je tfeba ho vymeénit.
Akumuldtor je v pofddku, pokud robotickd sekacka dokdze udrzZet dobre posekany trdvnik.

DULEZITE INFORMACE
Vzdy pouZivejte vyhradné origindini akumuldtory. Kompatibilitu s jinymi akumuldatory nelze zarudit.

j—

PfidrZenim vypinace (!) stisknutého 3 sekundy vypnéte napdjeni.

Otocte robotickou sekacku vzhiiru nohama. PoloZte robotickou sekacku na mékky a Gisty povrch, aby nedoslo

k poskrdbdni jejiho téla a krytu displeje.

VyGistéte okoli krytu akumuldtoru.

Odsroubuijte dva Srouby na krytu akumuldtoru a kryt sejméte.

Vytdhnéte stary akumuldfor a odpojte konektory mezi akumuldtorem a hlavni deskou.

VloZte novy origindini akumuldfor a znovu pfipojte konekfory.

Namonfujte zpét kryt akumuldtoru. Pokud je tésnéni na krytu akumuldtoru viditelné poSkozené, je nutné vymeénit kryt
akumuldtoru.

8. NaSroubujte zpét dva Srouby pfidrzujici kryt akumuldtoru.

N

N o oA~ W
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9. RESENI PROBLEMU

V této kapitole je uvedena fada chybovych kddl a zvukovych signdlli s riznym ¢asovym intervalem, které se mohou objevit v pfipadé poruchy. Pro kazdy chybovy kéd je
zde uvedena moznd pficina i kroky, které je tfeba podniknout.
Tato kapifola faké uvddi nékferé pfiznaky, které vdm mohou pomoci, pokud robofickd sekacka nefunguje podle ocekavani.

CHYBOVE KODY

NiZe jsou uvedeny chybové kddy, které se mohou zobrazit na displeji robotické sekacky, a struéné popsdny problémy, které mohou nastat. Kdyz se zobrazi kterykoliv
z téchto chybovych kédd, sekacka také Skrdt pipne vintervalu 1 sekundy,
aby na néj upozornila. Stisknutim tlacitka BACK (D) opustite rozhrani se zobrazenim aktudiniho chybového kddu.
Pokud se stejny chybovy kéd objevuje ¢asto, kontakfujte autorizovaného prodejce nebo servis.

Chybovy kéd Problém Pfic¢ina Kroky
Error 1 (Chyba 1) 74dné hranice Neexistuje spojeni mezi obvodovym drdtem Obnovte spojeni mezi obvodovym drdtem
a nabijeci zakladnou a nabijeci zakladnou
Zdstréka napdjeciho adaptéru se uvolnila nebo Znovu zasurite zAstréku do zasuvky.
vytdhla ze zésuvky.
obvodovy drdf je preruseny Spojte preruseny drdt.
Vypnuti Zaparkuijte sekacku sprévné do nabijeci zdkladny,
aby se pfipravila na dalsi start.
Nepodaifilo se vrdtit do pracovni oblasti Zkontrolujte thel hraniéni ¢dry a okoli trdvniku
Error 2 (Chyba 2) Chyba detekce prekdzky Zdvada v PCBA snimace prekdzek Vlymérite starou PCBA
Error 3 (Chyba 3) Chyba v defekci ndrazu Zdvada v PCBA snimace prekdzek Vyméfite sfarou PCBA
Je preruseny kabel spojujici PCBA snimace ndrazu | Vyméite stary kabel
a hlavni desku
Error 4 (Chyba 4) Zvednuti sekaCku nékdo zvednul poloZte sekacku na zem a znovu ji spustte
Hridel pfedniho kola se zasekla (nem{iZe se Odstrarite bldfo nebo trdvu z hfidele a naneste na
plynule pohybovat) hfidel trochu maziva.
Obé predni kola spadla do diry nebo do pfikopu. Nasypejte zeminu do diry nebo pfikopu.
Error 5 (Chyba 5) Prilisny ndklon Sklon svahu je véfsi nez 25° sekacku nékdo Nahlédnéte do odstavcli ,Svahy” na strané 38
zvednul a ,Polozeni obvodového drdtu” na strané 44,
kde najdete informace, jak se vyhnout svah(im.
PoloZte sekac¢ku na zem a znovu ji spusfte
Error 6 (Chyba 6) Prevrdceni Sklon svahu je vétsi nez 25° Nahlédnéte do odsfavcl ,Svahy” na strané 38
a .PoloZeni obvodového drdtu” na strané 44,
kde najdete informace, jak se vyhnout svahim.
Sekacku nékdo prevrdtil Otocte sekacku a znovu ji spustte
Error 7 (Chyba 7) Chyba akumuldtoru Zjisténa chyba pfi samokontrole akumuldtoru Vymeérite stary akumuldtor
Error 8 (Chyba 8) Chyba hranice mimo pracovni oblast Zapnéte stfroj v pracovni oblasti
Error 9 (Chyba 9) Chyba desky Zjisténa chyba pfi samokontrole hlavni desky Vlymérite starou PCBA
Error 10 (Chyba 10) Zdvada motoru Zdvada v PCBA fadice motoru Vyméfite sfarou PCBA

Error 11 (Chyba 11)

Chyba motoru

Zdavada v PCBA fadice motoru nebo v motoru

Vlyméfite starou PCBA nebo motor

Error 12 (Chyba 12)

Chyba pfi nabijeni

Nabijeni akumuldtoru je zablokovdno, protoZe
teplota je piili§ vysokd nebo piilis nizkd

Nechejte sekacku ve stinu a zkuste to znovu, a2
bude teplota okoli vhodnd

Error 13 (Chyba 13)

Systémovd chyba

Zjisténa chyba pfi samokontrole softwaru hlavni
desky

Vyménte starou PCBA
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PRIZNAKY

Pokud robotickd sekacka nefunguje podle oGekdvdni, postupuijte podle nize uvedeného priivodce odstrariovénim problémd.
Piiznak Pficina Kroky
Na displeji se nic nezobrazuje Viypina¢ nenf zapnuty. Zapnéte vypinag.

Nabiti akumuldtoru je pfili§ nizké.

Zaparkujte robotickou sekacku do nabijeci zakladny,
aby se dobila.

Zdvada na desce PCBA s displejem

Vlyméiite starou PCBA

Robotickd sekacka se nerozjede po stisknuti flagitka
START.

Nabijeci kontakty se nezapojily do nabijecich vstupl
(vedle symbolu baterie se nezobrazuje symbol
blesku)

Pfesurite sekacku blize k nabijeci zdkladné.

Byl nastaven ¢asovac pro dennf prdci

Zménte nastaveni ¢asovace zrusenim denni prdce.

Robotickd sekacka prejizdi pfes obvodovy drdt.

Obvodovy drdt se kfizi

PoloZte obvodovy drdf sprévné

Zdvada na desce PCBA v nabijeci zdkladné

Vymérite starou PCBA nebo nabijeci zdkladnu.

KalenddF se vrdtil k nastaveni z vyroby.

Knoflikovd baterie na hlavni desce je vybitd.

Vlyménte starou knoflikovou baterii.

Nefunkéni snimac ndrazu

PruZina ve snimadi ndrazu nefunguje

Vlyméiite starou pruzinu ve snimadi ndrazu

Magnet ze snimace nérazu vypadnul

Nainstalujte novy magnet

Problémy pfi nabijeni

Akumuldtor se pouziva dlouho a je opotfebovany

Viyméiite stary akumuldtor

Robotickd sekacka se nemUze sprdvné pfipojit
pomoci nabijecich kontaktl (vedle symbolu baterie
se nezobrazuje symbol blesku)

Zaparkuite robotickou sekacku ddle do nabiject
zdkladny. Nebo nainstalujte znovu nabijeci zékladnu.

Nabijeci konfakty odpojeny od vnitini desky PCBA.

Obnovte pfipojeni nebo nainstalujte novou PCBA

Velky hluk

NUZ je poSkozen

Vyméte stary niz

NoZovy kotou¢ je poSkozen

Vlyménte stary nozovy kotoud

Knoflik pro nastaveni vysky je opotfebovany

Vyménite stary knoflik.
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10. TECHNICKE UDAJE

Technické udaje |57 E

Cislo modelu FZRR 5650-A FZRR 5950-A

Idedini plocha trévniku (m?) 600 900

Maximdini plocha frévniku (m?2) 900 1200

Jmenovity vykon (W) 84 84

Typ akumuldtoru Li-lon Li-lon

Jmenovité napéti (V) 20 20

Kapacita akumuldtoru (Ah) 20 4,0

Parametry napdjecino adapféru V§tup: .100—240. V™ 50/60 Hz, V§Tup: .100-240\./~ 50/60 Hz,
Vystup: 21 V stejn. Vystup: 21 V stejn.

Nabijeci proud (A) 20 20

Trida elekirické bezpeénosti Il 1l

Doba nabijeni (min.) 60 120

Typickd doba seceni na jedno nabiti (min.) 90 150

Posekand plocha na jedno nabiti (m?) 22,5 3756

Rychlosf seceni (m?/h) 15 15

Otdcky naprdzdno (ot.,/min.) 4000 4000

Sitka zab&ru (cm) 17 17

VySka seceni (cm) 3-4-5 3-4-5

Pocet nozd 3 3

Nejuzsi prlichod (cm) 50 50

Kryti sekacky IPX4 IPX4

Nabijeci zékladna IPX4 IPX4

Nabijecka P67 P67

Naméfend hladina akustického tlaku dB(A) 54,4 54,4

Garantovand hladina akustického tlaku dB(A) 57 57

Sklon 25° 26°

Délka hraniéniho drdtu (m) 150 200

Koliky (pocet) 150 200

max. piipustnd délka obvodového drdtu 300 300

Velikost sekagky (cm, Dx S x V) 49x34x22 49x34x22

Hmotnost sekacky (kg) 6,8 72

Hmotnosti nabijeci zékladny (kg) 0,85 0,85

Velikost baleni (cm, D xS x V) 60x41x325 60x41x325

Celkovd hmotnost (kg) 6,8 72

ROBOTICKA SEKACKA NA TRAVU

NAVOD K OBSLUZE
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11. LIKVIDACE

C€

POKYNY A INFORMACE O NAKLADANI{ S POUZITYM OBALEM
Pouzity obalovy materidl odloZte na misto uréené obci k ukiddéni odpadu.

LIKVIDACE POUZITYCH ELEKTRICKYCH A ELEKTRONICKYCH ZARIZENIi

Tento symbol na produktech anebo v privodnich dokumentech znamend, Ze pouZité elektrické a elektronické vyrobky nesmi byt priddny do
béZného komundiniho odpadu. Ke sprdvné likvidaci, obnoveé a recyklaci predejte tyto vyrobky na uréend sbérnd mista. Alternativné v nékterych
zemich Evropské unie nebo jinych evropskych zemich mlZete vrdtit své vyrobky mistnimu prodejci pfi koupi ekvivalentniho nového produktu.
Sprdvnou likvidaci tohoto produktu pom(iZete zachovat cenné prirodni zdroje a napomdhdte prevenci potencidinich negativnich dopadl na
Zivotni prostedi a lidské zdravi, coz by mohly byt ddsledky nesprdvné likvidace odpad(. Dal$f podrobnosti si vyZddejte od mistniho Gfadu nebo

Pro podnikové subjekty v zemich Evropské unie
Chcete-li likvidovat elektrickd a elektronickd zafizeni, vyZdédejte si potfebné informace od svého prodejce nebo dodavatele.

Likvidace v ostatnich zemich mimo Evropskou unii

Tento symbol je platny v Evropské unii. Cheete-li tento vyrobek zlikvidovat, vyZddeite si potfebné informace o sprdvném zpisobu likvidace od
mistnich Gfad( nebo od svého prodejce.

Tento vyrobek splfiuje veskeré zdkladni poZzadavky smérnic EU, které se na néj vztahuii.

Zmény v fextu, designu a technickych specifikaci se mohou ménit bez pfedchoziho upozornéni a vyhrazujeme si pravo na jejich zménu.

UZivatelské prirucka v origindinim jazyce.
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Robotickd kosacka na trdvu
POUZIVATELSKA PRIRUCKA

Dakujeme vam za kipu tejto robotickej kosaéky na travu FIELDMANN. Pred jej pouzitim si, prosim, pozorne preéitajte tato
pouzivatel'ski priruéku a uschovaijte ju na pripadné neskorsie poutzitie.

OBSAH

1. DOLEZITE BEZPECNOSTNE POKYNY ....oovvieeevessesessessesssssssssessesssssssssssssessesssssessesssssssesssssessessssssssessesssssesssssssessassessessssssssssasssssessssssssssasessssssssessssssessosssosesssssssesoe
Urcené iba na domdce poufzitie

3. PLANOWVANIE cocvvtvotsvtssessssss1s0115011001110150015018501 5008805585013 s
PlI&novanie KIAAENIT ODVOUOVENO OIGTU ....u.uuuiurirriisimiursssisssssssesssssssssssssesssssssssssssesssssssssssssssssssssssssass 4ss818sss104414888188810000 1488818800000 1 8881880001 R R
TYIOY HTEOIVNIKOV w..viiviis st 4884480448848 E 404888444414
TYR TTAVNIKO DO S NIGVNOU ZONOUL...vttuivviiiiisiiiisssssissesssssisssssssssessssssssssssssssesssssssssssssasesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssesssssssssssssssssssssassssssssssssssssssssssssssssssssssssssanes
Typ Travnika s NIAVNOU ZONOU O POTZONGIMI..cvvuuuiiriiiiesiiimiessiisisssssiaesssssssssssssassssssssssssssssasssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssesssssssss s s s s st s st ss
TYP HAVNIKA S OTAEIENYIMI ZONOIM ..ttt s8R 888888844 R RS
Vyber UmieStNENIA NADHOCE] ZAKIOTNE .....vvveeriiinreirieesiisseseseesssissesssssessssssse s sssssssssse 5888818044888 8 8800888000888 888

4. INSTALACIA ..
PrOIGVY oo
INStalACIa A ZAPOJENIE NADHACE] ZAKIGTNE ...vourvviicriiiissssiisessisisss st ss 1828881858888 888518810
INODONIE OKUMUIGITONT 1ovvv1tievvvessissrsseeessssssssssesssssssss s sssssssss 2828888888888 8118811881151 118
INSTQIAICION OIOVOTOVENOD AIO UL u1iviriisisisiisissssissssssissssssssssssssssssss s ssss s a8s1 1418100888148 0881848884888 R0
PrIDOJENIE OIDVOUOVENO AIGTU ..ovvteeeieveiissiieseisesssiisseessesssssseessssesssssse e esesssss 8888888888111
KONTTOIOH OIDVOTOVENO GIGTU vvvvvvvvvvvsssessississsssssssieses s sessessssssssssessssssssssss 8888118181088
PIVE SIDUSTENIE .. ivvviisisissssiies s ssss st sss 5888811458008 8 8441848142808 8 1144808111428 4 011401041001 R 8RR 00
SkUsobné zaparkovanie Ao NADHACE] ZAKIGTNE c.........iiriiamiissssisssisessssssssssssesssssssssssssesssssssssss400 4588888810008 81880811818

. OVLADACT PANEL .vvvessvsvesevssesesessssssessssssessssssesssessssssessssssesisssssssssssssssessssssssessssosssessssss oo ssssssessssssessssssssssessssssessssssesssessosssesosssessss oo
VYIOBT OIEIGICIE nivvvisssiissss sS4 8884111814411 H R4 E R 1R 1R
TIOCIAIG S VIOICEIYME FUNKCITIM 11111rvvvvvassssissssssssssssssssesssssssssssssssessssssssssssssse s 0888110048511 000 8881008518888 148884148185

6. FUNKCIE PONUK A AKO ICH NASTAVIT coooivoreeeeereesesessessssessesssssessssssesssessssessssssesssessssesssssssesssssesssssessssssssssassessssssssesessas essesssssesessas s osssssesssssss s ssessssesssssons
HIQIVNG DONUKQ vvvtvivvitisssisssisssssssssssssssss s s8s 8821852800885 8 8145888888428 0481048804840 884800188814 E 00
SHUKTUIT PONUK tvvvvvvvveesseseesseesssssssessssessssessssesssssssssesssesss s sssssesss s sssses 5511255551525
COSOVAE. ..oorsvveesssvesssssessissesssssesssssssssssessssessssseesssses s s 055850053 5005550055500 0035550508508 85 5885 55 s s
ROZAGIENIE MO ZONY wovvvttisiiisssiisssssiisssssissssssi a1 s 1852888888882 8888818888888 8428884 E 88881 E 88400
INQOISTOVENIE. ..ot bbbk S £S48 4 444 E bR
ZODEZIDECENIE ..cvvvvesvvisieesisssss st s s s8R 8811888418884 181811

7. POUZITIE wotvvtevesvvsseessesssessesssss s 5550550550550 00004800
Nabitie vybitého akumuldtora (Pozrite ,Nabijanie akumul&tora”) ...
SIDUSTEINIE 1.ttt 884848848
FA Y (@17 = PP TNN
VY PONUTIE 111ttt bbb 884880 E 228 E 00 E R0 E R0 E SRR
INOISTOVENIE VYSKY KOSENITI ..1.vvvvevrtvusieeieeessssasesessessssssssesesssssssssssessssssssssssee 488881114004 448 8888180004888 0088880488108 881818

8. UDRZBA..oocovsovessessvessssssessssssessssssossssssssssessssss s s5505550550555058005550535055053 5055055505100 s s s
UIOZENIE MO ZIMU 1otttttiiisiiiississssesssssssss s8££ 0810888188808 E 04188880
PO ZIMNOM SKIGITOVOINT w..vvvvvvivvvviaessisssessssssssssssssssssssssesssssssssssssssesss 5588888215458 8 8184888881104 8 8880848884140 1 084104118100
L1 =Y 11 PO
PIEIDIAVA O OQVOZ c.uviiiiiiisiisiissis i1 b1 0802888081411 E bbb
W OITIOCITE IDUTKY w.ctvveveisieeeveesssssse s eeesssssssee s s 8288888888081
WYIMIENQ NOZOV 1ovviiivviiuusssssssissssssassssssssssssssasssssssasesssssassssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssessssssssesssssssessssssssssssssessssssssessss e s s s s s a8 E 8 s 118 E AR
VYINIENA CKUMUIGHOIT 11vv1tivviviassisssesssssssssssssssssssssssssssssssessss s sss 1421848881881 0088884814584 4 8841144841104




_SKRU

9. RIESENIE PROBLEMOV.....

CYIOOVE KOQY ..ovvviviisiiisessiissssisissssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssss s sssss 441881404888 11000441 8800088811041 1840088880801 8 04418811411 E R0

PIIZINAIKY 1.1ttt R 4R
TO. TECHNICKE UDAJE . ..ovvveeievvsseseesessssessessessessssssssssessassessesassessessassessesssssssssssssessssasessssssssessssassess s sess st 4411155140115 81111155 8ttt 85
1. LIKVIDACIA oo eeveesseessssesessssssesse s sessssases s ses s 1585441585155 15 s 86

5 FIELDMANN



G0 sk __

7 s

1. DOLEZITE BEZPECNOSTNE POKYNY

IIII DOLEZITE; PRECITAJTE SI CELY NAVOD NA OBSLUHU. TENTO NAVOD NA OBSLUHU USCHOVAJTE NA DALSIE POUZITIE.

VYSTRAHA:
Pri pouZivani elektrickych zariadeni vzdy dodrZujte bezpecnostné pokyny, zniZite tak riziko poZiaru, drazu elekirickym prddom a ostatnych vdznych
Grazov.

Pozorne si pre€itajte tento ndvod na obsluhu. D6kladne sa obozndmte s oviddacimi prvkami a spravnym spdsobom pouZitia tohto stroja. Obozndmte sa s funkciou
stroja a spésobom jeho rychleho vypnutia.

Nikdy nedovolte, aby tfo kosacku pouzivali deti. Nikdy nedovolte, aby tdto kosacku pouZivali dospelé osoby bez sprdvneho preskolenia.

Pocas prevddzky robotickej kosacky nedovolte, aby sa k nej priblizili deti alebo domdce zvieratd

—

] Pre¢itajte si ndvod na obsluhu.

@ zariadenie.

Nebezpecenstvo amputdcie prstov rik a néh. Nesiahaijte rukami ani nohami do blizkosti rotujicich stéasti.
Nevozte sa na kosacke a ani na nej nikdy nevozte deti alebo domdce zvieratd.

@ Nebezpecenstvo ampufdcie prstov rik a néh. Nesiahaijte rukami ani nohami do blizkosti rotujicich stéasti.
Vystraha - Pred fym, neZ sa na stfroji zacne pracovat alebo sa zacne zdvihat zo zeme je nevyhnutné uviest do ¢innosti blokovacie

- Pri koseni travy udrzujte kosaCku stdle na zemi. Pri naklonenti alebo nadvihnuti mdzu odliefavaf kamene.
I(‘)w UdrZujte ostatné osoby v bezpecnej vzdialenosti (minimdine 5 m).

o T Upozornenie: Po vypnuti robotickej kosacky pockajte, kym sa nezastavia Zacie noze.

Trieda ochrany lIl.

Znacka zhody - Viyhovuje vSetkym prislusnym eurépskym smerniciam

—@ Spinaci siefovy adaptér

Oddelovaci fransformdtor s ochranou proti skratu

Ur¢ené len na pouZitie v suchych miestnostiach

Trieda ochrany Il (dvojitd izoldcia)

URCENE IBA NA DOMACE POUZITIE
BEZPECNOST OSOB

e Tato kosacku pouZivajte iba na kosenie trévy a trévnikov podia pokynov uvedenych v tomfo ndvode na pouZzivanie. Pred pouZitim je potrebné sa obozndmif so
véetkymi oviddaémi a sprdvnym pouZivanim stroja.
e Pred pouzitim zaistite sprdvnu instaldciu automatického systému na vymedzenie obvodu.




Kosacku udrzujte vzdy mimo dosahu detfi a domdcich zvierat.

Kosacku nikdy nepouZivajte bez dozoru, ak sa v blizkosti nachddzajl iné osoby, obzvidst potom defi.

Pri prdci s robotickou kosackou budte obozretni, venujte pozorost prdci a pouzivajte zdravy rozum.

Kosacku nepouzivaite, ak ste unaveni, chori alebo pod vplyvom liekov, drog ¢i alkoholu. To méZe maf za ndsledok vézny draz.

Pouzivajte osobné ochranné pomacky, ako je napriklad ochranné okuliare, obuv s protiSmykovymi podrdzkami, pracovné rukavice, predidete fym moznému Urazu
S kosackou nepracujfe bosi alebo v obuvi s otvorenou Spickou.

Noste vhodny odev. Pri prdci nenoste volny odev ani $perky a udrzujte svoje viasy, odev a rukavice v bezpeénej vzdialenosti od pohyblivych sucasti.

Kosacku nepozivajte na prili§ prudkych svahoch.

Nikdy sa nedotykajte rotujiceho noza.

Kosacku nepouZzivajte na Strku. Hrozi nebezpeéenstvo Grazu odlefujdcimi kamefmi.

Pred kosenim frévy skontrolujte kosen plochu a odstrdrite vSetky predmety, kforé by mohli byf kosackou zachytené alebo odhodené, ako st napriklad kamene
alebo vetvy.

Ak je to mozné, vyhnite sa prevddzkovaniu kosacky vo vihkej frdve.

Pred kosenim frévy odstrdrite vSefok zvieraci frus.

Pred kazdym pouzitim vizudine skontrolujfe Zacie noze a ich upeviiovacie prvky, ¢i nevykazuji zndmky poskodenia. Akukolvek opotrebovan( alebo poSkodenu
sucast vymerite, aby ste predisli nevyvdzenosti.

Kosacku nepouzivajte, ak nie je kompletnd, alebo ak na nej boli vykonané akékolvek nepovolené Gpravy. Vzdy udrzujte svoje telo, obzvldt potom ruky a nohy,
v bezpecnej vzdialenosti zacieho noza.

Vystraha: Po vypnuti motora sa Zaci ndz este urcity ¢as otdca.

Pred zacatim nasledujicich €innosti sa uisfite, ze sa zaci nz Gplne zastavil:

- odstrafiovanie zablokovania,

- nastavovanie vySky kosenia,

- zdvihanie alebo prendsanie kosacky,
- nakldpanie kosacky,

- kontrola alebo Eistenie kosacky,

- vykondvanie Gdrzby.

Ak zaéne robotickd kosacka silne vibrovat, okamzife vypnite motor, pockajte, kym sa nezastavi a zisfite pricinu.

Za Urazy alebo nebezpedenstvo hroziace inym osobdm, alebo ich majetku, je zodpovednd obsluha alebo pouZzivatel.

Tento spofrebi¢ mdzu pouzivat deti vo veku 8 rokov a starSie a osoby so znizenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo mentdéinymi schopnostami alebo nedostatkom
skusenosti a znalosti, ak st pod dozorom alebo boli poucené o pouzivani spofrebic¢a bezpe¢nym spdsobom a rozumeji pripadnym nebezpeenstvdm. Deti sa so
spofrebi¢om nesm hrat. Cisfenie a Gdrzbu vykondvand pouzivatefom nesmi vykondvaf deti bez dozoru.

Kosacku nikdy Ziadnym spdsobom neupravuijte.

Odporaéame naprogramovat éinnost robofickej kosacky na éas, ked na kosenej ploche neprebiehaju ziadne akfivity, napriklad v noci. Majte vSak na pamdti, ze
v noci sU aktivne niekforé zvieratd, napriklad jezkovia a krtkovia. Tiefo zvieratd mézu byt robotickou kosackou poranené.

Na kosacku ani dobijaciu stanicu nekladte ziadne predmety.

Kosacku nepouzivaite, ak je poSkodeny ochranny kryt, kotié Zacich noZov alebo jej feleso. NepouZivajte ju ani v pripade poskodenia zacich nozov, matic alebo
kdblov. Nikdy nepripdjajte poSkodeny kdbel. Poskodeného kdbla sa nedotykajte pred jeho odpojenim od elekirickej siefe.

Kosacku nepouzivajte, ak md nefunkéné tlacidlo STOP.

Ak sa kosacka nepouziva, vzdy ju vypnite. Kosacku je mozné spustit iba po zadani sprdvneho PIN kddu.

Kosacka sa nesmie pouzivaf, ak je stéasne v prevddzke zdviaha. Pomocou funkcie ¢asového programu nastavte éinnost kosacky fak, aby nikdy nepracovala
sucasne so zdvlahou.

Neumyvaijte kosacku silnym pridom vody a nepondraite ju Giastocne €i celkovo, do vody, prefoZe nie je vodotesnd.

Kovové predmety v zemi (napriklad zakované elekirické kdble) mdzu spdsobif zastavenie kosacky. Kovové predmety mozu sposobit rusenie signdlu obvodového
vodi¢a, ¢o mbdze mat za ndsledok zastavenie kosacky.

Maijte na pamdti, ze domdce zvieratd mézu hrabat a poskodif obvodovy vodi€, prefo ho pravidelne kontrolujte.

Viyrobca negarantuje Gplnd kompatibilitu medzi kosackou a ostatnymi fypmi bezdrétovych systémov, ako st napriklad dialkové oviddace, rddiové vysielace,
naclvadld, pozemné zvieracie ohradniky a pod

ELEKTRICKA BEZPECNOST

Kosacku neprevadzkujte vo vybusnom prostredi, napriklad za pritomnosti horfavych kvapalin, plynov alebo prachu. Trévne kosacky mézu niekedy sposobovat
iskrenie, ktoré mdZze zapdlif prach alebo horlavé vypary.

Uistite sq, Ze pripojenie k elektrickej sieti bolo vykonané v stlade so zdkonmi platnymi pre dand oblast. S cielom zaistenia bezpe&nosti elekirického rozvodu, ku
ktorému sa pripdja napdjaci zdroj, musi byt tento rozvod vybaveny sprévne fungujicim uzemnovacim rozvodom. Dodany obvod musi byt chrdneny pradovym
chrdni¢om (RCD) s aktivaénym prddom neprekracujicim 30 mA.

Ak ddjde pocas pouzivania k poSkodeniu napdjacieho kdbla, stlaéte tlacidlo ,STOP” na zastavenie kosacky a vytiahnite vidlicu napdjacieho kabla zo zdsuvky.
PredIZzovacie privody udrZujte v bezpeénej vzdialenosti od pohyblivych nebezpecénych Easti, aby sa zabrdnilo poSkodeniu privodov, o mbZze viest k dotyku so Zivymi
Casfami.

Viyhnite sa kontaktu svojho fela alebo jeho asti s uzemnenymi povrchmi, ako st napriklad potrubia. Ak je vase felo uzemnené, hrozi zvySené riziko Grazu
elekirickym pradom.

Postup v pripade barky: V pripade hrozby barky odpordéame s cielom zniZenia rizika poSkodenia siéasti kosacky a dobijacej stanice odpojit napdjanie dobijacej
stanice.

Dobijacej stanice sa nikdy nedotykajte vinkymi rukami.

Pravidelne kontrolujte napdjacie kdble a kdble dobijacej stanice, €i nejavia zndmky poSkodenia alebo opotrebenia.

Kosacku nevystavujte teplotdm vy$Sim nez 80 °C, ktoré sa mozu dosiahnut napriklad pri dlhodobom pdsobeni priameho sineného svitu alebo ponechani kosacky
v horlicom bafoZinovom priestore osobného vozidia.
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BEZPECNOST BATERII

e Kosacka obsahuje litium-iénové batérie. Tieto batérie nevystavujte otvorenému ohfiu ani vysokym feplotdm, hrozi nebezpeéenstvo vybuchu.

e Privysokom zafaZeni alebo pri vysokych feplotdch sa batérie mozu zahrievat. Pred dobijanim nechajfe kosacku na 30 mindt vychladndt.

e Rozsah prevadzkovych a skladovacich fepl6t je 0 - 50 °C/32 - 122 °F. Rozsah teplét pre nabijanie je 0 — 45 °C/32 - 113 °F. Prili§ vysoké teploty méZu sposobif
poskodenie vyrobku.

e Pouzivajte iba nabijacku a napdjaci zdroj dodané doddvatelom. PouZitie nesprdvnej nabijacky méze spdsobit zdsah elekirickym pradom, prehriatie alebo Gnik
korozivnych kvapalin z batérie. V pripade Gniku elekirolytu je nutné spldchnut ho vodou/neutralizaénym pripravkom; v pripade zasiahnutia oéi vyhladaijte lekdrsku
pomoc.

e Kosacka sa musi napdjaf iba bezpeénym malym napdtim — pozrite technické parametre.

UDRZBA

¢ Kontrolujte sprdvne utiahnutie vSetkych pristupnych skrutiek a matic, obzvidst potom na kotici Zacich nozov.

e Kosacku a jej dobijaciu stanicu pravidelne kontrolujte a Cistite a odstrariujte zvySky trdvy a prekdzky. Majte na pamdti, Ze v Strbindich robotickej kosacky mézu sidlif
alebo prezimovat niekforé zdhradné tvory, ako st napriklad paviky, hmyz, slimdky a slizniaky. Tieto tvory mézu prildkat mensie zvieratd, napriklad hlodavce, ktoré
mozu kosacku poskoditf, ak nie su odsfrasené.

¢ Pred kazdym pouZitim kosacky a po akejkolvek kolizii, kosacku skontrolujte, &i nevykazuje zndmky opotrebenia alebo poskodenia, v pripade poskodenia zaistite
pofrebnu opravu alebo vymenu dielov.

¢ Pouzivajte iba origindine ndhradné diely a ndhrady Zacich noZov. To vdm zaisti udrzanie bezpecénosti vasej kosacky.

¢ Kosacku ani jej asti sa nepoklsajte opravovat, ak na fo nemdte potrebnd kvalifikdciu.

PREPRAVA

Pri preprave robotickej kosacky na dlihSiu vzdialenost by ste mali pouzit jej origindiny obal.

Bezpe&ny prenos v rdmci pracovnej oblasti aj na krdtke vzdialenosti mimo nej:

1. Stlacenim tlacidla STOP zastavte robotickl kosacku.
2. Vypnite robotickd kosacku.
3. Uchopte robotickl kosacku za rukovét nachddzajdcu sa v jej zadnej Gasti. Prendsajte robotickd kosacku s noZzovym kotdéom smerujicim od fela.

DOLEZITE INFORMACIE LTS
Nezdvihajte roboticku kosacku, ked’ je zaparkovand v nabijacej zdkladni. Mohlo by to sposobif :
poskodenie nabijacej zdkladne alebo robotickej kosaéky. Qi)

Vytiahnite robotickd kosa¢ku z nabijacej zakladne, nez ju zdvihnete.

UDRZBA

¢ Robotickl kosacku kontrolujte raz tyZzdenne a vymerite vSetky poSkodené alebo opotrebované diely.

¢ Skontrolujte najmd, €i nie su poSkodené noze a nozovy kotdé. Takisto skontroluite, €i nozZe st dobre upevnené. V pripade potreby vymerite vSetky noze si¢asne, aby
bolo zachované vyvdzenie ofdéajdcich sa Casti. Pozrite Vymena nozZov.

DOLEZITE INFORMACIE
Na &istenie robotickej kosaéky nikdy nepouZivajte vysokotlakovi umyvacku ani teé¢ldcu vodu.
Na &istenie nikdy nepouZivajte rozpustadid.




Il ¢4 Uvod
2. UvOD

Tdto kapitola obsahuje ddleZité informdcie, kioré je nutné maf na pamdti pri pldnovani inStaldcie.

Systém robotickej kosacky obsahuje Styri hiavné ¢asti:

Robotickd kosacka, kiord kosi trévnik v podstate v néhodnom vzore. Robotickd kosacka je napdjand z bezidrzbového akumuldtora.
Nabijacia zdkladria, do kforej sa robotickd kosacka vrdti, ked je droveri nabitia jej akumuldtora prili§ nizka.

Nabijacia zdkladiia pini 2 funkcie:

Vysiela riadiace signdly do obvodového drotu tak, aby robotickd kosacka rozpoznala svoju pracovnd oblast alebo nasla nabijaciu

z@kladriu.
Nabija akumuldtor robotickej kosacky.

Napdjaci adaptér zékladne, kiory je zapojeny do elekirickej zasuvky 100 - 240 V. Napdjaci adaptér je pripojeny pomocou 6 m dihého

vystupného nizkonap&fového kdbla.

Vystupny nizkonapdfovy kdbel sa nesmie skracovat ani prediZovat.

Obvodovy drét na vymedzenie kosenej plochy. Dizka priloZeného kébla sa Ii$i podia modelu.

(FZRR 5650-A:150M; FZRR 5950-A:200M).
Maximdina pripustnd dizka obvodového drétu je 300 m.

ZOZNAM CASTI

¢
1

2
3.
4.
5
6
7.
8

9.

10.

11.

12.
13.
14.
15.

isla na obrazku oznacuju nasledujtce Easti:

Telo kosacky

Kryt oviddacieho panelu
Tlacidlo STOP

Nabijacia zdkladna
Nabijacie konfakty

Elekfrickd zdsuvka zakladne
Konektory pre obvodovy drot
Dvojfarebny LED indikdfor
Stitok nabijacej zGkladne
Schrdnka na podvozku obsahujdca elekironiku, akumuldfor a motory
Vypina¢

Zadné koleso

Rukovdt na prendSanie

Kryt akumuldfora

Chrdni¢ noZového kofica

16.

17.

18.
10.
20.

21.

22.
23.
24.
25.
26.

27.

28.

NozZovy kottié

Predné koleso

Ovladaci panel

Snima¢ dazda

Ovlddag nastavenia vysky kosenia
Napdjaci adaptér

Obvodovy drot

kotviaci kolik nabijacej zdkladne
Kotviace koliky obvodového drétu
KIaé

Ndhradny n6z

Ndvod na obsluhu

Meradlo ako pomoc pri kladeni obvodového drotu (doddva sa samostatne,
mimo Skatule)

FZRR 5650-A, FZRR 5950-A
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OBSAH BALENIA

Balenie robotickej kosacky obsahuje nasledujlce polozky.

FZRR 5650-A FZRR 5950-A

Robotickd kosacka v v
Nabijacia zdkladnia v v
Napdjaci adaptér v v
Obvodovy drét 150 m 200 m
Klince nabijacej zdkladne 4 ks 4 ks
Koliky 150 ks 200 ks
Plochy klt¢ v 4
Ndvod na obsluhu v v
Ndhradny n6z 3ks 3ks
Meradlo v v

FUNKCIA

Pracovnd plocha
Robotickd kosacku sa odpordéa pouzivat na trévnikoch s maximdinou rozlohou uvedenou v ¢asti Technické Gdaje.

To, ako efektivne dokdZe robotickd kosacka plochu pokosit, zavisi predovSetkym od stavu jej noZov a od typu, vySky a vihkosti trdvy. DoleZity je aj tvar zGhrady. Ak sa
zdhrada skladé prevazne z otvorenych trdvnikov, dokdZe robotickd kosacka za jednu hodinu pokosif viac plochy, nezZ ked' sa zdhrada skladd z niekolkych malych
trdvnikov oddelenych mnohymi stromami, kvetinovymi zahonmi a cestickami.

PIne nabitd robotickd kosacka méze pracovat 60 az 120 mindt, a to v zGvislosti od kapacity akumuldtora, jeho staroby a od hustoty trdvy. Potom sa bude robotickd
kosagka nabfjaf 90 az 150 mindit. Cas nabijania sa méZe lisif, okrem iného v zdvislosti od okolitej teploty.

Technika kosenia
Zaci systém robotickej kosagky je zaloZeny na efektivnom a energeticky Gspornom principe.
Robotickd kosacka je vybavend patentovanym systémom kosenia; nasekané kisky trdvy st dostatone malé, takze sa v trdvniku rychlo rozkladajd a sldZia ako hnojivo.

Na dosiahnutie najlepsieho mozného vysledku sa odpordéa nechat roboticki kosacku kosif prevazne za suchého pocasia.

Robotickd kosacka mdZe kosit aj v dazdi alebo v prostredi s vysokou vihkosfou; mokrd trdva vSak [ahko prilipne na robotickej kosacke a na strmsich svahoch je vicsie
riziko jej skiznutia.

Ak hrozi blrka, mal by byf napdjaci adaptér odpojeny od napdjania a obvodovy drdt od nabijacej zékladne.

Na dosiahnutie najlepsich vysledkov pri koseni musia byt noZe v dobrom stave. Aby noZe zostali ostré ¢o najdihsie, je doleZité udrziavat trdvnik bez vetiev, malych
kamienkov a inych predmetov.
Pravidelne noZe vymienajte, aby ste dosiahli ¢o najlepsie vysledky. Vymena noZov je velmi jednoduchd. Pozrite ,Vymena noZov” na strane 82.

Spoésob préce

Robotickd kosacka kost trdvnik automaticky. Neustdle strieda fézy nabijania a kosenia.

Robotickd kosacka zacne hladaf nabijaciu zdkladriu, ked je Groven nabitia jej akumulétora prili§ nizka.

Ak snima¢ dazda ponechdte v nastaveni z vyroby, feda aktivovany (zapnuty), robotické kosacka zaéne hiadat nabijaciu zékladru. V koseni bude pokracovaf niekolko
hodin po fom, ¢o prestane préatf.

Ked robotickd kosacka hiadd nabijaciu zdkladriu, nekosi a najprv nepravidelnym pohybom hladé obvodovy drét. Potom sleduje obvodovy drét v smere hodinovych
ruciciek, vyhladd nabijaciu zdkladriu, zaparkuje v nej a akumuldtor sa zaéne dobijaf.

Ked je as na dalSiu prdcu, robotickd kosacka automaticky opusti nabijaciu zdkladiu a zaéne znovu pracovat.

Ovlddaci panel pod krytom na hornej strane robotickej kosacky je miesto, kde mdZete menif vSetky nastavenia robotickej kosacky.
Ak otvorite kryt oviddacieho panelu, ked robotickd kosacka pracuje, okamZite sa zastavi. Odporidéame vSak, aby ste najprv stiagili

tladidlo STOP a a7 potom otvorili kryt ovidacieho panelu.

Tlacidlo STOP na hornej strane robotickej kosacky sa pouziva najmé na zastavenie robotickej kosacky, ked je v chode.

DOLEZITE INFORMACIE
Stlacenim tlacidla STOP mézZete roboticklu kosacku zastavif kedykolvek.
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Vzorec pohybu
Vzorec pohybu robotickej kosacky je nepravidelny a uréuje ho samotnd robotickd kosacka. Vzorec pohybu sa nikdy neopakuie.
Vdaka Zaciemu systému je trdvnik pokoseny rovnomerne, bez stop po pohybe robotickej kosacky.

Metéda hfadania
Robotickd kosacka sa pohybuje nepravidelne, kym nendjde obvodovy drét. Potom nasleduje obvodovy drét v smere hodinovych rudiciek
k nabijacej zdkladni a sprévne do nej zaparkuije.

3. PLANOVANIE

Usporiadanie a Strukidra kazdého frdvnika sa liSia, prefo odporiiéame, aby ste sa obozndmili s procesom nastavenia este pred instaldciou robotickej kosacky.
Pldnovanie bude jednoduchsie, ked'si urobite nGért pracovnej oblasti, kory bude obsahovat vSetky prekdzky. Ulah&i vam fo vyber idedinej polohy pre nabijaciu
zdkladfiu aj na poloZenie obvodového drotu.

PLANOVANIE KLADENIA OBVODOVEHO DROTU

Obvodovy drot funguje ako .neviditelnd stena” pre robotickl kosacku. Vymedzuje hranice zén trdvnika a obklopuje konkrétne oblasti, kam nechcete, aby robotickd
kosacka vehddzala.

Obvodovy drét je pripevneny k zemi pomocou kolikov, kforé sa doddvajd spolu s robotickou kosagkou. Coskoro po poloZeni drét s kolikmi zarastie a nebude vidief.
Hned ako sa robotickd kosacka rozbehne, zapne sa signdl, ktory je vysielany po obvodovom dréte. Tento signdl udrZuje robotick( kosacku v jej pracovnych zénach
a mimo vopred nastavenej vymedzenej oblasti.

Objekty v rdmci travnika

«  Objekty, ako su kvetinové zdhony, malé stromy, jazierka alebo velké stromy s vyvySenymi korefimi, je mozné chrdnif nastavenim ,obvodovych ostrovéekov”.

*  Prekdzky, ktoré sd zvislé, relativne pevné a vy$Sie nez 15 cm, ako s stromy, telefénne alebo elekirické stipy alebo bazén, nepotrebuijd takéto ohranidenie. Robotickd
kosacka sa automaticky otoci, ked' na tieto prekézky narazi.
Pre ¢o najSefrnejSiu a najtichsiu prevddzku by ste véak mali vytvorit obvodové ostrovéeky aj okolo nich.

« Ak su oblasti, kde sa nachddzajl prekdzky, blizko pri sebe, je lepsie ich ohranigit v rdmci jediného slvislého obvodového ostrovéeka.

Dalsie podrobnosti 0 tom, ako vytvorit obvodové ostrovieky, ndjdete v &asti ,Hranica v rémci pracovnej oblasti* na strane 72.

Svahy
Obvodovy drét mdZete poloZit naprie¢ svahom so sklonom mensim nez 20°.

Obvodovy drét by nemal byt poloZeny naprie¢ svahom, kfory je strmsi neZ 20°. Hrozi, Ze by tam robotickd kosacka mala problémy
s otdéanim. Kosacka by sa potom zastavila, pipla a zobrazilo by sa chybové hidsenie Error 8 (Chyba 8). Riziko je najvdcésie vo
vihkom pocasi, pretoZe kolesd mozu na mokrej trdve preklzdvat.

Obvodovy drot vSak méZze byt poloZeny cez svah strmsinez 20°, ak existuje prekdzka, do ktorej méze
robotické kosacka narazif, napriklad plot alebo husty Zivy plot.

Robotickd kosacka moze kosif frévniky so sklonom az 25° vndtri pracovnej plochy. Plochy so
strmsim sklonom musia byt oddelené obvodovym drétom.

Ak je vonkajsi okraj pracovného priestoru nakloneny o viac nez 20°, musi byt obvodovy drét polozeny
na rovinu pred zaciatkom svahu vo vzdialenosti asi 20 cm od jeho hrany.

Nerovné trévniky nepredstavujd pre tafo robotickl kosacku ziadny problém - hibSie diery je vSak
nutné zasypat zeminou, aby v nich nemohla kosacka uviaznut.
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TYPY TRAVNIKOV

Ako vyzerd vaés trdvnik?
Existuju 3 zGkladné typy frévnikov: niektoré trdvniky si kombindciou viac neZ jedného typu.
Vasou prvou Glohou je urgit, kfory typ je vés.

1. Iba hlavnd zéna:
Robotickd kosacka jednoducho pokosi fento frdvnik v rdmci jeho nastavenych hranic.

2. Hlavné zéna + podzdny
Robotickd kosacka sa méZe automaticky pohybovaf medzi hlavnou zénou a podzénami.

3. 0ddelend zéna

Robotickd kosacka bude kosit kazdl zénu samostatne a je potrebné ju ruéne prendsat z jednej oblasti do druhej.

TYP TRAVNIKA IBA S HLAVNOU ZONOU

Trévnik typu ,iba hlavnd zéna” sa skladd z jednej celistvej plochy. Nezahffia Ziadne podzény ani
oddelené zény. Na fomto trévniku celd trdvnatd plocha tvori jednu stvisld zénu a vSetky plochy
trdvnika st dostatoéne Siroké (najmenej 1 meter Siroké v najuzsom bode), aby nimi mohla prejst
robotickd kosacka.

TYP TRAVNIKA S HLAVNOU ZONOU A PODZONAMI

Iba hlavnd zéna

Hlavnd zéna

Podzéna

Hlavnd zéna

Oddelend
z6na

Tento typ trévnika sa skladd z viac neZ jednej zény a tieto zény st prepojené Gzkym priechodom. M6Ze

byt relativne Gzky, ale dostatoéne Siroky (40 - 50 cm), aby cez neho mohla prejst robotickd kosacka,

a tento Uzky prechod je pevny, rovny a hladky (nie kamenity, pies¢ity alebo vyvySeny).
Na tomto typu frévnika sa robotické kosacka bude mdct sama pohybovat z jednej zony do druhej
a pokosf celd plochu.

Ak je trdvnik velky, odporiéame ho rozdelit na podzény. Zvysi sa tak Géinnost kosacky a budete
moct naplénovat kosenie réznych ploch v roznom éase. Celkovo je mozné definovat maximdine
4 z6ny (hlavnd zéna + 3 podzény).

Pri nastavovani rozdelenia na zény v hiavnej ponuke je hiavnd zéna prednastavend ako zéna 1.
Pouzivatel moZe pridat dalsie podzény od zény 2, zény 3, max. do zény 4.

Pozrite podrobnosti v odseku ,Rozdelenie na zény” na strane 77.

Sirkamin. Tm

Iba hlavnd zéna

Uzky prechod

, Uzky prechod )
= N -
76na 3 Z6na 2
:‘,‘_} DOM
. Hlavnd zéna
Zona 4 éna 1)

=




m 68 Planovanie

TYP TRAVNIKA S ODDELENYMI ZONAMI

Trdvnik s oddelenymi zénami sa skladd z dvoch alebo viac zén, ktoré nie su

vzdjomne prepojené.

Robotickd kosacka sa nemdze automaticky pohybovat medzi tymito zénami, ak:

1. Casti révnika st oddelené plotmi, chodnikom alebo inymi predmetmi, ktoré
roboticka kosacka nedokdze prejst.

2. Casti fravnika st oddelené Strkovou cestou alebo podobnym materidlom, kiory
moZze poSkodit noze kosacky.

3. Zény frdvnika su spojené prejazdom prili§ Gzkym na fo, aby nim mohla prejst
robotickd kosacka: Sirka mensia nez 40 cm.

4. Z6ny frdvnika st umiestnené na nizSej alebo vy3Sej trovni.

- 0ddelend zéna

=

Oddelend zéna, ktord je mozné pokosif naraz
Ak je to mozné, moze byt drot oddelenej oblasti pripojeny k obvodovému drétu
hlavnej zony.

Oddelend zéna mensia nez
200 m?
g

2 dréty pod rovnakym
kolikom

Nabijacia zdkladha .

Oddelend zéna, ktora nie je mozné pokosif naraz

1. Tdto velkd oddelend zéna vyZaduje samostatni prevédzku kosacky.

2. Vtejto oblasti by mala byt nainstalovand dalSia nabijacia zdkladiia a napdjaci
adaptér (volitelné prisluenstvo).

Oddelend zéna vécsia nez 200 m?

._Dodafoénd elekirickd zdsuvka
| a nabijacia zdkladia

Hlavnd elektrickd zdsuvka
a nabijacia zékladha

VYBER UMIESTNENIA NABIJACEJ ZAKLADNE

Nabijacia zdkladha sa umiestiiuje pri obvodovom dréte.

Tu slucka obvodového drdtu zacina a konéi. Pri vybere najlepSieho umiestnenia dodrzuijte nasledujlce pokyny:
Umiestnite nabijaciu zdkladriu do vzdialenosti najmenej 20 cm od rohu obvodového drétu.

Pre sprdvny vjazd kosacky musi byt pred zdkladfou priama linia dihSia nez 100 cm.

Nabijacia zdkladna by mala byt umiestnend dostatoéne blizko elekirickej zasuvky.

Ak mé travnik viac nez jednu zénu, nainstalujte nabijaciu zékladriu do najvécsej zony.

Prednost md tienisté miesto. Predizi sa tak Zivotnost akumuldtora.

Umiestnite nabijaciu zakladru na relativne rovnd zem. Neumiestiiujte ju na svah.

Neumiestiiujte nabijaciu zékladfiu do zniZzenej polohy, aby nedo$lo k poSkodeniu nabijacej zakladne alebo robofickej
kosacky nahromadenou vodou.

Umiestnite nabijaciu zakladru v dostatoénej vzdialenosti od hlavic postrekovacov. i
Neumiestiiujte nabijaciu zékladfiu na miesto s magnetickym ruSenim.

NOo oA wN
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4. INSTALACIA

Pred za¢atim intaldcie si preStudujte cell tto kapifolu. Spdsob instaldcie ovplyviiuje, ako dobre bude robotickd kosacka fungovat. Preto je délezité si intaldciu
starostlivo napldnovat.

PRIPRAVY

1. Akjetrdva v pracovnej oblasti vy$Sia nez 7 cm, pokoste ju pomocou $tandardnej kosacky a trdvu pozbierajte.
2. Predinstaldciou si pozorne precitajte vSetky kroky.
3. Skontrolujte, & mdte k dispozicii véetky diely potrebné na instaléciu. Cisla v zatvorkdch odkazujd na obrdzok ,Zoznam &asti” na strane 64.

e telo kosacky (1)

¢ nabijacia zdkladia (4)

e obvodovy drét (22)

e napdjaci adaptér (21)

o kolik (24)

e nabijacie kontakty (5)

e plochy KIGE (25)

« klinec nabijacej zékladne (23)
e meradlo (28)

Pocas instaldcie budete tieZ potrebovat nasledujdce ndradie:

e kladivo/plastovd pali¢ka (na jednoduchsie zapichovanie kolikov D;;/r’
do zeme).

e kombinované klieste na strihanie obvodového drotu.

- zarovndvac okrajov / rovny ryl, ak musite obvodovy drdt zakopat, 5<

INSTALACIA A ZAPOJENIE NABIJACEJ ZAKLADNE

Upevnenie nabijacej zakladne
Po vybere vhodného miesta pre nabijaciu zdkladiiu pozrite ,Vyber umiestnenia nabijacej zdkladne” na strane 68.

1. Pomocou dodaného klGéa naskrutkujte dva dodané nabijacie konfakty na nabijaciu zdkladriu. -4

2. Upevnite obvodovy drdt do drdzky na spodnej doske nabijacej zdkladne. A g /

3. Urgite smer nabijacej zdkladne.
Nabijacia zdkladiia by mala byt nasmerovand tak, aby k nej robotické kosacka mohla prist po obvodovom dréte v
smere hodinovych rugiciek a sprévne do nej zaparkova.

4. Pripevnite nabijaciu zékladfu k zemi pomocou dodanych klincov. Dohliadnite na fo, aby hlavy klincov nepreénievali. [ |

X

z

e

/ ors o
. R . P . Py f O
Pripojenie napdjacieho adaptéra / [ E ’i A=

Pripojte napdjaci kabel napdjacieho adaptéra do elekirickej zasuvky 100 - 240 V. | | (i BF | M|
Pri pldnovani umiestnenia napdjacieho adaptéra vezmite do Gvahy nasledujice faktory: ’ ‘ O L XC) i | l \
*  blizkosf nabijacej zékladne L7 \—TQJ | )

e ochrana pred dazdom ——A |
¢ ochrana pred priamym sine¢nym Ziarenim




T 70

Vystupny nizkonapdtovy kdbel napdjacieho adaptéra je dihy 4 metre. Je zakdzané ho skracovat alebo predizovat.

Vystupny nizkonapdfovy kdbel musi byt poloZeny na zemi a zaisteny kolikmi. Vzdialenost medzi kdblom a zemou by mala byt mensia nez
1 ¢m pre pripad, Ze by cez neho mala robotickd kosacka prechddzat.

Vystupny nizkonapdfovy kdbel nesmie byt nikdy uloZeny v cievke alebo pod zdkladnou doskou nabijacej zGkladne, pretoZe by mohol rusif
signdly z nabijacej zdkladne.

Pri pripdjani napdjacieho adaptéra do zdsuvky v stene sa odpordéa pouZzit uzemnovaci istic.
Ked je napdjaci adaptér zapojeny priamo do zdsuvky v stene, musi byt vo vySke aspor 30 cm nad zemou (aby nemohlo dojst k styku s vodou).
Nie je dovolené ukladat napdjaci adaptér na zem.

DOLEZITE INFORMACIE
Vystupny nizkonapdtovy kdbel za Ziadnych okolnosti nesmiete skrdtit ani predizif.

s
3LdVAY JovrydvN

DOLEZITE INFORMACIE

Umiestnite vystupny nizkonapdtovy kdbel tak, aby sa s nim noZovy koti¢ nemohol nikdy dostat do
kontaktu.

min. 30 cm/ 12"

DOLEZITE INFORMACIE
Pred &istenim alebo opravou obvodového drdétu vytiahnite zéstréku, aby ste odpojili nabijaciu zékladnu.

Pripojenie nabijacej zakladne
Pripojte vystupny nizkonapétovy kdbel k nabijacej zdkladni. /\‘»

C‘/ ﬁ\
~ > 2 P Q 4
DOLEZITE INFORMACIE / ‘ ‘[ \"‘\O f \

Nie je dovolené robit nové otvory v zakladnej doske. Na upevnenie zdkladnej dosky k zemi ' \15 I
pouzivajte vyhradne existujuce otvory. |

DOLEZITE INFORMACIE
Nesliapte ani nechodte po zdkladnej doske nabijacej zakladne.

NABIJANIE AKUMULATORA

Hned' ako je nabijacia zdkladna pripojend, je mozné robotickld kosacku nabijat.
Umiestnite robotickd kosacku sprévne do nabijacej zékladne tak, aby sa nabijacie kontakty pripojili k vstupnym kontaktom robotickej
kosacky.

Sprdvne pripojenie mdZete skontrolovaf nasledujicim spésobom:

Otvorte kryt oviddacieho panelu, sflacte vypina¢ a skontrolujte, &i blikd symbol blesku pri symbole batérie ( {j] ). Ak dno,
znamend to, Ze pripojenie je spravne. Ak sa symbol blesku nezobrazuije, nie je pripojenie v poriadku. Ked' je akumuldtor plne nabity,
zobrazuje sa symbol pinej batérie ({IINN]).

Umiestnite robotickd kosacku do nabijacej zékladne, aby sa akumuldtor nabil poéas kladenia obvodového drétu.
Ak je akumuldtor vybity, potrvé jeho Gplné nabitie priblizne 60 — 120 mindt.

DOLEZITE INFORMACIE
Roboticki kosaéku nie je mozné pouzivaf, kym nie je instaldcia dokonéend.

INSTALACIA OBVODOVEHO DROTU

Pred za¢atim kladenia obvodového drétu sa odpordéa pokosif frévu v miestach, kde sa md polozif. Potom bude jednoduchsie pripevnit drot k zemi. A zniZi sa tak riziko,
Ze robotickd kosacka pocas prevédzky drot poskodi.

Obvodovy drét je mozné nainstalovat jednym z nasledujdcich spsobov:

1. Zaistenie drétu k zemi pomocou kolikov.

Ak by sfe po niekolkych prvych tyzdiioch prevddzky cheeli upravit polohu obvodového drétu, je vyhodnejSie pripevnit obvodovy dréf pomocou kolikov. Po niekolkych
tyzdhoch tréva prerastie cez drét, takZe uz nebude viditelny. Pri instaldcii pouZite kladivo/plasfovd pali¢ku a dodané koliky.
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2. Zakopte drot.

Ak chcete na frdvniku vykondvat vertikutdciu alebo prevzdusiiovanie, je lepSie obvodovy drot zakopat. V pripade potreby je mozné oba spdsoby kombinovat: jednu éasf
obvodového drotu zaistit pomocou kolikov a druhi ¢ast zakopat. Pri zakopdvani méZete pouzit napriklad zarovndvaé okrajov alebo rovny ryl. Obvodovy drét musi byf
poloZeny minimdine 1 cm a maximdine 5 cm hiboko v zemi.

Najlepsia poloha obvodového drétu

Obvodovy drét musi byf poloZeny tak, aby:

¢ Okolo pracovnej oblasti robotickej kosacky vznikla uzatvorend slucka. Musi sa pouzivat iba origindiny obvodovy drét. Je Specidine navrhnuty tak, aby odoldval
vihkosti z pddy, kford by inak mohla vodice lahko poskodit.

o Celkovd diZka obvodového drétu nesmie presiahnut 300 metrov.

V zdvislosti od toho, s ¢im pracovnd oblast susedi, musi byt obvodovy drét polozeny v roznych vzdialenostiach od prekdzok. Obrdzok nizSie ukazuije, ako musi byt
obvodovy drdf polozeny okolo pracovnej oblasti a okolo prekézok. Na uréenie spravnych vzdialenosti pouzite dodané meradlo (pozrite ,Zoznam Easti” na strane 64)

5cm/2"
e oCM/e

Ocm

le 30em/12"

20cm /8"

Hranica pracovnej oblasti
Ak ohraniéuje pracovn( oblast vysokd prekdzka, napriklad stena alebo plot, mal by byt obvodovy drét polozeny 30 cm od
prekdzky. Tym zabrdnite kolizii robofickej kosacky s prekdzkou a zniZite odrenie jej tela.

Asi 20 c¢m Sirokd plocha okolo pevnej prekdzky nebude pokosend.

Ak pracovnd plocha hraniéi s malou priekopou, napriklad zGhonom alebo malym prevySenim, alebo nizkym obrubnikom
(3 - 5.cm), mal by byt obvodovy drét polozeny 20 ¢cm vn(tri pracovnej oblasti. Tak sa zabrdni vehddzaniu kolies do priekopy
alebo na obrubnik.

Asi 12 cm $irokd plocha pozdiZ priekopy/obrubnika nebude pokosend.

Ak pracovnd oblast hranici s didzdenou alebo podobnou plochou, kiord je na Grovni trdvnika, je mozné nechat robotickd
kosacku na fu Eiastoéne nabehn(f. Obvodovy drét by pofom mal byt poloZeny 5 cm od hrany vydidzdenej plochy.

f Wi 7
V8etka fréva pozdiz didzdenia bude pokosend. ¥ u\\ 3

5cm/2
I N N N W
Ak je pracovnd oblasf rozdelend didzdenou plochou, kiord je na Grovni frdvnika, je mozné nechat robotickd kosacku ju $X e B

prejst. M6Ze byt vyhodné ulozif obvodovy drét pod diaZdice. Obvodovy drdt je mozné poloZif oj do Skar medzi diazdicami. S
Uistite sa, Ze st dlazdice v rovine s frévnikom, aby sa zabrdnilo nadmernému opotrebeniu robotickej kosacky.
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Pozndmka: Robotickd kosacka nesmie nikdy prechddzat cez Strk, mul¢ alebo podobny materidl, ktory by mohol poskodit jej noze.

DOLEZITE INFORMACIE

Ak pracovnd oblast susedi s vodnymi plochami, svahmi, zrdzmi alebo verejnou
komunikdciou, musi byt obvodovy drét dopineny obrubou alebo nie&im podobnym. Vyska
musi byf aspon 15 cm. Tak bude zaistené, Ze robotickd kosacka za Ziadnych okolnosti
neopusti pracovnu oblast.

Hranica v rdmci pracovnej oblasti

Pouzite obvodovy drét na vymedzenie pldch vndiri pracovnej oblasti fak, Ze vytvorite obvodové ostrovéeky okolo prekdzok,
ktoré nie sU odolné vogi kolizii, ako st napriklad kvetinové zahony, kriky, fonfdny...

Prekdzky, kforé odolaji kolizii, ako sd napriklad stromy, telefonne alebo elekirické stipy, bazén so stenou vy$$ou ne? 15 cm, nie
je nutné vymedzovat obvodovym drétom.

Robotickd kosacka sa automaticky otodi, ked narazi na tento druh prekdzok.

PoloZte drét smerom k oblasti, kford md byt ohrani¢end, a okolo nej a potom ho vrdtte spdt rovnakou cestou. Ak pouZivate
koliky, mal by byt drot poloZeny na spdtnej frase pod rovnakymi kolikmi. Ked st Useky obvodového drétu veduce k ostrovéeku
a od neho poloZené blizko seba, robotickd kosacka ich moze prechddzat.

Obvodovy dr6t sa vSak nesmie kriZif na ceste k ostrovéeku a z neho.

Prekdzky, ktoré sa mierne zvazujd, napriklad kamene alebo velké stromy s vyvySenymi korefimi, musia byt oddelené
ostrovéekom alebo odstrdnené. V opaénom pripade méZe robotickd kosacka na tento druh prekdzky skiznuf a méze dojst
k poSkodeniu noZov alebo uviaznutiu kosacky.

Priechody pri koseni
Je potrebné sa vyhndt dihym a Gzkym priechodom a plochdm uz$im nez 50 — 70 cm. Ked robotickd kosacka kosi, existuje
riziko, Ze sa na fakom mieste bude pohybovaf prili§ diho. Trévnik potom tu bude prili§ ziahnuty.

Polozenie obvodového drétu

Ak chcete zaistif obvodovy drét pomocou kolikov:

e Pokoste frdvu velmi nakrdtko Standardnou kosackou na trévu alebo vyZinaGom a poloZte drdt blizko zeme, aby ste zniZili riziko, Ze robotickd kosacka presekne drot
alebo poskodi jeho izoldciu.

e Obvodovy drét ukladajte tesne nad zem tak, aby vzdialenost medzi nim a zemou bola menSia nez 1 ¢m pre pripad, Ze by cez neho mala
robotickd kosacka prechddzat. Koliky ddvaijte blizko pri sebe, vo vzdialenosti priblizne T m.

Pomocou kladiva zatl&te koliky do zeme. Pri zatikan kolikov budte opatmi a dohliadnite na to, aby drét nebol prili§ napnuty. Vyvarujte sa

ostrych ohybov drétu.

Ak chcete obvodovy drot zakopat:
e Obvodovy dr6t musi byt polozeny minimdine 1 cm a maximdine 5 cm hlboko v zemi. Pri zakopdvani méZete pouZzif napriklad zarovnévagé okrajov alebo rovny ryl.

Pri kladeni obvodového drétu pouZite ako vodidlo dodané meradlo. PoméZze vém [ahko urgit sprdvnu vzdialenost medzi obvodovym drétom a hranicou alebo
prekdzkou. Meradlo sa doddva samostatne, mimo Skatfule.

DOLEZITE INFORMACIE
Prebytoé&ny drét sa nesmie skladovaf v cievkach.
Mohlo by to rusit roboticki kosaéku.

Obvodovy drét zagina na jednom z konektorov na zadnej strane nabijacej zdkladne a vedie pod jej spodnou éasfou. Potom obvodovy drét postupne poloZte proti
smeru hodinovych ruciciek, ako ukazuja Sipky na obrdzku nizsie. Pri prechddzani okolo hranic kdbel volne poloZte. Ak narazite na oblast alebo objekt, ktory vyZzaduje
starostlivost alebo zviéstne ohrani¢enie, nezabudnite podia potreby starostlivo poloZit obvodovy drét. (pozrite ,Hranica pracovnej oblasti” na strane 71 a ,Hranica

v rémci pracovnej oblasti” na strane 72)
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Sem/2"

}

20cm/8" 30cm/ 12"

Pri instaldcii obvodového drétu v rohu trdvnika musi byt uhol rohu vaési nez 100 stupriov, odpordéa sa 135 stupfiov. Uhly rohov mensie nez 100 stupfiov nie st dobré
pre volny pohyb robotickej kosacky a kosenie.

s g
4 :
Sirka medzi 2 liniami obvodového drétu v priechodoch by mala byt véiésia nez 50 cm. V pripade, Ze kosadka musi prejst 5 ki Ty,
priechodom mensim nez 50 cm, mala by byt pracovnd zéna oddelend. Pozrite ,Typ trdvnika s hlavnou zénou a podzénami” »hm | @
na strane 67. O 5 —

Predizenie obvodového drétu
Obvodovy drot je moZné jednoducho prediZif skriitenim dvoch koncov drétov k sebe. Na zaistenie spojenej dasti dratov

o (2]
moZete pouZit izolacnd pdsku. :g\ fa:
Celkovd dizka obvodového drétu nesmie presiahnuf 300 metrov. §

(3] (4]
DOLEZITE INFORMACIE NN
Nezabudnite pouzif izolaéni pdsku na ochranu spojenych &asti drétov, inak by vihkost v pdde =" @

mohla spdsobit oxiddciu nechrdnenych drétov a nakoniec prerusenie obvodu.

PRIPOJENIE OBVODOVEHO DROTU

Po dokonceni kladenia obvodového drétu a jeho navedeni spét k nabijacej zakladni mozete pomocou /
kombinovanych kliesti prestrihndf zostévajdci drot a pripojif jeho koniec k favému konekforu, kfory je oznaéeny /
symbolom ,B". ( 4

Frekvencia obvodového drétu je O - 148,5 kHz.

KONTROLA OBVODOVEHO DROTU

Skontrolujte signdl obvodového drdtu podla farby dvojfarebného LED indikatora na nabijacej zakladni.

Ak tento LED indikdtor svieti neprerusovane zeleno, znamend to, Ze obvodovy drét a napdjaci adaptér st sprdvne zapojené.

Ak sa kosacka stdle nabija, LED indikdfor svieti na Gerveno.

Ak blikd na zeleno, znamend to, Ze obvodovy drot nie je pripojeny alebo je preruseny. Skontrolujte, ¢i st 2 konektory dobre pripojené ku koncom obvodového drotu.




=

Stav dvojfarebného LED indikdtora zelend Cervend

Napdjaci adaptér a obvodovy drét su sprdvne pripojené k zdroju napdjania. svieti nesviefi

Kosacka sa nabija v nabijacej zdkladni nesviefi sviefi

Obvodovy dr6t je prerugeny alebo nie je pripojeny k nabijacej zakladni blikd nesvieti

Porucha napdjacieho adaptéra alebo vypadok napdjania nesvieti nesviefi
PRVE SPUSTENIE

Skor ako je mozné zacat robotickd kosacku pouzivat, je najprv nutné nastavit détum a éas.

1. Umiestnite robotickd kosacku do jej pracovnej oblasti.

Otvorte kryt oviddacieho panelu, potom stlagte vypinacd (!)

Potvrdte heslo (pozrite pokyny v ¢asti ,Zabezpedenie” na strane 78). Po ofvorenf krytu oviddacieho panelu musite heslo potvrdit.
Nastavte miestny détum a éas. Podrobnosti, ako sa fo robi, ndjdete v ¢asti ,Nastavenie” na strane 78.

Stlacte tlacidlo START (@) a zavrite kryt, kosacka bude 2 sekundy pipat a potom sa rozbehne.

o~ wN

SKUSOBNE ZAPARKOVANIE DO NABIJACEJ ZAKLADNE

Skor ako zaénete robotickd kosacku pouZivaf, overte si, Ze dokdZe sledovat obvodovy drét az k nabijacej zdkladni a Ze lahko zaparkuje do nabijacej zékladne.
Vykonaijte nasledujlcu skasku:

Pouzite kroky v odseku ,Prvé spustenie” na strane 74,

1. ked sa bude robotickd kosacka pohybovaf po pracovnej oblasti, stlaéte flacidlo STOP na nej.

2. Otvorte kryt oviddacieho panelu, potvrdte heslo, stlaéte flacidio DOMOV ( ﬂ) a potom zavrite kryt.

3. Robotickd kosacka bude v smere hodinovych ruciciek sledovat obvodovy drdt az k nabijacej zdkladni a pofom do nej zaparkuje. Skiska sa povazuje za Gspesnd
iba vtedy, ked robotickd kosacka sprdvne sleduje obvodovy drot k nabijacej zakladni a zaparkuje v nej na prvy pokus. Ak robotickd kosacka zlyhd pri prvom pokuse,
skusi fo aufomaticky znovu. InStaldcia nie je sprévna, ak robotickd kosacka potrebuje na zaparkovanie v nabijacej zdkladni dva alebo viac pokusov. V fakom
pripade skontrolujte, ¢i su nabijacia zékladha aj obvodovy drét nainstalované v stlade s pokynmi v odsekoch ,Intaldcia a zapojenie nabijacej zdkladne” na
strane 69, ,Indfaldcia obvodového drétu” na strane 70 a ,Kontrola obvodového drétu” na sfrane 73.

DOLEZITE INFORMACIE
Funkciu DOMOV je mozné pouzit iba viedy, ak sa nachddza robotickd kosacka vnutri pracovnej
oblasti.
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5. OVLADACI PANEL

Kryt oviddacieho panelu sldzi na ochranu displeja pred dlhodobym vystavenim sineénému Ziareniu. Bez tejto ochrany by sa displej lahko poskodil dlhodobym silnym
slneénym ziarenim a skrdtila by sa jeho Zivotnost.

Otvorte kryt, spristupni sa vdm oviddaci panel.
V8etky prikazy pre robotickl kosacku sa zaddvaju a nastavenia sa vykondvajd prostrednictvom fohto oviddacieho panelu.
VSetky funkcie su pristupné prostrednictvom niekolkych pondk.

Ovlddaci panel sa skladd z displeja a Siestich tlacidiel.
V8etky informdcie sa zobrazujd na displeji a vSetky zaddvania sa robia pomocou flaidiel.

DOLEZITE INFORMACIE

Po dokoné&eni operdcii na oviddacom paneli vidy zavrite jeho kryt, aby sa mohla robotickd
kosaéka rozbehnuf. Ak nie je kryt zatvoreny, na displeji sa zobrazi sprdva ,,Close Cover
(Zavrite kryt)“ a robotickd kosacka sa nerozbehne.

Ked' stlacite tlacidlo STOP a otvorite kryt, objavi sa domovskd obrazovka, na ktorej sa zobrazuje ddtum, éas, vybrand pracovnd zéna, stav snimacéa dazda a stav
akumuldtora.

Ak nie je éasova¢ nastaveny na Ziadnu pldnovand dennd précu, zobrazuje v hornej éasti obrazovky ,Standby (Pohotovostny rezim)”.

e Akje ¢asova¢ nastaveny na dennl prdcu, zobrazuje sa vybrand pracovnd zéna v hornej ¢asti obrazovky.

e Symbol dazda (.) indikuje, Ze je snima¢ dazda akfivovany (zapnuty).
Ak snima¢ dazda nie je aktivovany (je vypnuty), fento symbol sa nezobrazuje.

e Symbol stavu akumuldtora (@) zobrazuje zostdvajlcu Grover jeho nabitia.
Sest tlacidiel sa deli do dvoch skupin: tlagidlé na vjber operdcie a tlagidld s viacerymi funkciami.

VYBER OPERACIE
Medzi tlacidld na vyber operdcie patria:
Symbol Nazov tlaéidla Funkcia
ﬂ‘ HORE Posun kurzora hore alebo zvy$enie numerickej hodnoty
U, DOLE Posun kurzora dole alebo zniZenie numerickej hodnoty
3 SPAT Opustenie aktudineho rozhrania, ndvrat spdf na vySSiu droven ponuky

TLACIDLA S VIACERYMI FUNKCIAMI

Symbol Nazov tlacidla Funkcia

Hlavné funkcie: ruéné spustenie robotickej kosacky

&) START

Sekunddrne: posun kurzora dolava

1. Odoslanie robota spdf do nabijacej zakladne a ukon&enie aktudinej préce (ak po Gplnom nabiti robota este
neuplynul napldnovany ¢as, robot sa znovu vydd do prdce)

ﬁl:> DOMOV 2. posun kurzora doprava

3. aktivdcia kosenia na obvodovom dréte: vyjdenie kosacky z nabijacej zdkladne po stlaceni tiadidla
.DOMOV”

Jedno stflacenie: Zapnutie robota
O VYPINAG 3 sekundy dihé stlacenie: vypnutie robota

Viyberom vstipite do podponuky alebo potvrdite jednotlivé nastavenia

Obvykle sa uplatni hlavné funkeia tychto dvoch tlagidiel.

Iba v priebehu procesu nastavenia, po stlaéenim tlagidla SET (@), sa uplatni sekunddrna funkcia tychto dvoch tladidiel.

Po dokoncenf nastavenia bude sekunddrna funkcia fychto tlagidiel zakdzand a uplatni sa hlavnd funkcia.

Dve tlagidld s viacerymi funkciami ponukaji rézne funkcie, okrem iného v zévislosti od toho, kde sa prdve nachddzate v Struktdre ponUk.

ROBOTICKA KOSACKA NA TRAVU NAVOD NA OBSLUHU
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6. FUNKCIE PONUK A AKO ICH NASTAVIT

HLAVNA PONUKA

Ked stlacite tlacidlo STOP a otvorite kryt, stlacte tiacidlo SET na oviddacom paneli a na obrazovke sa zobrazi hlavnd ponuka.

Hlavnd ponuka ponuka $tyri moznosti:
+ Casovag

e Rozdelenie na zény

e Nastavenie

e Zabezpecenie

Kazdd z ponuk obsahuje mnoho podponuk.
Ich prostrednictvom mdte pristup ku v8etkym funkcidm na nastavenie robotickej kosacky.

Prechddzanie medzi ponukami
Na prechddzanie hlavnou ponukou a podponukami méZete pouzivat tlacidid na vyber operdcie a tiadidié s viacerymi funkciami.

Stla¢enim fladidla SET (@) vstlpite do hlavnej ponuky, potom pouZite tlagidlo doprava (ﬁ =) na presunutie kurzora a vyber podponuky; opdtovnym stlagenim
tlacidla SET potvrdite svoju volbu a vstpite do podponuky. Po dokonéeni nastavenia v podponukdch sa mdzete stlagenim tlagidla SPAT (D) vrdtit spdt na vyssiu
droven alebo mdZete zavriet kryt a vrdtif sa tak priamo na domovskd strénku.

Podponuky

Niektoré podponuky obsahuji moznosti, kforé s prednastavené pre vyber. To znamend, Ze sU fiefo moznosti vybrané. Stlaenim tlagidia DOLE (U,) moZzete prepinaf
medzi ,On (Zap)” a ,Off (Vyp)”, podla foho, €i chcete dand funkciu aktivovat alebo nie.
V niektory podponukdch je pofrebné pomocou oviddacieho panelu zadaf nejaké informdcie (ddtum, ¢as...).

STRUKTURA PONUK

Hlavnd ponuka:

Hlavné ponuka

o O

Casovaé Rozdelenie na zény Nastavenie Zabezpecenie

Podponuka: .

| |

Ktory den Ktord zéna Ktory &as
T T | Rozdelenie na zény
Ned ZAP/VYP. 00:00-00:00
Pon Zéna 1
Uto Z6na 2
Str Z6na 3
Stv Z6na 4
Pia
Sob
Cely tyzden
O Nastavenie [@]

Zabezpecenie

) = Snimaé . o 3
Datum/Cas Energia s Reset Protokol chyb > x
/ 9 dazda d 3 [|E=
< oS
| | | | 7115
[=
7] ; S
[ | [ ] I | E |28
o N S o
> 3
b4 o ° ° N
o £ S - 22z 38
£ =1 O (o) = = >0 > Q
oy O c < a N w3
E 2 E 2 g g s8] %3
& <] 3 S g a o]
2 £ £.3
N N
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CASOVAC

Trdvnik by sa nemal kosit prili§ asto, aby ste dosiahli najlepsie vysledky. Ak sa robotické kosacka nechd kosit prili§ Sasto, trdvnik moze vyzerat prili§ ziahnuty. Okrem
toho je robofickd kosacka vystavend zbytoénému opotrebeniu.

Funkcia asovaca je tiez idedinym prostriedkom na nastavenie, v kfory denny ¢as by robotickd kosac¢ka nemala kosif, napriklad ked' sa na zéhrade hraja deti.
Pouzite funkciu spustenia ¢asovada (pozrite ,.Spustenie ¢asovada”), aby vas trdvnik nebol usliapany.

Pred pouzitim spocéitajte, ako diho potrebuje robotickd kosacka pracovaf na zdklade pracovnej kapacity uvedenej v tabulke nizSie.

Tabulkovd pracovnd kapacita

Model Pracovnd kapacita
FZRR 5650-A Asi 15 m? za hodinu
FZRR 5950-A Asi 15 m? za hodinu
Priklad

Ak mé pracovnd oblast plochu 300 m? méZze kosacka typu FZRR 5950-A pracovatf 20 hodin denne. Tento éas zahffia ¢as kosenia aj ¢as nabijania.
Tieto éasy s priblizné a zdvisia napriklad od kvality trdvy, osfrosti noza a staroby akumuldtora.

DOLEZITE INFORMACIE
Pouzivajte Easovaé, aby kosenie neprebiehalo v &ase, ked' sa na trdvniku obvykle vyskytuju deti alebo domdce zvieratd.

Ak fo rozloha trévnika dovoli, je mozné kvalitu trdvy dalej zlepsit, ak sa kosi kazdy druhy deft namiesto niekolkych hodin denne. Tréve navy$e prospieva Gplny odpocinok
aspon tri dni raz za mesiac.

ROZDELENIE NA ZONY

V tejto Casti sa predovsetkym dozviete, ako vytvorit podzény pre robotickd kosacku. Informdcie o rozdeleni trdvnika na zény ndjdete v odsekoch ,Typy frdvnikov” na
strane 67 a ,Instaldcia obvodového drétu” na strane 70.

Pozor:
Pri rozdeleni na zény musi roboticka kosacka vyjst z nabijacej zdkladne.
Rozdelenie na zény je dosiahnuté nastavenim roznych pamdafovych bodov pre rozne pracovné zény.

Pamafovy bod je jeden bod na obvodovom dréte a pociatocnd poloha kosacky ' C 1! 3] ¢ g ’
v jednotlivych pracovnych zénach. E Pamfovy bod 2
V hlavnej zéne je prednastavenym pamdtovym bodom umiestnenie nabijacej zékladne. Z6na 3 Z6na 2
DOLEZITE INFORMACIE DOM &
Pamdatovy bod nie je mozné nastavif pri rohu ani pri Gzkom
priechode.
[ je=—=1
p Lo Hlavnd zéna
Zona 4 (Zéna 1)
[}
=
., —_— B o ——
- = @&

Dalsie pamatové body nastavte podfa nasledujdceho postupu:

r' - ‘1
1. Skontrolujte, i je robotickd kosacka sprdvne zaparkovand v nabijacej zdkladni. D[:ﬁl‘ﬂj
2. Otvorte kryt oviddacieho panelu a stliaéenim tlacidla SET vstdpte do hlavnej ponuky. ..
3. Stlag¢enim tlacidla doprava (-’ﬁ\ =) presufite kurzor na symbol rozdelenia na zény, [@_—I
4. Stla¢enim tlacidla SET potvrdte vyber nastavenia zén, na obrazovke sa zobrazi ,Add Zone-2 (Pridaf Zénu-2)". <Dividing Zones>
Add Zone-2

5. Stla¢enim tlacidla SET zaénete nastavovat. Robotickd kosacka vyclva z nabijacej zékladne, otoci sa o 180 stupriov a zaéne sa
pohybovaf pozdiZ obvodového drétu proti smeru hodinovych rugiciek. Na displeji sa zobrazi ,GO (IDEM)”.

6. Ked kosacka prejde do polohy vhodnej na nastavenie pamdfového bodu 2 (pozrite priklady na obrdzku vyssie), stiacte tlagidlo <Dividing Zones>

STOP na kosacke. Kosacka sa v tomto bode zastavi a uloZi si ho ako pamdfovy bod 2. Zone-2 Finished
Na displeji sa zobrazi ,Zone-2 Finished, Next Zone... (Zéna 2 dokongend, Dalsia zéna...)” Next Zone...

7. Stlagenim fladidla SET moZete pokracovat v nastaveni dalieho pamdfového bodu podia vys$Sie uvedeného postupu.

Skutoénd presnd pociatoénd pozicia v kazdej podzéne sa bude o nie¢o odchylovat od pamdfového bodu.
Ak chcete zmenif alebo upravif rozdelenie na zény, mdZete ich priamo nastavit znovu podia vy$Sie uvedenych krokov; staré nastavenie sa nahradi novym.
Pri nastavovani rozdelenia do zén kosacka nekosi.
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NASTAVENIE

Datum/¢&as
Vychodiskovy formdt ddtumu je rok/mesiac/détum a éas pouziva 24-hodinovy formdt.

1. Otvorte kryt oviddacieho panelu a stla¢enim flacidla SET vstipte do hlavnej ponuky. 1.Date/Time
2. Energy
2. Stlacenim tladidla doprava (-"’\\ ) presufite kurzor na symbol Nastavenie (@), 3.Rain Sensor
4.Reset
3. Stlagenim tlacidla SET vstipte do podponuky Nastavenie, 5.Error log
4. Stlacenim flacidla SET vstupte do rozhrania pre nastavenie D&tumu/Casu. <Date>
5. Stlacenim tladidla DOLE (ﬂ,) alebo HORE (ﬂ) mozete zmenif &isla zodpovedajlce ROKU, 2018 -05-24
Stlacenim tlacidla doprava (ﬂ =) presufite kurzor na éisla vyjadrujtice MESIAC alebo DATUM, Thu
Stlacenim flacidla DOLE ({ L) alebo HORE (ﬂ) mozete zmenif &isla zodpovedajlce MESIACU alebo DATUMU.
Pouzite podobny postup na oviddacom paneli, ako je opisany vy$sie, na nastavenie CASU. <Time>
8. Stlatenim tlagidla SET potvrdte nastavenie détumu/gasu. 14 :58 :30
Energia
Na vyber st dva rezimy spofreby energie:
Normdina - rychlost pohybu kosacky a rychlost kosenia st také, aké si uvedené v technickych Gdajoch (pozrife kapitolu <Energy>
10). 1.Normal
Pouziva sa na normdine kosenie frdvy alebo trdvy vy$Sej nez 8 cm. Robotickd kosacka je prednastavend v fomto rezime. 2.ECO
ECO - rychlost pohybu kosa&ky aj rychlost kosenia st znizené o 10 — 30 % oproti normdinemu rezimu.
Tento rezim sa odpordéa pouzivat pri koseni nizSej frévy, dennej Gdrzbe trévnika alebo pri noénej prevddzke.
Pouzite podobny postup na oviddacom paneli, ako je opisany vy$sie, na nastavenie rezimu spotreby energie.
Snima¢ dazda :
L . s I . . , PR . <Rain Sensor>
Roboficka kosacka mdze kosif aj v dazdi alebo v prostredi s vysokou vihkostou; mokra trava vSak fahko prilipne
na robotickej kosadke a na strmsich svahoch je vigsie riziko skiznutia. 1.0n
Vo vychodiskovom nastaveni je snima¢ dazda zapnuty. 2.0ff
Pouzite podobny postup na oviddacom paneli, ako je opisany vy$Sie, na aktivdciu alebo deaktivdciu snimaca
dazda.
Reset
) . . . p ) - " . ) . <Reset> <Monday>
Pri resete sa vymazZe nastavenie rozdelenia na podzény aj nastavenie ¢asovaca, takZe si dobre rozmyslite, nez OFF  Zonel
tdto funkeiu pouzijefe. Confirm Reset? one
10:00->12:30
ZABEZPECENIE .
<Security>

Nastavenie Stvormiestneho hesla na uzamknutie obrazovky displeja moze pomact zabrdnit defom alebo inym
osobdm, ktoré nie s obozndmené s bezpecnym oviddanim kosacky, aby ju bez dohladu pouZivali.
Funguije aj ako funkcia ochrany proti krddeZi, ktord brdni nepovolanym osobém v oviddani kosacky.

Old Password

0 000
Vychodiskové heslo je: 0000
V pripade potreby ho mdZete zmenif a zvolit si nové heslo.
Pouzite podobny postup na oviddacom paneli, ako je opisany vy3sie, na zmenu hesla. <Security> <Security>

MdZete tiez zapnut alebo vypnUf zdmku obrazovky.
Ak zdmku obrazovky zapnete, bude robotickd kosacka poZadovat heslo pri kazdom otvoreni krytu.
Zdmka obrazovky je prednastavend na stav ,VYP”.

New Password
1 000 ON

New Password

1 000 OFF

PouZzite podobny postup na oviddacom paneli, ako je opisany vy$sie, na aktivdciu alebo deaktivdciu zdmky obrazovky.
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7. POUZITIE

NABITIE VYBITEHO AKUMULATORA (POZRITE ,NABIJANIE AKUMULATORA*)

VAROVANIE
Pred spustenim robotickej kosacky si pozorne precitajte bezpe&nostné pokyny.

alebo nohy do blizkosti tela kosaéky, ked motor bezi.

VAROVANIE
Ruky a nohy udrzujte v dostatoénej vzdialenosti od otdéajlcich sa nozov. Nikdy neddvajte ruky

domdce zvieratd.

VAROVANIE
Nikdy nepouzivajte robotickl kosacku, ked’ sa v kosenej oblasti zdrziavaju osoby, najma deti alebo

SPUSTENIE

Robotickd kosacku je mozné spustif dvoma spdsobmi:
rychly Start ruénym stlaenim tlacidia START (@) a automaticky $tart na zdklade nastavenia ¢asovada.

Rychly start
Ked robotickd kosacka stoji vo svojej pracovnej oblasti, rychly Start vykondte stladenim tla¢idla START.

1. Presunte robotickd kosacku do pracovnej zény, ktord cheete pokosit.
2. Otvorte kryt oviddacieho panelu a stlaéenim vypinaca zapnite kosacku

3. sfladte fiagidio START (@) a potom zavrite kryt.

Robotickd kosacka zacne pracovat, kym napdtie akumuldtora neklesne, potom sa automaticky vrdti do nabfjacej zdkladne.

MdZete tiez stlacit tlacidlo STOP, aby ste robotickd kosacku zastavili skor ruéne.

Kosenie na obvodovom drote

Robotickd kosacka mdze pokosit aj frvu na obvodovom dréte, kiord pri koseni v pracovnej oblasti vynechdva.
Kosenie trévy na obvodovom dréte je mozné oviddaf iba ruéne.

Operdciu vykonajte v nasledujdcich krokoch:

Skontroluijte, &i je robotickd kosacka sprdvne zaparkovand v nabijacej zakladni.
Otvorte kryt oviddacieho panelu
Zadaijte heslo, ak je aktivovand (zapnutd) zdmka obrazovky

Stlate tlacidlo DOMOV ( )
Zatvorte kryt.

o~ WO =

Robotickd kosacka opusti nabijaciu zékladru, otodi sa o 180 stupfiov a zaéne kosif frdvu nad drétom.
Skor ako sa nozovy kotdc rozbehne, ozve sa 5 pipnuti po¢as 2 sekind.

77 B3
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Po tom, o kosacka dokonéi jeden okruh po obvodovom dréte, dotkne sa nabijacej zakladne a ofodi o 180 stupriov. Potom sa pozdiz obvodového drétu vrdti spét do

nabijacej zakladne, ale fenforaz bez kosenia. Pofom prestane pracovat a zaparkuje v nabijacej zakladni.

DOLEZITE INFORMACIE

drétu, ktoré by mohli spésobif aktivciu snimaéa ndrazu, ako sa vetvy, kamene, hraéky, ovocie...

Aby bolo mozné &o najlepsie pokosif trdvu pozdiz obvodového drétu, nezabudnite odstrénit vietky prekdzky z blizkosti obvodového

Startovanie Easovaéa
Pri nastaveni ¢asovaca pouZivajte nasledujlcu sekvenciu:

Ktory defi -> Ktord zéna -> Ktory éas
1. Otvorte kryt oviddacieho panelu a stlaéenim flacidla SET vstdpte do hlavnej ponuky.
2. Kurzor sa nachddza na symbole CASOVAC, stiagenim tlagidla SET vstiipte do podponuky.

N
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1-Mondzy <Monday> <Monday>
2.Tuesday

ON Zonel ON Zonel
3.Wednesday —> —>
4.Thursday 10:00->12:30 10 :00->12:30

3. Pouzite podobny postup na oviddacom paneli, ako je opisany v odseku ,Ddtum/&as” na strane 78, na nastavenie ¢asovaca pre kosenie fravy v rézne dni
a v réznych zénach.

Po dokoné&eni nastavenia sa uistite, Ze robotickd kosaéka spravne zaparkuje v nabijacej zdkladni, aby sa potom mohla automaticky
rozbehnuf, az pride &as.

Pozndmka:

1. Pre kazdy deft moZete vybrat len jednu pracovnd zénu.
(Pre urgity defi mdZete vybraf ktordkolvek z definovanych zén. Ak nerozdelite plochu do zén, je hlavnd zéna prednastavend ako Zéna 1);
Ak v niektory defi nechcete trévu kosif, vyberte pri poloZke Zéna moznost ,OFF (VYP)".

2. Pre kazdy defi mdZete nastavit iba jeden pracovny &as.

Ak po prvom pouZitf funkcie asovaca zistite, Ze trdva nie je v niektorej zéne dobre pokosend, mézete Gasovaé upravit dvoma spdsobmi:
1. vybrat dal$i def, ked sa bude znovu pracovat v fejto zéne;
2. predizif pracovny &as v fejto zéne, takZe kosatka bude nabudtice v fejto oblasti kosit dihsie.

Viac informdcii o vztahu medzi dizkou pracovného &asu a plochou frévnikov ndjdete v odseku ,Casovad” na strane 77.

ZASTAVENIE

Stlacte flacidlo STOP, robotickd kosacka sa zastavi a zastavi sa aj motor noZového kotica.

Ak bola kosacka spustend pomocou rychleho Startu: ked' po stlaéeni tlagidla STOP chcete opdf spustit kosacku pre dennd précu,
posfupujte podla krokov v odseku ,Rychly Start” na sfrane 79.

Ak bola kosacka spustend pomocou ¢asovaca: po stlaéeni tlacidia STOP nebude pokraéovaf vo zvySnom dennom pracovnom
pldne, zostane v nabijacej z&kladni, kym nevymaZzete denny pldn prdce a nespustite ju pomocou rychleho Startu alebo ju automaticky
neaktivuje Gasovaé nastaveny pre dalsi den.

VYPNUTIE
1. Stlacte tlacidlo STOP
2. Pridrzanim vypinaca (!) stla¢eného 3 sekundy vypnite napdjanie.

Roboticku kosacku vZzdy vypnite, ak potrebuje GdrZbu alebo ak je potrebné ju presundt mimo pracovnej oblasti.

NASTAVENIE VYSKY KOSENIA

VySku kosenia je mozné nastavif od 3 do 5 cm.
Ako nastavif vy$ku kosenia:
1. Stlacenim flacidla STOP zastavte robotickl kosacku a otvorte kryt.
2. Otocte gombik na nastavenie vysky do poZzadovanej polohy.
e Ofocenim v smere hodinovych rugiciek zvysite vysku kosenia.
e Otocenim protfi smeru hodinovych ruciciek znizite vy$ku kosenia.

DOLEZITE INFORMACIE

Poéas prvého tyzdiha po novej instaldcii musi byt vyska kosenia nastavend na MAX (5 cm), aby
nedoslo k poskodeniu obvodového drdtu. Potom je mozné vysku kosenia kazdy druhy tyzden
postupne znizovat, kym sa nedosiahne pozadovand vyska.

5 FIELDMANN



N SK
8. UDRZBA

Roboticki kosacku pravidelne kontrolujte a Cistite a v pripade potreby vymerite opotrebované diely, aby ste zlepsili jej prevddzkovd spolahlivost a zaistili dih§iu Zivotnost.
Dalsie informdcie k &isteniu ndjdete v odseku , Cistenie” na strane 81.

Na zagiatku pouZivania robotickej kosacky je potrebné noZovy kotGé a nozZe kontrolovat raz tyZzdenne. Ak bolo opotrebenie za tento ¢as nizke, je mozné interval kontroly
predizit.

Je doleZité, aby sa noZovy koti& hladko ofGéal. Okraje noZov by nemali byt poskodené. Zivomost noZov sa znadne Iii a zavisi napriklad od nasledujdceho:
e Pracovny ¢as a velkost pracovnej oblasti

e Typirdvy

* Typpddy

¢ Pritomnost predmetov, ako su SiSky, opadané ovocie, hracky, ndradie, kamene, korene a podobne.

Beznd Zivotnost je 2 - 4 mesiace pri pouZziti na plochdch véaésich nez 300 m? a dihSia pri mensich plochdch.
Postup vymeny nozov ndjdete v odseku ,Vymena nozov” na sfrane 82.

DOLEZITE INFORMACIE
Prdca s tupymi noZmi md za ndsledok horsie vysledky kosenia. Okraje trdvy nie st pokosené &isto a je potrebné vacsie mnozstvo
energie, ¢o vedie k tomu, Ze robotickd kosa¢ka nepokosi takl velkd plochu.

ULOZENIE NA ZIMU

Robotickd kosacka

Robotickd kosadku je potrebné pred odloZenim na zimu starostlivo vygistit. Pozrite , Cistenie” na strane 81.

Aby bola zaruéend funkénost a Zivotnost akumuldtora, je velmi dolezité robotickd kosacku pred uskladnenim na zimu plne nabif. Pozrite ,Nabijanie akumuldtora” na
strane 70.

Skontrolujte stav fahko opofrebitelnych ¢asti, ako st noZe a kolesa. V pripade potreby vymenite, aby ste zaistili, Ze robotickd kosacka bude pred dalSou sezénou
v dobrom stave.

Pridajte trochu antikorézneho oleja na noZe a skrutky zaisfujlce noze, aby ste zabrdnili ich kordzii.

Vhodnd feplota prostredia pre prevédzku robotickej kosacky je 5 — 45 °C. V zime, hned' ako teplota na zéhrade zostdva trvalo pod 5 °C, uloZte kosacku na suché
miesto, kde nemrzne, najlepSie v jej origindinom obale.

DOLEZITE INFORMACIE
Pred uskladnenim na zimu je nutné akumuldtor pine nabit. Ak nie je akumulétor pine nabity, méZe déjst k jeho poskodeniu
a v uréitych pripadoch sa dokonca méze staf nepouzitefnym.

Nabijacia zakladna

Nabijaciu zdkladiu a napdjaci adaptér skladujte vndtri. Obvodovy drot méZete nechat v zemi. Konce drtu by mali byf chrdnené pred vihkosfou tym, Ze ich vioZite
napriklad do nddoby s tukom.

Ak nie je mozné nabijaciu zdkladiu skladovat vndtri, musi byt celd zimu odpojend od napdjania.

PO ZIMNOM SKLADOVANI

Pred prvym pouzitim skontroluijte, Gi je potrebné vycistit, najmd nabijacie koliky na nabijacej zdkladni a nabijacie prdzky v robotickej kosacke. Ak sa nabijacie koliky
alebo nabijacie prazky zdajd byf spdlené alebo potiahnuté poviakom, ogistite ich jemnym Smirglovym papierom. Skontroluite tieZ, ¢i je sprdvne nastaveny ddtum a éas
na robotickej kosacke.

CISTENIE

Je dleZité udrZiavat robotickd kosacku v Cistote. Kosacka s velkym mnoZstvom nalepenej trdvy si tak dobre neporadi so svahmi. Odporica sa pri Gisteni pouZivat kefu.
DOLEZITE INFORMACIE p =5
Na ¢istenie robotickej kosacky nikdy nepouZivajte vysokotlakovi umyvaéku ani teélcu vodu. Na &istenie nikdy ﬁgﬂ
nepouzivajte rozpustadid. \

Podvozok a noZovy kotié

1. PridrZanim vypinaca (!) stlaéeného 3 sekundy vypnite napdjanie.
2. Nasadte si ochranné rukavice.
3. Preklopte robotickd kosacku na bok.
4. \Vygistite noZovy kotl¢ a podvozok pomocou kefy na riad.
SGcasne skontrolujte, ¢i sa noZovy kotdé volne otdéa a nedrhne o chrdni¢ noZového kotdcéa.
Ak sa dovnutra dostand dihé stebld trdvy alebo iné predmety, mozu brzdit noZovy kotdg.
Aj mierny brzdny Géinok vedie k vy$Sej spotrebe a k dlhSiemu éasu kosenia a v najhorSom pripade zabrdni robotickej kosacke pokosif velky trévnik.
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Podvozok
Vygistite spodnd sfranu podvozka. PouZzite kefu alebo vihkd handru.

Kolesda
Ocistite okolie prednych a zadnych kolies a tieZ drziak alebo hriadel.

Telo
Na Cistenie tela pouZite vihkd, makkd hubku alebo handricku. Ak je telo velmi znecistené, moZze byt nutné pouZit mydlovy roztok alebo prostriedok na umyvanie riadu.

Nabijacia zakladna
Nabijaciu zdkladiiu pravidelne Cistite od frdvy, listia, vetvi€iek a dalsich predmetov, ktoré by mohli brénif v parkovani.

PREPRAVA A ODVOZ

PocCas prepravy stroj zaistite. Je ddleZité, aby sa robotickd kosacka nepohybovala, napriklad pri preprave medzi trévnikmi.

Na dodané litium-iénové akumuldtory sa vztahuji poziadavky legislativy tykajlce sa nebezpeéného tovaru.

Pri komercnej preprave, napr. fretimi stranami, Speditérmi, je potrebné dodrZiavat zvidStne poZiadavky na balenie a oznacovanie.

Pri priprave poloZky na prepravu je nutnd konzultdcia s odbornikom na nebezpeéné materidly. DodrZuijte aj vSetky platné ndrodné predpisy.

V PRIPADE BURKY

Aby sa zniZilo riziko poSkodenia elektrickych sicasti v robotickej kosacke a jej nabijacej zdkladni, odporiéame v pripade nebezpedenstva burky odpojif vSetky
pripojenia k nabijacej zdkladni (napdjanie a obvodovy drot).

VYMENA NOZOV

VAROVANIE
Pri vymene vZdy pouzivajte vyhradne origindine noze.

Na robofickej kosacke su tri noze, kioré st naskrutkované na nozovy kotdc. VSetky fri noze sa musia vymenit siéasne, aby sa dosiahlo vyvdzenie Zacieho systému.

Ako vymenit noze:

1. Pridrzanim vypinaca ('_) stlaeného 3 sekundy vypnite napdjanie.

2. Nasadte si ochranné rukavice.

3. Otocte robotickl kosacku hore nohami.

4. VloZte kIG¢ do jedného z dvoch otvorov v kotdéi a zaistite jeho koniec v drdzke chrdni¢a nozového kotdcéa, aby sa kotié
nemohol ofGcat.

5. Odskrutkujte stredn( skrutku na noZzovom kotuéi a potom odskrutkujte upeviiovacie skrutky nozov, pouZite plochy alebo
krizovy skrutkovac.

6. Naskrutkujte nové noZe a nasadte noZovy kotGg.

VYMENA AKUMULATORA

Akumuldtor je bezddrzbovy, ale jeho Zivotnost je obmedzend na 2 az 4 roky.
Zivotost akumuldtora zdvisi od dizky sezény a od po&tu hodin denne, ked' robotickd kosacka pracuje. Dihd sezéna alebo mnoho hodin pouZivania denne znamend, Ze
je nutné akumuldtor vymienaf éastejSie.

DOLEZITE INFORMACIE
Na konci sezény, pred uloZzenim na zimu, akumuldtor pine nabite.

Vymena akumulétora

Ak je pracovny ¢as robotickej kosacky medzi jednotlivymi nabijaniami kratsi nez normdine, znamend to, Ze akumuldtor starne a je potrebné ho vymenit.
Akumuldtor je v poriadku, ak robotickd kosacka dokéze udrZat dobre pokoseny trvnik.

DOLEZITE INFORMACIE
Vzidy pouZivajte vyhradne origindine akumuldtory. Kompatibilitu s inymi akumuldtormi nie je mozné zarucit.

Pridrzanim vypina¢a ('_) stlageného 3 sekundy vypnite napdjanie.

Otocte robotickl kosacku hore nohami. PoloZte roboticki kosac¢ku na mdkky a Cisty povrch, aby nedoslo

k poSkriabaniu jej fela a krytu displeja.

Vygistite okolie krytu akumuldfora.

Odskrutkujte dve skrutky na kryte akumuldtora a kryt odoberte.

Vyfiahnite stary akumuldtor a odpojte konektory medzi akumuldtorom a hlavnou doskou.

VloZte novy origindiny akumuldfor a znovu pripojte konekfory.

Namonfujte spéf kryt akumuldtora. Ak je fesnenie na kryte akumuldtora viditelne poSkodené, je nutné vymenif kryt
akumuldtora.

8. Naskrutkujte spdf dve skrutky pridrZiavajdce kryt akumuldtora.

N —
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9. RIESENIE PROBLEMOV

V tejto kapitole je uvedenych mnoho chybovych kédov a zvukovych signdlov s réznym Easovym infervalom, kforé sa mézu objavit v pripade poruchy. Pre kazdy chybovy

kéd je tu uvedend moznd pri€ina aj kroky, kforé je potrebné podniknit.
Této kapifola tiez uvddza niekforé priznaky, ktoré vém mézu poméct, ak robotickd kosacka nefunguje podla oéakdvania.

CHYBOVE KODY

83 L3

NiZzSie sU uvedené chybové kody, ktoré sa mozu zobrazif na displeji robotickej kosacky, a struéne opisané problémy, ktoré mézu nastat. Ked' sa zobrazi kforykolvek
z tychto chybovych kddov, kosacka tiez 5-krdt pipne v intervale 1 sekundy,
aby nar upozornila. Stlacenim tladidia BACK (D) opustite rozhranie so zobrazenim aktudineho chybového kédu.
Ak sa rovnaky chybovy kdd objavuje Casto, konfaktujte autorizovaného predajcu alebo servis.

Chybovy kéd Problém Pric¢ina Kroky
Error 1 (Chyba 1) Ziadne hranice Neexistuje spojenie medzi obvodovym drétom Obnovte spojenie medzi obvodovym drétom
a nabijacou zékladrou a nabijacou zdkladrou
Zdstréka napdjacieho adaptéra sa uvolnila alebo | Znovu zasurite zéstréku do zdsuvky.
vytiahla zo zAsuvky.
obvodovy dréf je preruseny Spojfe preruseny drot.
Vypnutie Zaparkuijte kosacku sprdvne do nabijacej zdkladne,
aby sa pripravila na dalsf Start.
Nepodarilo sa vrdfif do pracovnej oblasti Skontrolujte uhol hrani¢nej €iary a okolia frdvnika
Error 2 (Chyba 2) Chyba detekcie prekdzky Porucha v PCBA snimaca prekdzok Vymerite stard PCBA
Error 3 (Chyba 3) Chyba v defekcii ndrazu Porucha v PCBA snimaca prekdzok Vymerite stard PCBA
Je preruseny kdbel spdjajlci PCBA snimaca Vymefite stary kdbel
ndrazu a hlavnd dosku
Error 4 (Chyba 4) Zdvihnutie kosacku niekfo zdvihol poloZte kosaCku na zem a znovu ju spustite
Hriadel predného kolesa sa zasekol (nemdze sa Odstrdnite blafo alebo frévu z hriadela a naneste na
plynulo pohybovat) hriadel frochu maziva.
Obe predné kolesd spadli do diery alebo do Nasypte zeminu do diery alebo priekopy.
priekopy.
Error 5 (Chyba 5) PriliSny ndklon Sklon svahu je v&csi nez 25°, kosacku niekto Nahliadnite do odsekov ,Svahy” na strane 66
zdvihol a ,PoloZenie obvodového drétu” na strane 72,
kde ndjdete informdcie, ako sa vyhn(t svahom.
PoloZte kosacku na zem a znovu ju spustite
Error 6 (Chyba 6) Prevrdtenie Sklon svahu je vac¢si nez 25° Nahliadnite do odsekov ,Svahy” na sfrane 66
a .PoloZenie obvodového drétu” na strane 72,
kde ndjdete informdcie, ako sa vyhn(t svahom.
Kosacku niekfo prevrdfil Otocte kosacku a znovu ju spustite
Error 7 (Chyba 7) Chyba akumuldtora Zistend chyba pri samokontrole akumuldtora Vymerite stary akumuldtor
Error 8 (Chyba 8) Chyba hranice mimo pracovnej oblasti Zapnite stroj v pracovnej oblasti
Error 9 (Chyba 9) Chyba dosky Zistend chyba pri samokontrole hlavnej dosky Vymefite starG PCBA
Error 10 (Chyba 10) Porucha motora Porucha v PCBA radi¢a motora Vymerite stard PCBA

Error 11 (Chyba 11)

Chyba motora

Porucha v PCBA radi¢a motora alebo v motore

Vlymerite starG PCBA alebo motor

Error 12 (Chyba 12)

Chyba pri nabijanf

Nabijanie akumuldtora je zablokované, pretoze
teplota je prili§ vysokd alebo prili§ nizka

Nechajte kosacku v tieni a skiste to znovu, aZ bude
teplota okolia vhodnd

Error 13 (Chyba 13)

Systémovd chyba

Zistend chyba pri samokontrole softvéru hiavnej
dosky

Vymente stard PCBA
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PRIZNAKY

Ak robotické kosacka nefunguje podla oéakdvania, postupujte podia nizsie uvedeného sprievodcu odsfrafiovanim problémov.
Priznak Pricina Kroky
Na displeji sa ni¢ nezobrazuje Vypinag nie je zapnuty. Zapnite vypinag.

Nabitie akumuldtora je prili§ nizke.

Zaparkuijte robotickl kosacku do nabijacej zékladne,
aby sa dobila.

Porucha na doske PCBA s displejom

Vymenite stard PCBA

Robotickd kosacka sa nerozbehne po stlaceni
tlacidla START.

Nabijacie konfakty sa nezapojili do nabijacich
vstupov (vedla symbolu batérie sa nezobrazuje
symbol blesku)

Presurite kosacku blizSie k nabijacej zdkladni.

Bol nastaveny éasovaé pre dennd précu

Zmefite nastavenie asovaéa zrusenim dennej prdce.

Robotickd kosacka prechddza cez obvodovy drot.

Obvodovy drét sa kriZi

PoloZte obvodovy drof sprévne

Porucha na doske PCBA v nabijacej zdkladni

Vymerite stard PCBA alebo nabijaciu zdkladiu.

Kalenddr sa vrdtil k nastaveniu z vyroby.

Gombikovd batéria na hlavnej doske je vybitd.

Vymerite sfard gombikovd bafériu.

Nefunkény snimac ndrazu

PruZina v snimadci ndrazu nefunguje

Viymeiite stard pruzinu v snimaci ndrazu

Magnet zo snimaéa ndrazu vypadol

Nainstalujte novy magnet

Problémy pri nabijani

Akumuldtor sa pouZziva diho a je opotrebovany

Vymerite stary akumuldtor

Robotickd kosacka sa nemdZze sprdvne pripojif
pomocou nabijacich kontaktov (vedia symbolu
batérie sa nezobrazuje symbol blesku)

Zaparkuijte robotickd kosacku dalej do nabijacej
zdkladne. Alebo nainstalujte znovu nabijaciu
zGkladAu.

Nabijacie konfakty odpojené od vnitornej dosky
PCBA.

Obnovte pripojenie alebo naintalujte novd PCBA

Velky hluk

NOZ je poskodeny

Vymerite stary néz

NoZovy kotd¢ je poSkodeny

Vlymenite sfary noZovy kot(¢

Gombik na nastavenie vysky je opotrebovany

Vymerite stary gombik.
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10. TECHNICKE UDAJE

Technické udaje |85 “

Cislo modelu FZRR 5650-A FZRR 5950-A

Idedina plocha trévnika (m?) 600 900

Maximdina plocha frdvnika (m?) 900 1200

Menovity vykon (W) 84 84

Typ akumuldtora Li-lon Li-lon

Menovité napdtie (V) 20 20

Kapacita akumuldtora (Ah) 20 4,0

Parametre napdjacieho adaptéra V§tup: '100 —.240 V™ 50/60 Hz, V§Tup: .100 —.240 V™ 50/60 Hz,
Vystup: 21 V jednosm. Vystup: 21 V jednosm.

Nabijaci prid (A) 20 20

Trieda elekirickej bezpe€nosti Il Il

Cas nabijania (min.) 60 120

Typicky ¢as kosenia na jedno nabitie (min.) 90 150

Pokosend plocha na jedno nabitie (m?) 22,5 3756

Rychlosf kosenia (m?/h) 15 15

Otdcky naprdzdno (ot.,/min.) 4000 4000

Sirka zdberu (cm) 17 17

VySka kosenia (cm) 3-4-5 3-4-5

PoCet nozov 3 3

Najuzsi prechod (cm) 50 50

Krytie kosacCky IPX4 IPX4

Nabijacia zdkladna IPX4 IPX4

Nabijacka P67 P67

Namerané hladina akustického tlaku dB(A) 54,4 54,4

Garantovand hladina akustického tlaku dB(A) 57 57

Sklon 25° 25°

Dizka hraniéného drétu (m) 150 200

Koliky (pocet) 150 200

max. pripustnd dizka obvodového drétu 300 300

Velkost kosatky (cm, D x § x V) 49 %34 %22 49 %34 %22

Hmotnost kosacky (kg) 6,8 72

Hmotnost nabijacej zdkladne (kg) 0,85 0,85

Velkosf balenia (cm, D x S x V) 60x41x325 60x41x325

Celkovd hmotnost (kg) 6,8 72

ROBOTICKA KOSACKA NA TRAVU

NAVOD NA OBSLUHU




_SKED

11. LIKVIDACIA

C€

POKYNY A INFORMACIE O ZAOBCHADZANI{ § POUZITYM OBALOM
Pouzity obalovy materidl odloZte na miesto uréené obcou na ukladanie odpadu.

LIKVIDACIA POUZITYCH ELEKTRICKYCH A ELEKTRONICKYCH ZARIADENi

Tento symbol na produktoch alebo v sprievodnych dokumentoch znamend, Ze pouZzité elektrické a elektronické vyrobky nesmd byt pridané do
bezného komundineho odpadu. Pre sprdvnu likviddciu, obnovu a recykldciu odovzdajte tieto vyrobky na uréené zberné miesta. Alternativne

v niekforych krajindch Eurépskej Unie alebo v inych eurdpskych krajindch moZete vrdtit svoje vyrobky miestnemu predajcovi pri kipe
ekvivalentného nového produktu. Sprdvnou likvidéciou tohto produktu poméZzete zachovat cenné prirodné zdroje a napomdhate prevencii
potencidinych negativnych dopadov na Zivotné prostredie a [udské zdravie, o by mohli byt ddsledky nesprdvnej likviddcie odpadov. Dalie

stlade s ndrodnymi predpismi udelené pokuty.

Pre podnikové subjekty v krajindch Eurépskej Gnie
Ak cheete likvidovat elekirické a elektronické zariadenia, vyZiadaijte si potrebné informdcie od svojho predajcu alebo dodévatela.

Likviddcia v ostatnych krajindch mimo Eurépskej tGnie

Tento symbol je platny v Eurépskej Gnii. Ak chcete tento vyrobok zlikvidovat, vyZiadaijte si potrebné informdcie o sprdvnom spdsobe likviddcie od
miestnych dradov alebo od svojho predajcu.

Tento vyjrobok spifia véetky zdkladné poZiadavky smernic EU, ktoré sa nafi vztahujd.

Zmeny v fexte, dizajne a technickych Specifikdcidch sa mézu menif bez predchddzajliceho upozornenia a vyhradzujeme si prévo na ich zmenu.

PouZzivatelskd prirucka v origindinom jazyku.
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Robotfdnyird
FELHASZNALOI KEZIKONYV

K&6szonijiik, hogy megvdsdrolta ezt a FIELDMANN akkumuldtoros robotfiinyirét. A késziilék haszndlata elétt figyelmesen olvassa el a
haszndlati itmutatét és érizze meg a késébbiekre.
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1. FONTOS BIZTONSAGI UTASITASOK

VIGYAZAT:
Az elektromos berendezések haszndlatakor mindig tartsa be a biztonsdgi utasitdsokat, hogy csokkentse a tliz, az Gram(ités és mds sllyos balesetek
kockdzatdt.

IIII FONTOS: OLVASSA EL A TELJES HASZNALATI UTMUTATOT. ORIZZE MEG EZT A HASZNALATI UTASITAST TOVABBI HASZNALAT CELJABOL.

Figyelmesen olvassa el ezt a haszndlati utasitast. Ismerkedjen meg alaposan a gép kezel6elemeivel és megfelelé haszndlatdval. Ismerje meg a gép funkcidit és a gyors
ledllitGsat.

Soha ne engedje, hogy gyermekek haszndljdk ezt a finyirét. Soha ne engedie, hogy ezt a flinyirdt felnbttek a megfeleld képzés nélkll haszndljdk.

Miikddés kbzben ne engedjen gyerekeket vagy hdzidllatokat a robofflinyird kbzelébe.

—

] Olvassa el a haszndlati utasitdst.

@ Figyelmeztetés - A gépen végzett munka vagy a foldrél vald felemelés el6tt feltétlentl kapcsolja be a berendezés blokkoldsdt.

‘g @ Az ujjak és Idbujjak amputdldsdnak veszélye. Tartsa tdvol a kezét és Idbdt a forgd alkatrészektdl.

Az ujjak és Idbujjak amputdldsdnak veszélye. Tartsa tdvol a kezét és Idbdt a forgd alkatrészektdl.
Ne Uljon fel a fnyirdra, és soha ne Ultessen rd gyerekeket vagy hdzidllatokat.

= Flnyiraskor a f(inyirét mindig a félddn tartsa. Megdontéskor vagy felemeléskor kavicsok replilhetnek szét.
I(‘)w Tartson mésokat biztonsdgos févolségban (legaldbb 5 méterre).

o Figyelmeztetés: A robotfiinyiré kikapcsoldsa utdn vdrjon, amig a vagokések ledlinak.

IIl. védelmi osztdly

Megfelel6ségi jeldlés — Megfelel minden vonatkozd eurépai irdnyelvnek.

—@ Kapcsol6lizem( tdpegység

Levdlasztd transzformdtor révidzarlat elleni védelemmel

Kizrélag szdraz helyiségben torténd haszndlatral

II. érintésvédelmi osztdly (kettds szigetelési)

CSAK HAZTARTASI HASZNALATRA KESZ{LT.
SZEMELYI BIZTONSAG

e Eztaflnyirét kizdrélag fii és gyep nyirdsdra haszndlja a jelen kézikdnyvben taldihaté utasitdsoknak megfeleléen. Haszndlat elétt fontos, hogy megismerje az
Osszes kezelGszervet és a gép helyes haszndlatdt.
e Haszndlat el6tt gy6z6djon meg arrdl, hogy az automatikus Gramkoér-hatdrold rendszer megfeleléen telepitve van.




A flnyirét mindig tartsa a gyermekek és hdzidllatok szdmdra elérhetetlen helyen.

Soha ne haszndlja a flnyirét feligyelet nélkl, ha mdas emberek, kiilondsen gyerekek vannak a kézelben.

A robotfiinyiréval végzett munka sordn legyen 6vatos, figyeljen oda a munkdra és haszndlja a j6zan eszét.

Ne haszndlja a fnyirdt, ha faradt, beteg vagy kabitdszer, gyogyszer vagy alkohol hatdsa alaft dll. Ez slyos sériilésekhez vezethet.

Viseljen egyéni véddfelszerelést, példdul védGszemUveget, csliszdsmentes talpl cipdt, véddkesztyit az esefleges sérilések elkertlése érdekében

Ne haszndlja a flnyirét mezitldb vagy nyitott orrd cipdben.

Viselien megfeleld rundzafot. Munka kdzben ne viseljen laza rundzatot vagy ékszereket, és farfsa a hajdt, ruhdzatat és keszty(jét bizionségos favolsagban a
mozgd alkatrészektdl.

Ne haszndlja a flnyirét tal meredek lejtékon.

Soha ne érintse meg a forgd pengét.

Ne haszndlja a fnyirét kavicson. A szétrepUil6 kavicsok okozta sériilés veszélye fenyeget.

A flinyirds megkezdése el6tt ellendrizze a nyirandé ferliletet, és tavolitson el minden olyan targyat, amelyet a flinyiré elkaphat vagy elhajithat, példdul kéveket vagy
dgakat.

Ha lehetséges, kerllje a flinyiré haszndlatdt nedves fiiben.

A flinyirds elétt tévolitson el minden dllati Griléket.

Minden haszndlat el6ft szemrevételezéssel ellendrizze a fiinyird késeket és fartozékaikat, hogy nincsenek-e rajtuk sértilések. A kiegyensulyozatlansdg megelézése
érdekében cserélje ki az elhaszndlddott vagy sérilf alkafrészeket.

Ne haszndlja a flnyirét, ha az nem feljes, vagy ha barmilyen engedély nélkili médositdst végeztek rajta. Mindig tartsa a festét, kuldndsen a kezét és a Idbat
biztonsdgos tdvolsdgban a vdgdpengétdl.

Figyelmeztetés: A motor ledliitdsa utdn a vigokés egy bizonyos ideig tovdbb forog.

MielSit a kdvetkezd tevékenységeket megkezdené, ellendrizze, hogy a kés feljesen megdllf:

- a blokkolds megszUnfetése,

- a vdgasi magassdg bedllitdsa,

- a flinyiré emelése vagy Gthelyezése,
- a flinyiré megdoéntése,

- aflinyiré ellenérzése vagy tisztitasa,
- karbantartds elvégzése.

Ha a roboffiinyird erésen vibrdini kezd, azonnal dllitsa le a motort, vdrja meg, amig ledll, és keresse meg az okdt.

Az Uzemeltetd vagy felhaszndlé felel6s a mds személyeket vagy azok tulajdondt ért sériilésekért vagy veszélyekért.

Ezt a készUléket 8 évnél id6sebb gyermekek és csdkkent fizikai, érzékszervi vagy mentdlis képességli személyek csak felligyelet alaft haszndlhatjdk, vagy ha
tdjékoztattdk Gket a kész(ilék biztonsdgos haszndlatdrél és tisztdban vannak az esetleges veszélyekkel. Gyermekeknek filos a készulékkel jatszani. A felhaszndlé
dlfal végzett fisztitdst és karbantartdst nem végezhetik gyerekek fellgyelet nélkul.

Soha semmilyen médon ne médositsa a flinyirdt.

Javasoljuk, hogy a robotfiinyirét olyan idéponfokra programozza be, amikor a nyirt ferilefen nincs fevékenység, példdul éjszaka. Ne feledje azonban, hogy egyes
dllatok, példdul a stindk és a vakondok éjszaka is aktivak. Ezek az dllafok megsériilhetnek a robotfiinyird dltal.

Ne helyezzen semmilyen tdrgyat a flinyiréra vagy a t6ltébdzisra.

Ne haszndlja a fnyirét, ha a védéburkolat, a késtéresa vagy a flinyirétest sériilt. Ne haszndlja, ha a vagdkések, anydk vagy kdbelek sérllfek. Soha ne
csatlakoztasson sériilt kabelt. Ne érintse meg a sérilt kdbelf, mieldit levalaszija a elekiromos hdldzairdl.

Ne haszndlja a flnyirét, ha a STOP gomb nem mikédik.

Mindig kapcsolja ki a flnyirét, ha nem haszndlja. A flinyiré csak a helyes PIN-kéd megaddsa utdn indithaté el.

Tilos a flinyiré haszndlata, ha ezzel egyidejlileg az 6ntdz6rendszer is mikddik. Az id6zité program funkciéval Ggy dllithafja be a flnyirdt, hogy az soha ne miikadjén
az éntdzéssel egy id6ben.

Ne mossa a flinyirét erés vizsugdrral, és ne meritse részben vagy feljesen vizbe, mivel nem vizallg.

Atalajban 16v6 fémtdrgyak (pl. eldsott elekiromos kdbelek) a flinyird megalldsdr okozhatjdk. A fémtdargyak inferferencidt okozhatnak az dramkdri vezeték jelében,
ami a fnyird ledliasat okozhatja.

Ne feledje, hogy a hézidllatok kidshatjdk és megrongdlhatjdk az dramkdri vezetéket, ezért rendszeresen ellendrizze azt.

A gydrté nem garantdlja a flinyiré és mds tipust vezeték nélkili rendszerek, példaul tavirdnyitok, radidaddk, hallokészilékek, foldi dliatkeritések stb. feljes
kompatibilitsat.

ELEKTROMOS BIZTONSAG

Ne (izemeltesse a flinyirét robbandsveszélyes kdrnyezetben, példdul gydlékony folyadékok, gdzok vagy por jelenlétében. A flinyirék néha szikrdkat okozhatnak,
amelyek meggyUjthatjdk a port vagy a gyulékony flistot.

Gy6z6djon meg arrdl, hogy a hdlézati dramelldtdshoz vald csatlakoztatds az On terletén hatdlyos jogszabdlyoknak megfelelen tortént. Annak az elekiromos
elosztérendszernek a biztonsdga érdekében, amelyhez a tdpegység csatlakozik, a tdpegységet megfeleléen miikodé féldelérendszerrel kell elldni. A tapldlt
aramkoért olyan dramvédéd kapcsoléval (RCD) kell védeni, amelynek aktivéldsi arama nem haladja meg a 30 mA+.

Ha a tdpkdbel haszndlat kdzben megséril, nyomja meg a "STOP" gombot a flinyird ledllitdsdhoz, és hizza ki a tdpkdbel dugéjdt a konnektorbdl.

Tartsa a hosszabbitd kabeleket biztonsdgos tdvolsdgban a mozgd veszélyes alkatrészektdl, hogy elkerllje a kdbelek sériilését, ami a feszultség alatt dlid
alkatrészekkel vald érintkezéshez vezethet.

Kertilje, hogy teste vagy festrészei érintkezzenek foldelt felliletekkel, példdul csévekkel. Ha a teste féldelve van, megnd az dramiités veszélye.

Eljdrds vihar esetén: Vihar esetén javasoljuk a foltébdzis dramelldtdsanak kikapcsoldsat, hogy csékkentse a flinyird alkatrészeinek és a télt6bdzis sérilésének
kockazatdt.

Soha ne érintse meg a télt6bdzist nedves kézzel.

Rendszeresen ellendrizze a tdpkdbeleket és a toltédllomds kdbeleit a sérllés vagy kopds jelei miatt.

Ne tegye ki a flinyir6t 80 °C felefti hémérsékletnek, amelyef példdul a kbzvetlen napfénynek vald tartés kitettség vagy a flinyiré személygépkocsi forrd
csomagtartéjédban valé hagydsa esetén érhet el.
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AKKUMULATORBIZTONSAG

A flnyiré Iitium-ion akkumuldtorokat tartalmaz. Ne tegye ki ezeket az elemeket nyilt Idngnak vagy magas hémérsékletnek, mivel fenndll a robbands veszélye.
Az akkumuldtorok nagy ferhelés vagy magas hémérséklet esetén felforrésodhatnak. A feltdltés elétt hagyja a flinyirét 30 percig hdilni.

Az izemi és tdroldsi hémérséklet-fartomdny 0-50 °C/32-122 °F. A t6ltési hémérséklet-tartomdny 0-45 °C/32-113 °F. A tll magas hémérséklet kdrosithatja a
terméket.

Csak a szdllité dltal szdllitott t61t6t és tdpegységet haszndlja. A nem megfeleld t61t6 haszndlata dramutést, tdimelegedést vagy mard folyadékok szivargdsat
okozhatja az akkumuldtorbdl. Ha elekirolitszivargdst fapasztal, dblitse le vizzel/semlegesité szerrel; szembejutds esetén forduljon orvoshoz.

A flnyirét csak biztonsdgos kisfesz(iltséggel szabad tdpldini, Idsd a miszaki leirdst.

KARBANTARTAS

Ellendrizze, hogy minden hozzdférhetd csavar és anya megfeleléen meg van-e hizva, kilénésen a vagétdarcsan.

Rendszeresen ellendrizze és tisztitsa meg a flinyirét és a téltébazist, hogy eltdvolitsa a flimaradvanyokat és az akaddlyokat. Ne feledje, hogy egyes kerti él6lények,
példdul pkok, rovarok, csigdk vagy meztelen csigdk a robofflinyird résein élhetnek vagy hiberndlédhatnak. Ezek az él6lények kisebb dllatokat, példdul ragesdalokat
vonzhatnak, amelyek kdrt fehetnek a flnyiréban, ha nem riasztjdk el Sket.

A flinyiré minden egyes haszndlata el6tt és minden (itkézés utdn ellendrizze a flinyirén a kopds vagy sérilés jeleit, ha sériilést tapasztal, gondoskodjon a szlikséges
javitdsrél vagy az alkatrészek cseréjérél.

Kizdrolag eredeti pétalkatrészeket és vagokéseket haszndljon. Ez biztositja a flinyird biztonsdgdt.

Ne prébdlja meg a flnyirét vagy annak alkatrészeit javitani, hacsak nem rendelkezik megfeleld képesitéssel.

SZALLITAS

Ha a robofflinyirét hosszabb tdvolsdgra szdllitja, haszndlja annak eredeti csomagoldsdt.

Biztonsdgos dthelyezés a munkatertleten bellll és azon kivil révid tévolsdgra:

1.

A robotf(inyird ledllitdsdhoz nyomja meg a STOP gombot.

2. Kapcsolja ki a roboffiinyirdt.

3. Fogja meg a robofflinyirét a roboffiinyird hdtsé részén 1évé fogantydndl fogva. A robotflinyirét a késtdreséval a testtél tavolabbra forditva hordozza.
FONTOS INFORMACIOK LTS
Ne emelje fel a robotflinyirét, amikor az a téltébdazisban parkol. Ez a tdltébdzis vagy a robotflinyiré S
sériilését okozhatja. i@

A robotflinyirét a felemelés el6tt hizza ki a téltébdazisbdl.

KARBANTARTAS

Hetente egyszer ellendrizze a robofflinyirdt, és cserélje ki a sérllt vagy kopott alkatrészeket.
Kulénosen ellendrizze, hogy a kések és a késpenge nem sérlili-e meg. Ellendrizze azt is, hogy a pengék biztonsdgosan régzitve vannak-e. Ha szikséges, a forgd
alkatrészek egyensulydnak meg6rzése érdekében cserélie ki az 6sszes lapdtot egyszerre. Ldsd a Kések cseréjét.

FONTOS INFORMACIOK
A robotflinyiré tisztitdsdhoz soha ne haszndljon magasnyomdsi mosét vagy folyévizet.
Soha ne haszndljon olddszereket a tisztitdshoz.




T 92 Bevezets
2. BEVEZETO

Ez a fejezet fontos informdcidkat tartalmaz, amelyeket a felepités tervezésekor szem el6it kell tartani.

A roboffiinyiré rendszer négy f6 részbdl 4il:

- Egy robofflinyiré, amely 1ényegében véletlenszer(i minta mentén nyirja a flvet. A robofflinyiré karbantartésmentes akkumuldtorral mikodik.
- Egy t61t6bdzis, amelyre a roboffiinyird visszatér, ha az akkumuldtor toltéttsége tal alacsony.

At6ltébazis 2 funkciéval rendelkezik:

o Vezérldjeleket kiild a hatdrol6 vezetékre, hogy a robotfiinyiré felismerje a munkateriletét, vagy megtaldlja a téltébdzist.

Felt6lti a robotflinyiré akkumuldtordt.

e At6lt6bazis télt6adaptere, amely 100-240 V-os elekiromos hdldzatba csatlakoztathatd. A hdlézati adapter egy 6 m hossz( kisfeszultségl

kimeneti kdbelen keresztil csatlakozik.
A kisfesz(iltségl kimeneti kdbelt nem szabad réviditeni vagy hosszabbitani.

A hatdrolé vezeték a nyirt feriilef meghatdrozdsara. A mellékelt hatdrold vezeték hossza modellenként vdltozik.

(FZRR 5650-A:150M; FZRR 5950-A:200M).
A hatdrolé vezeték megengedett legnagyobb hossza 300 m.

AZ ALKATRESZEK LISTAJA

Az Gbrdn szerepl6 szamok a kovetkezd részeket jeldlik:
Aflnyir6 hdza
A kezel6panel burkolata
STOP gomb
Tolt6bdzis
Tolt6érintkezk
Az alapzat elekfromos dugalja
Csatlakozok a hatdrold vezetékhez
Kétszin(i LED-es dllapofjelzé
A t6ltébdzis cimkéje
. Elektronikdt, akkumuldtort és motorokat tartalmazé alvézdoboz
. Kapcsold
. Hats6 kerék
. Athelyezé fogantyd
. Akkumuldtor burkolat
. Késtdrcsa védd

O N~ WN

GEEN=3°

16. Késtdresa

17. Els6 kerék

18. Kezel6panel

19. Es6érzékeld

20. Avdgdsi magassdg bedllitésa vezérije

21. Tapadapter

22. Kerlleti vezeték

23.16lt6bdzis rogzitéesap

24. KerUleti vezeték rogzité csapjai

25. Kulcs

26. Pétkés

27. Felhaszndldi kézikonyv

28. Mér6eszkdz a hatdrold vezeték fektetésének segitésére (kilon, a dobozon
kivil mellékelve)

FZRR 5650-A, FZRR 5950-A
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A CSOMAG TARTALMA
A robotporszivé csomagolds az aldbbi tételeket tartalmazza.
FZRR 5650-A FZRR 5950-A
Robofflinyiré v v
Tolt6bdzis v v
Tapadapter v v
Kerlleti vezeték 150 m 200 m
At6lt6bdzis tiskéi 4db 4db
Ekek 150 db 200 db
Villdskulcs v v
Felhaszndl6i kézikbnyv v v
Potkés 3db 3db
Mérbeszkoz v v
FUNKCIO

Munkafelllet
A robotflinyirét a Mlszaki adatok részben megadott maximdlis terliletl gyepen ajénlott haszndini.

Az, hogy egy robotflinyiré mennyire hatékonyan képes egy terlleten a flvet nyimni, elsésorban a kések dllapotdtél, valamint a fl tipusdtél, magassdgdtol és
nedvességtartalmdtél fligg. A kert formdja is fontos. Ha a kert f6ként egybefliggd gyeptertletbdl dll, egy robofflinyiré egy éra alatt nagyobb terdiletet tud lenyirni, mint ha
a kert tbb kis gyepfelliletbdl dll, amelyeket sok fa, virdgdgyds és 6svény vdlaszt el egymdstol.

Egy teljesen feltoltott robotfiinyird az akkumuldtor kapacitdsdtél, kordtél és a i stirliségétél fliggden 60-120 percig képes Gizemelni. A robotflinyird ezutdn 90-150 percig
toltédik. A toltési id6 tobbek kozott a kdrnyezeti hémérséklettdl fliggen vdltozhat.

Flinyirdsi technika

A robotflinyiré fnyir6 rendszere hatékony és energiatakarékos elven alapul.

A robotflinyiré szabadalmaztatott flinyiré rendszerrel van felszerelve; a levégott flidarabok elég kicsik ahhoz, hogy gyorsan lebomoljanak a gyepben, és frégyaként
szolgdljanak.

A lehetd legjobb eredmény érdekében ajénlott, hogy a robotflinyiré féleg szdraz idében nyirjon.

A robofflinyiré esében vagy magas pératartalom mellett is képes nyirni; a nedves f(i azonban kénnyen odaragad a robotflinyiréhoz, és nagyobb a veszélye annak, hogy
a meredekebb lejt6kdn megesUszik.

Ha vihar kézeleg, a hdlézati adaptert le kell vélasztani a tpegységrél és az dramkori vezetéket a toltébdazisrol.

A legjobb flinyirdsi eredmény érdekében a késeknek j6 dllapotban kell lennilik. Ahhoz, hogy a pengék minél tovdbb élesek maradjanak, fontos, hogy a gyepet
mentesitsiik az dgaktdl, apré kévektd! és egyéb targyaktol.
A legjobb eredmény elérése érdekében rendszeresen cserélie a pengéket. A pengék cseréje nagyon egyszer(. Lasd , A kések cseréje” oldalon 110.

Munkamédszer

A robotfiinyiré automatikusan nyirja a fivet. Folyamatosan véltakoztatja a toltési és vagdsi fazisokat.

A robotflinyiré elkezdi a toltébdzist keresni, ha az akkumuldtor tolt6ttségi szintje tal alacsony.

Ha az es6érzékeldt a gydri bedllitdsban hagyja, azaz aktivéiva (bekapesolva), a robotflinyird elkezd toltébdzist keresni. A flinyirds az esé eldlita utdn néhdny érdval
folytatédik.

Amikor a robotfiinyiré a téltébdzist keresi, akkor nem vég, hanem elészér szabdlytalan mozgdssal megkeresi a hatdrold vezetéket. Ezutdn az 6ramutatd jardsdval
megegyezé irdnyban kdveti a hatdrold vezetéket, megkeresi a tolt6bdzist, beparkol, és az akkumuldtor toltédni kezd.

Amikor eljon a munka ideje, a robofflinyiré automatikusan elhagyja a toltébdzist, és Gjra munkdba dll...

A robotflinyiré tetején 1évé fedél alatt taldihaté kezelépanel az, ahol a robotflinyir 6sszes bedllitdsét megvdltoztathatja.
Ha a robofflinyird mozgdsa kdzben kinyitja a kezel6panel fedelét, a robotflinyiré azonnal ledll. Javasoljuk azonban, hogy a

kezelépanel fedelének kinyitdsa elétt el6szor nyomja meg a STOP gombot. o3
@

)

i

A robotflinyiré tetején taldlhaté STOP gomb elsésorban a robotfiinyiré futds kdzbeni ledllitdsdra szolgdl.

o
8

FONTOS INFORMACIOK
A STOP gomb megnyomdsdaval barmikor ledllithatja a robotflinyirét.
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Mozgdsminta
A robofflinyiré mozgdsmintdja szabdlytalan, és azt maga a robotflinyird hatdrozza meg. A mozgds mintdja soha nem ismétlédik.
A flinyiré rendszernek koszénhetéen a gyep egyenletesen, a robotflinyiré mozgdsanak nyomai nélkll nyirddik.

Keresési médszer
A roboffiinyiré szabdlytalanul mozog, amig meg nem taldlja a hatdrold vezetéket. Ezutdn az éramutatd jardsdval megegyezd irdnyban kdveti
a hatdrold vezetéket a t6lt6bdzisig, és megfeleléen beparkol abba.

3. TERVEZES

Minden pdzsit elrendezése és textirdja mds és mds, ezért javasoljuk, hogy a robotflinyiré telepitése elétt ismerkedjen meg a bedllitdsi folyamattal.
Atervezés kénnyebb lesz, ha készit egy vézlatot a munkaterUletrdl, amely tartalmazza az 6sszes akaddlyt. Ez megkonnyiti a t6lf6bdzis idedlis helyének kivdlasztdsdt és
a hatdrold vezeték fektetését.

A HATAROLO VEZETEK FEKTETESENEK TERVEZESE

A hatdrolé vezeték ,Iéthatatlan falként” miikédik a roboffiinyiré szamdra. Meghatdrozza a gyeptertletek hatdrait, és kérilveszi azokat a terlleteket, ahova nem szeretné,
hogy a robofflinyiré bejdrjon.

A hatdrolé vezeték a robotflinyirdhoz mellékelt tliskékkel rogzithetd a talajba. Nem sokkal a fektetés utdn a vezetéket és a fliskéket bendvi a fl, és nem lesz IGthaté.
Amint a robotflinyird elindul, bekapcsol egy jelef, amely a hatdrol6 vezeték mentén fovdbbitdsra kerdl. Ez a jel a robofflinyirét a munkatertleten belll, illetve az el6re
bedllitott, meghatdrozoft ferlileteken kivil fartja.

Targyak a gyepen belil

e Az olyan fereptdrgyak, mint példdul a virdgdgydsok, a kis fék torzsei, a tavak vagy a nagy, kiemelkedd gyokérzet( fak ,hatdrold szigetek” kialakitdsdval védhetok.

e Afliggbleges, viszonylag szildrd és 15 cm-nél magasabb akaddlyok, példdul fék, telefon- vagy villanypdzndk, illetve iszémedencék nem igényelnek ilyen hatdroldst.
A robofflinyiré automatikusan megfordul, ha ilyen akaddlyba Gtkdzik.
Alegkiméletesebb és legcsendesebb miikodés érdekében azonban érdemes ezek korl is hatdrold szigeteket kialakitani.

e Ha az akaddlyok kozel vannak egyméshoz, akkor jobb, ha egyetlen dsszefliggd hatdrold szigetbe zdrja Sket.

Tovdbbi részletek arrdl, hogyan hozzon Iétre hatdrold szigeteket, a A munkatertleten bellili hatérok” oldalon 100 részben olvashat.

Lejték
A hatdrolé vezetéket a 20°-ndl kisebb lejtésti lejt6n is lefektetheti.

A hatdrolé vezeték viszont 20°-ndl meredekebb lejtén nem fekfethetd le. Fenndll annak a veszélye, hogy a robotflinyirénak gondjai
lesznek a megforduldssal. A finyiré ekkor ledll, hangjelzést ad, és megjelenik az Error 8 (8. hiba) lizenet. A kockdzat nedves idében
a legnagyobb, mivel a kerekek megcstszhatnak a nedves flvon.

A hatdrolé vezeték azonban 20°-ndl meredekebb lejtdn is lefektethetd, ha van olyan akaddly, amelyet
a robotflnyird el tud érni, példdul egy kerftés vagy sdrd sévény. ;i x

A roboffiinyiré a munkaterlleten bellil akdr 25°-0s lejtén is képes a flvet nyirni. A meredekebb lejtési
terUleteket hatdrol vezetékkel kell elvdlasztani. A ’

Ha a munkatertlet klilsé széle 20°-ndl nagyobb mértékben lejt, a hatdrold vezetéket a lejté kezdete
el6tti sikra kell fektetni, annak szélétél kb. 20 cm tdvolsdgra.

Az egyenetlen gyepfelliletek nem jelentenek problémdt a robotflinyiré szdmdra - de a mélyebb
lyukakat fel kell tolteni folddel, hogy a flinyiré ne akadjon el.

5 FIELDMANN



A GYEP TIPUSAI

Hogy néz ki a gyepje?

A gyepnek 3 alaptipusa van: néhdny gyep t6bb tipus kombindciéja.
Az els6 feladat az, hogy meghatdrozza, melyik tipus az Oné.

1. Csak afé zéna:
A roboffiinyiré egyszerdien levagja a gyepet a bedllifott hatdrokon belll.

Csak a6 zéna
2. F6zbna + alzéndk
A roboffiinyiré automatikusan tud mozogni a f6zéna és az alzéndk kozott.
o
2 z =
F6 zéna kS
<
3. Kulén zéna
A robotflinyiré minden egyes zondt klon-kildn nyir le, és kézzel kell dthelyezni egyik terliletrdl a mésikra.
s Kuilén
F6 zéna )
z6na

GYEPTIPUS CSAK FO ZONAVAL

A ,csak f6 zéna” tipust gyep egyetlen dsszefliggé tertletbdl dll. Nem tartalmaz alzéndkat vagy kilén
z6ndkat. Ebben a gyepben a teljes gyeptertilet egyetlen 6sszefliggd zondt alkot, és a gyep minden Szélesség min. 1m
terllete elég széles (a legkeskenyebb ponton legaldbb 1 méter széles) ahhoz, hogy a robofflinyird
Gtférjen rajta.

Csak a f6 zéna

GYEPTIPUS FO- ES ALZONAKKAL

Ez a gyeptipus egynél tébb zondbdl dll, és ezeket a zondkat egy keskeny dtjaré kéti 6ssze. Viszonylag
keskeny, de elég széles (40-560 cm) lehef ahhoz, hogy a robotflinyir Gtférjen rajta, és ez a keskeny BRA Sziik atjard
jdrat szildrd, egyenes és sima (nem sziklds, homokos vagy magasitott). -
Az ilyen fipust gyepen a robofflinyiré képes lesz arra, hogy egyik z6ndbdl a mésikba mozogjon, és az

egész terletet lenyirja.

Ha a gyep nagy, javasoljuk, hogy ossza fel alzéndkra. Ez néveli a flinyiré hatékonysdagdt, és Sziik 6
lehet6vé teszi, hogy a klildonbdz4 teriileteket killonbdz6 iddponfokban nyirja. Legfeliebb 4 zéna ‘- 5\ -
hatdrozhaté meg (1 f6z6na + 3 alzéna). 2 76na
32z6na
A zénakioszfds bedllitdsakor a fémeniiben a f6 zéna el6re be van dllitva 1-es zénaként. ’
Afelhaszndlé tovdbbi alzéndkat adhat hozzd a 2-es, 3-as vagy akdr 4-es alzéndig. —‘ HAZ
Arészletek Idsd a ,Z6ndkra osztds” oldalon 105 fejezetben.
4 z6na E F6.z6na
p— (1.z6na)
= ,
- = W&




m 96 Tervezés

GYEPTIPUS KULONALLO ZONAKKAL

Az elkiilénitett zonds gyep két vagy t6bb, egymdssal nem 6sszekapcsolt zondbdl
dll.

A robotfiinyiré nem fud automatikusan mozogni ezek kdz6tt a zondk kdzéit, ha:
1.

A gyep egyes részeif kerités, jarda vagy mds olyan targyak vélasztjdk el, -~ Kulén zéna : \ 5
amelyeken a robotflinyiré nem tud thaladni. / R B A
A gyep egyes részeif kavicsos vagy hasonlé anyag fellilet vélasztja el, amely < B
kdrosithatja a fnyirokéseket.

A gyepfertilefeket egy olyan Gtjdré koti éssze, amely til keskeny ahhoz, hogy

N F6zona ™

. -
N

A gyeptertletek alacsonyabb vagy magasabb szinten helyezkednek el.

Egy klléndllé zéna, amelyet egyszerre lehet kaszdini
Ha lehetséges, a klildn zéna vezetékét a f6 zona hatdrold vezetékéhez lehet A kilIon z6na 200 m2nél
csatlakoztatni. i kisebb

2 vezeték ugyanazon tliske

Tolt6bdzis alatt

Kil6n z6na, amelyet nem lehet egyszerre kaszdlni

1.
2.

Ez a nagy, kulén zéna a flnyird kilon Gzemét igényli.
Egy tovdbbi toltébdzist és hdlézati adaptert (opciondlis tartozékok) kell
elhelyezni ezen a terdleten.

A kilén zéna 200 m?-nél nagyobb

_Kiegészit6 elekiromos aljzat és
toltébdzis

F6 elekiromos aljzat és
tolt6ébazis

A TOLTOBAZIS HELYENEK KIVALASZTASA

A t6lt6bdzis a hatdrold vezetéknél taldlhaté.

Itt kezd&dik és ift ér véget a hatdrold vezeték hurokja. Kérjik, a legmegfelel6bb hely kivdlasztdsakor tartsa be az aldbbi
irdnyelveket:

1.

No o WwN

© ©

Helyezze a t6lt6bdzist legaldbb 20 cm-re a hatdrold vezeték sarkdtol.

Aflinyiré helyes behajtdsdhoz a bdzis el6tt tbb mint 100 cm-es egyenesnek kell lennie.

Atoltébazist elég kozel kell elhelyezni a hdlézati csatlakozdhoz.

Ha a gyep tébb z6ndbdl dll, a t6ltébdzist a legnagyobb zéndba telepitse.

Az arnyékos hely els6bbséget élvez. Ez meghosszabbitja az akkumuldtor éleftartamdt.

Helyezze a t6lt6bdzist viszonylag sik talajra. Ne helyezze lejtére.

Ne tegye a t6lt6bdzist volgybe vagy mélyedésbe, hogy elkerllje a télt{ébdzis vagy a robotflinyiré sérilését a
felgyUlemlett vizzel. i
Helyezze a t6lt6bdzist a szdrofejektdl j6 tavolra.

Ne helyezze a télt6bazist olyan helyre, ahol mégneses inferferencia van.

% FIELDMANN' FZRR 5650-A, FZRR 5950-A



4. TELEPITES

Atelepités megkezdése el6tt olvassa el a feljes fejezetet. A telepités mddja befolydsolja, hogy a robotflinyiré mennyire jol fog mikddni. Ezért fonfos, hogy gondosan
megtervezze a telepitést.

ELOKESZITESEK
1. Ha a munkatertleten a fi 7 cm-nél magasabb, vdgja le egy hagyomdnyos flinyiréval, és gy(jtse dssze a flvet.
2. Atelepités el6tt figyelmesen olvassa el az dsszes 1épést.

3. Gybzbdjon meg réla, hogy a telepitéshez szlikséges 6sszes alkatrész megvan. A zdréjelben évé szdmok a , Az alkatrészek listdja” oldalon 92 képre
vonatkoznak.

e aflnyiré hdza (1)

o 10ltébdzis (4)

e hatdrold vezeték (22)

e tolt6adapter (21)

o tlske (24)

o 1OltGérintkezok (5)

e villdskulcs (25)

o  atbltébdzis tiiskéi (23)
e mérbeszkoz (28)

Atelepités sordn a kovetkez6 eszkozokre is szliksége lesz:
e kalapdcs/mUanyag rid (a tliskék foldbe dgyazdsdnak

megkonnyitésére).
e kombindlt fogé a hatdrold vezeték vagdsahoz.
e éligazitd / egyenes ds6, ha el kell dsni a hatdrold vezetéket, ng

A TOLTOBAZIS FELSZERELESE ES CSATLAKOZTATASA

A toltébazis rogzitése
Miutdn kivdlasztotta a tolt6bazis megfeleld helyét, tekinfse df a , A t6lf6bdzis helyének kivdlasztdsa” oldalon 96.

1. Amellékelt csavarkulcs segifségével csavarja a kéf mellékelt foltdérintkezdt a folfdbazisra. .4

2. Roégzitse a hatdrold vezetéket a t6lfi6bdzis alsé lemezén 1évd horonyba. N g /

3. Hatdrozza meg a t6ltébdzis irdnydt. e
A t6lt6bazist Ggy kell bedillitani, hogy a robofflinyiré az 6ramutaté jardséval megegyezd irdnyban haladhasson a i VRN
hatdrold vezeték mentén, és megfeleléen be fudjon parkolni. .

4. Rogzitse a tlt6bazist a talajhoz a mellékelt tiiskékkel. Ugyelien arra, hogy a szégfejek ne dlljanak ki. [ | 5 ,/

| /+, }
‘2,
/

5. Csaflakoztassa a hatdrold vezeték végét a tolf6bdzis elllsd részén az ,F* szimbolummal jelélt jobb oldali T— 7L
csatiakozéhoz. e 'a Q/ /i
P P [ 11

A téltéadapter csatlakoztatdsa y'/ (il T\"J |

Csatlakoztassa a téliGadapter tdpkdbelét egy 100-240 V-os hdldzati csatlakozéhoz. | a F oy ‘f‘* ‘

(11 B Y1,

Atéltéadapter helyének megtervezésekor vegye figyelembe a kdvetkezd tényezbket: ‘ [ 19 &L Ll | M \

*  afoltébdzist kzelsége L /‘ | B

*  védelem csapadék ellen i
e védelem a kdzvetlen napsugdrzdstol
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Atdlt6adapter kisfeszultségl kimeneti kdbele 4 méter hosszu. Tilos megroviditeni vagy meghosszabbitani.

Az alacsony fesziiltségl kimeneti kdbelt a foldre kell fektetni és csapokkal kell régziteni. A kdbel és a falaj kdzotti tavolsagnak 1 cm-nél
kisebbnek kell lennie, ha a roboffiinyirénak dt kell haladnia rajta.

A kisfesz(iltség(i kimeneti kdbelt soha nem szabad a tekercsben vagy a t6lf6bdzis alaplemeze alaft tarolni, mivel az zavarhatja a t6ltébdzis
jeleit.

Ha a folféadaptert fali konnektorhoz csatlakoztafja, ajanloft foldzdrlat-megszakitét haszndini.

Ha a tolféadaptert kézvetlendl a fali aljzatba csatlakoztafja, akkor legaldbb 30 cm-re a falaj felett kell lennie (a vizzel vald érintkezés
elker(ilése érdekében).

Atéltéadaptert nem szabad a féldre helyezni.

FONTOS INFORMACIOK

A kisfeszlltség( kimeneti kdbelt semmilyen korilmények kdz6tt nem szabad lerdviditeni vagy |
meghosszabbitani. min. 30 cm/ 12"

¥3LdVavOLIOL

=

FONTOS INFORMACIOK
A kisfesziiltség( kimeneti kdbelt Ggy helyezze el, hogy a penge soha ne érintkezhessen vele.

FONTOS INFORMACIOK
A hatdrolé vezeték tisztitdsa vagy javitdsa elétt hizza ki a dugét a téltébdzis levdlasztdsdhoz.

A t6ltébazis csatlakoztatdsa
Csatlakoztassa az alacsony fesz(iltségl kimeneti kdbelt a toltébdzishoz.

FONTOS INFORMACIOK

A bazis lemezén tilos Uj lyukak fardsa. Csak a meglévé lyukakat haszndlja a bdzis lemez
talajhoz valé régzitéséhez.

FONTOS INFORMACIOK
Ne Iépjen vagy jarjon a tdltébdzis alaplemezére.

AZ AKKUMULATOR FELTOLTESE
A t6ltébdzis csatlakoztatdsa utdn a roboffiinyiré feltdlthetd.

Helyezze a robotflinyirt megfeleléen a toltébdzisba agy, hogy a téltéérintkezék a robotflinyiré bemeneti érintkezdivel legyenek
Osszekotve.

A helyes csatlakozdst a kévetkezOképpen ellendrizheti:

Nyissa ki a kezelGpanel fedelét, nyomja meg a hdlézati kapesoldt, és ellendrizze, hogy az akkumuldtor szimbdlum ( {1} ¢) mellett
villog-e a villdm jel. Ha igen, ez azt jelenti, hogy a kapcsolat megfeleld. Ha a villém szimbdlum nem jelenik meg, a kapcsolat nem
megfelel6. Ha az akkumuldtor teljesen felfolf6dott, a teliesen felfolidtt akkumuldtor szimbdlum (m)jelenik meg a kijelzon.

Helyezze a robofflinyirét a téliébazisba az akkumuldtor t6ltéséhez, mikdzben lefekteti a hatdrold vezetéket.
Ha az akkumuldtor lemertilt, a teljes feltdltés kortlbelll 60-120 percig fart.

FONTOS INFORMACIOK
A robotflinyiré nem haszndlhaté a telepités befejezéséig.

A HATAROLO VEZETEK TELEPITESE

Ajdnlatos a fii levagdsa azokon a terlleteken, ahol a hatdrold vezetéket fektetni kell, még a lefektetés eldtt. Ezutdn kdnnyebb lesz a vezetéket a foldhéz régziteni. Ez
csOkkenti annak kockdzatdt, hogy a robotflinyiré mikodés kézben megsértse a vezetéket.

A hatdrolé vezeték a kévetkez6 mddok valamelyikével telepithetd:

1. Avezeték rogzitése a foldhdz csapokkal.

5 FIELDMANN
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Ha az els6 néhdny hét utdn szeretné médositani a hatdrold vezeték helyzetének bedllitdsait, akkor a hatdrold vezetéket célszerd tliskékkel régziteni. Néhdny hét milva a
fli bendvi a vezetéket, igy mdr lesz IGthato. A telepitéshez haszndljon kalapdcsot/mianyag rudat és a mellékelt tiskéket.

2. Assa be a vezetéke.

Ha a gyepet dimozgatni vagy szelléztetni szeretné, akkor jobb, ha a hatdrold vezetéket eldssa. Szikség esetén a két mddszer kombindlhaté: a hatdrold vezeték egyik
részét rogzitheti a tlskékkel, a mdsik részét pedig betemetheti. A betemetéshez haszndlhat példdul élegyengetdt vagy egyenes dsét. A hatdrold vezetéket legaldbb

1 cm, de legfeliebb 5 cm mélyen kell a talaj felszin ald fektetni.

A hatdrolé vezeték legjobb helyzete

A hatdrolé vezetéket gy kell lefektetni, hogy:

¢ Arobotflinyiré munkaterilete kértl zart hurok alakuljon ki. Kizdrélag az eredeti hatdrold vezetéket szabad haszndini. Kifejezetten Ggy fervezték, hogy ellendlljon a
talajnedvességnek, amely egyébként kénnyen kdrosithatja a vezetéket.

¢ Ahatdrolé vezeték telies hossza nem haladhatja meg a 300 métert.

Aftél figgéen, hogy a munkaterilet mivel hatdros, a hatdrold vezetéket az akaddlyoktdl kiilonb6z6 tévolsdgokra kell fektetni. Az aldbbi dbra mutatja, hogyan kell
a hatdrold vezetéket a munkaterdlet koril és az akaddlyok korl lefektetni. Haszndlja a mellékelt méréeszkdzt a helyes tévolsdgok meghatdrozdsdhoz (IGsd ,Az
alkatrészek listdja” oldalon 92).

5cm/2"
P A

Ocm

20cm/8" .[ Iz 30cm/12"

A munkaterilet hatdrai
Ha egy magas akaddly, példdul fal vagy kerités veszi kéril a munkater(letet, a hatdrold vezetéket 30 cm-re kell elhelyezni az \
akaddlytél. Ez megakaddlyozza, hogy a roboffiinyird akaddlyba (tkdzzon, és csdkkenti a flinyirdhdz kopdsdt.

A rogziteft akaddly korll egy kb. 20 cm széles terlletet nem nyir le.

Ha a munkatertlet egy kis drokkal, példdul virdgdgydssal vagy kis talnydldssal, vagy alacsony (3-5 ¢cm) jardaszegéllyel
hatdros, a hatdrolé vezetéket 20 cm-re a munkaterUleten belll kell lefektetni. Ez megakaddlyozza, hogy a kerekek az drokba
vagy a jardaszegélyre fussanak.

Ezdltal korllbeldl 12 cm széles terletet nem nyir le az Grok/6varok mentén.

Ha a munkatertlet egy burkolf vagy hasonlé, gyepszint( felileftel hatdros, a roboffiinyiré részben dthaladhat rajta.
A hatdrol6 vezetéket ezutdn a burkolt teriilef széI€t61 5 cm-re kell lefekfetni.

whe 7
Ajdrda mentén minden flivet lenyir. s .\4\\ :
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Ha a munkatertletet egy gyepszintl burkolt terllet osztja, akkor a robotfinyiré dthaladhat rajta. EIényds lehet a hatdrold W \?\\ e "
vezetéket a jardaburkolat ald telepiteni. A hatdrold vezetéket a jardaburkolatok kdzotti hézagokba fektetheti. Gy6zédjon T ”

meg réla, hogy a lapok egy vonalban vannak a gyepfellilettel, hogy elkertilje a robotfiinyiré tllzoft kopdsat.
Megjegyzés: A robotfiinyiré soha nem futhat kavicson, mulcson vagy hasonlé anyagon, amely kdrosithatja a
pengéket.

FONTOS INFORMACIOK

Ha a munkateriilet viztestekkel, lejtékkel, szakadékokkal vagy kézutakkal hatdros, a hatdrolé
vezetéket ki kell egésziteni egy szegéllyel vagy valami hasonléval. A magassdgnak
legaldbb 15 cm-nek kell lennie. Ez biztositja, hogy a robotflinyiré semmilyen korilmények
k6zo6tt ne hagyja el a munkateriiletet.

A munkateriileten bellili hatdrok

Haszndlja a hatdrolé vezetéket a munkatertleten bellli teriiletek lehatdroldsdra az (itkdzésnek nem ellendllé akaddlyok,
példdul virdgdgydsok, bokrok, szokdkutak, stb. kdrll kialakitott hatdrold szigetek Iétrehozdsdval...

Az (tkézésnek ellendllé akaddlyokat, példdul fakat, telefon- vagy villanypdzndkat, vagy 15 cm-nél magasabb fallal rendelkezd
Uszémedencét nem kell hatdrold dréttal kérdlhatdrolni.

A robotflinyiré automatikusan elfordul, ha ilyen akaddlyokba (itkdzik.
Helyezze a vezetéket a hatdrolni kivdnt terilet felé és koéré, majd ugyanigy tegye vissza. Tliskék haszndlata esefén a vezetéket
a visszatérd Gtvonalon kell lefektetni ugyanezen tliskék alatt. Ha a szigetre vezetd és onnan induld hatdrold vezeték szakaszai
kézel vannak egymdshoz, a roboffiinyiré képes Gthaladni rajtuk.

A szigetre és a szigetrdl vald ki- és bejérds sordn azonban a hatdrold vezetéket nem szabad keresztezni.

Az enyhén lejté akaddlyokat, mint példdul a szikidkat vagy a nagy gydkerekkel rendelkezd nagy fakat szigettel kell elvdlasztani
vagy eltévolitani. Ellenkezé esetben a robofflinyiré megesiszhat az ilyen tipust akaddlyokon, és megsérlihetnek a kések, vagy
a finyiré csapddba eshet.

Atjarék a kaszdléskor
KerUIni kell a hossz( és keskeny dfjarokat, valamint az 50-70 cm-nél keskenyebb teriileteket. Amikor egy robofflinyiré nyir,
fenndll a veszélye annak, hogy til sokdig mozog ezen a fertileten. Az itteni gyep fllsdgosan kijdrt lesz.

A hatdarolé vezeték fektetése

A hatdrolé vezeték rogzitése tliskék segitségével:
e Aflvet vagja nagyon révidre egy hagyomdnyos flnyiréval vagy flnyiréval, és a vezetéket fektesse a talajhoz kdzel, hogy csdkkentse annak kockdzatdt, hogy a

robofflinyiré elvdgja a vezetéket vagy megsérti a szigetelését.
» Fekfesse a hatdrold vezetéket kdzvetlendl a talaj f81é agy, hogy a tévolséga a talaj és a talaj kdz6tt kevesebb mint 1 cm legyen, haa E
roboffinyirénak Gt kell haladnia rajta. Helyezze a tlskéket kdzel egymdshoz, kdrilbelll 1 m tdvolsdgra. WY ¥ VA

Atlskéket kalapdceesal Usse a foldbe. Legyen évatos a tiskék belitésekor, és Ugyelien arra, hogy a vezeték ne legyen tul szoros. Kerllje az
éles kanyarulatokat a vezetékben.

Ha szeretné betemetni a hatdrold vezetéket:
- A hatdrol6 vezetéket legaldbb 1 cm, de legfeliebb 5 cm mélyen kell a talajba fektetni. A betemetéshez haszndlhat példdul élegyengetét vagy egyenes Gsoét.

A hatdrolé vezeték fektetésénél a mellékelt mérészamot haszndlja Gtmutatéként. Segitségével kdnnyedén meghatdrozhatja a megfeleld tévolsdgot a hatdrold vezeték
és a hatdr vagy akaddly k6zott. A mérémdiszert kildn, a dobozon kivil szdllitjuk.

FONTOS INFORMACIOK
A felesleges vezeték nem tdrolhaté az orsékon.
Ez megzavarhatja a robotflinyirét.

A hatdrolé vezeték a tolt6bdzis hétulién 1évé egyik csatlakozondl kezdddik, és a téltébdzis alatt fut. Ezutdn fokozatosan fektesse le az dramutatd jérdsdval ellentétes
irdnyban a hatdrold vezetéket, ahogyan az aldbbi dbrdn a nyilak mutatjdk. A vezetéket lazdn fektesse le, amikor dthalad a hatdron. Ha olyan tertileftel vagy térggyal
taldlkozik, amely gondossdgot vagy kuldnleges elszigetelést igényel, gondoskodjon arrdl, hogy szlikség szerint gondosan fektesse le a hatdrold vezetéket. (IGsd , A
munkaterdlet hatdrai” oldalon 99 a , A munkaterUleten bellli hatdrok” oldalon 100)

5 FIELDMANN
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Sem/2"
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20cm/8" 30cm/ 12"

Ha a gyep sarkdban helyezi el a hatdrold vezetéket, a sarokszdgnek nagyobbnak kell lennie 100 fokndl, ajdnlott a 135 fokos szég. A 100 fokndl kisebb sarokszégek
nem tesznek j6t a robofflinyird szabad mozgdsdnak és a kaszdldsnak.

>100°
o
=5 =,
S i@ Vel
& N :
Az dtjarokban a két hatarold vezetéksor kozoth szélességnek nagyobbnak kell lennie, mint 50 cm. Ha a flinyirénak 50 cm- 5 ki Ty, ‘
nél kisebb atjarén kell dthaladnia, a munkatertiletet el kell vdlasztani. Ldsd ,Gyeptipus 6- és alzéndkkal” oldalon 95. o | @

A hatdrolé vezeték meghosszabbitdsa
A hatdrolé vezeték egyszeriien meghosszabbithaté a két vezeték vég 6sszecsavardsdval. A vezetékek csatlakoztatott

o (2]
részének rogzitéséhez haszndlhat szigetelészalagot. :\ fa:
A hatdrolé vezeték teljes hossza nem haladhatja meg a 300 métert, §

(3] (4]
FONTOS INFORMACIOK RS
Ugyeljen arra, hogy szigeteldszalaggal védje a vezetékek csatlakoztatott részeit, kiilénben a % \
talajban 1évé nedvesség a védtelen vezetékek oxiddcidjdt okozhatja, és végul megszakithatja
az dramkart.

A HATAROLO VEZETEK CSATLAKOZTATASA

Miutdn befejezte a hatdrol vezeték fekfetésér és visszavezetését a folfbazishoz, a kombindit fogéval
levaghatja a maradék vezetéket, és a végét a bal oldali ,B” jellel jeldlt csatlakozdhoz csatlakoztathafja.
A hatdrol6 vezeték frekvencidja 0-148,5 kHz.

HATAROLO VEZETEKEK ELLENORZESE

Ellendrizze a hatdrold vezeték jelét a toltébdzison 16vé kétszin LED-kijelz6 szine alapjdn.

Ha ez a LED-kijelz6 folyamatosan z6ld, akkor az azt jelenti, hogy a hatdrol6 vezeték és a t61t6 adapter megfeleléen csatlakoztatva van.

Ha a flinyiré még mindig t61tédik, a LED-kijelz pirosan vildgit.

Ha z6ld szinnel villog, az azt jelenti, hogy a hatdrold vezeték nincs csatlakoztatva vagy megszakadt. Ellendrizze, hogy a 2 csatlakozé jol csatlakozik-e az hatdrold
vezeték végeihez.
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Kétszin(i LED-kijelz6 dllapota Z6ld Piros

A 16lt6 adapter és a hatdrold vezeték megfeleléen csatlakozik az dramforrdshoz. vildgit nem vilagit
A flinyiré a téltébdzisban van feltdlive nem vildgit vildgit

A hatdrol6 vezeték megszakadt vagy nem csatlakozik a télt6bdzishoz villog nem vildgit
A toltéadapter meghibdsodott vagy dramkimaradds van nem vilagit nem vilagit

ELSO ELINDITAS

Miel6tt elkezdené haszndlini a robotflinyirét, elészér be kell dllitania a ddtumot és az id6t.

1.

o~ wN

Helyezze a roboffiinyirét a munkaterletére.

Nyissa ki a kezelépanel fedelét, majd nyomja meg a hdlézati kapcsolét (!)

Ersitse meg a jelsz6t (IGsd a ,Biztositds” oldalon 106 részben szerepld az utasitdsokat). A kezelépanel fedelének kinyitdsa utdn meg kell erésitenie a jelszot.
Allitsa be a helyi ddtumot és id6t. Ennek részletes leirdsa itt ,Bedllitdsok” oldalon 106 olvashat el.

Nyomija meg a START gombot (@) és zdrja be a fedelet, a flnyiré 2 mésodpercig hangjelzést ad, majd elindul.

A TOLTOBAZISBA VEGREHAJTOTT PROBA PARKOLAS.

A roboffiinyiré haszndlata elétt gy6z6djon meg arrdl, hogy a robofflinyird kdvetni tudja a téltébdzishoz vezetd hatdrold vezetéket, és hogy kdnnyen be tud parkolni a
toltébdzisba.

Haijtsa végre a kévetkezé vizsgdlatot:

Haszndlja a,Elsé elinditds” oldalon 102 bekezdésben leirt IEpéseket,

1. Nyomja meg a STOP gombot a robofflinyirén, mikdzben az a munkaterdleten mozog.

2. Nyissa ki a kezelSpanel fedelét, ersitse meg a jelsz6ét, nyomja meg a HAZA gombot(n), majd zdrja be a fedelet.

3. Aroboffiinyiré az éramutaté jardséval megegyezé irdnyban kdveti a hatdrold vezetéket a toltébdzisig, majd beparkol oda. A teszt csak akkor tekinthetd sikeresnek,

ha a robofflinyiré helyesen koveti a tltébdzisra vezetd hatdrold vezetéket, és elsé prébdlkozdsra beparkol a téltébdzisra. Ha a robotflinyird az elsé prébdlkozdsndl
sikertelen(il parkol, automatikusan Gjra prébdlkozik. A telepités nem megfeleld, ha a roboffiinyirénak két vagy tobb prébdlkozdsra van sziiksége ahhoz, hogy a
foltébdzisba parkoljon. Ha ez a helyzet fordul eld, ellendrizze, hogy a t6lt6bdzis és a hatdrold vezeték a ,A t6lt6bdzis felszerelése és csatlakoztatdsa” oldalon 97,
A hatdrold vezeték telepitése” oldalon 98 és a ,Hatdrold vezetékek ellenérzése” oldalon 101 bekezdésekben lefrtaknak megfeleléen van-e felszerelve.

FONTOS INFORMACIOK
A HAZA funkcié csak akkor haszndlhatd, ha a robotflinyiré a munkateriileten belil van.
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5. MUKODTETO PANEL

A kezel6panel fedele a kijelz6t védi a hosszabb ideig tarté napfénytdl. E védelem nélkiil a kijelzt kdnnyen kdrositand a tartésan erés napsugdrzds, és éleftartama
lerovidline.

Nyissa ki a fedelet, hogy hozzdférjen a kezel6panelhez.
A roboffiinyiré 8sszes parancsdt és bedllitdsdt ezen a kezeldpanelen keresztlil adhatja meg.
Minden funkci6 tdbb menlponton keresztll érhetd el.

A kezel6panel egy kijelz6bdl és hat gombbdl dll.
Minden informdci6 a kijelz6n jelenik meg, és minden bevitel a gombok segitségével torténik.

FONTOS INFORMACIOK

A kezel6panelen végzett miiveletek utdn mindig zdrja be a kezelépanel fedelét, hogy a
robotflinyiré elindulhasson. Ha a fedelet nem zdrja be, a kijelz6n megjelenik a ,,Close Cover
(Zarja be a fedelet)” Gizenet, és a robotflinyird nem indul el.

Ha megnyomja a STOP gombot, és kinyitja a fedelet, megjelenik a kezd6képernyd, amelyen a ddtum, az idé, a kivdlasztott munkakérzet, az es6érzékeld dllapota és az
akkumuldtor dllapota IGthaté.

e Haazid6zité nincs bedllitva semmilyen tervezett napi munkdra, akkor a képernyé tetején a ,Standby (Készenlét)” felirat jelenik meg.

¢ Haazid6zité napi munkdra van bedllitva, a kivélasztott munkaterUlet a képernyd tetején jelenik meg.

* Azesl (.) szimbélum azt jelzi, hogy az esdérzékeld akfivalt (bekapcsolt) dllapotban van.
Ha az es6érzékeld nincs aktivdlt (bekapcsolf) dllapotban, ez a szimbélum nem jelenik meg.

e Az akkumuldtor dllapotjelzé ({E]) az akkumuldtor téltéttségi szintjét mutatja.
A hat gomb két csoportra oszlik: miveletvdlaszté gombok és tébbfunkciés gombok.

MUVELET KIVALASZTASA

A mivelet kivalasztasara szolgdlé gombok a kdvetkez6k:

Szimbdlum Gomb neve Funkcié
ﬂ‘ FELFELE A kurzor felfelé mozgatdsa vagy egy numerikus érték névelése
l], LEFELE A kurzor lefelé mozgatdsa vagy a numerikus érték csokkentése
D VISSZA Az aktudlis feltlet elhagydsa, visszatérés egy magasabb menUszintre

TOBB FUNKCIOVAL RENDELKEZO GOMBOK

Szimbdlum Gomb neve Funkcié
F6 funkcio: a robotflinyiré kézi inditdsa
&) START
Mdsodlagos: a kurzort balra mozgatja
1. A robotfiinyiré visszakuldése a toltébdzisra és az aktudlis munka befejezése (ha a robot feljes feltéltése
utdn még nem felt el a tervezett id6, a robotflinyird Gjra munkdba dll).
Jﬁ\ — KEZDOLAP 2. mozgassa a kurzort jobbra
3. aflinyirds aktivdldsa a keritéhuzalon: a flinyiré eltévolitdsa a toltébdzisrél a ,HAZA” gomb megnyomdsa
utdn.
Egyetlen megnyomds: A robofflinyiré bekapcsoldsa
0 & FGKAPCSOLO hosszabb 3 masodperces nyomds: a robotflinyiro kikapcsoldsa

A kivdlasztdsdval beléphet az almentibe vagy megerdsitheti az egyes bedllitdsokat.

Altaldban e két gomb 8 funkciéit haszndljdk.
Csak a bedllitdsi folyamat sordn, a SET (@) gomb megnyomdsa utdn hivhaté el6 e két gomb mdsodlagos funkcidja.
A bedllités befejezése utdn e gombok mdsodlagos funkcidja lefiltdsra kerdl, és a f6 funkciét alkalmazza.

A két multifunkciés gomb kiilénb6z6 funkcidkat kindl, attél fliggéen, hogy a meniipontokban hol tartézkodik.
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6. MENUFUNKCIOK ES BEALLITASUK MODJA

FOMENU

Amikor megnyomja a STOP gombot és kinyitja a fedelet, nyomja meg a SET gombot a kezel6panelen, és a képernyén megjelenik a fémen.

Afémenl négy lehetdséget kindl:
e |d6zité

e 76ndkra valé felosztds

e Bedllitdsok

* Biztositds

Minden meni szdmos almen(t tarfalmaz.
Ezek segitségével hozzdférhet a robotflinyiré bedllitdsdhoz sziikséges 6sszes funkcidhoz.

Bongészés az ajdnlatok kozott

A mveletvdlasztd és a tobbfunkcids gombok segitségével navigdihat a fémenliben és az almenikben.

Nyomja meg a SET (@) gombot a fémen(ibe valé belépéshez, majd a jobb (-ﬁ =) gombbal mozgassa a kurzort és vélasszon ki egy almen(it; nyomja meg
ismét a SET gombot a vdlasztds megerdsitéséhez és az almenlibe val6 belépéshez. Ha befejezte a bedllitdsok elvégzését az almenlikben, a VISSZA (D) gomb
megnyomdsdval visszaléphet a kbvetkezd szintre, vagy bezdrhatja a boritét, hogy kdzvetlenil a kezdélapra térjen vissza.

Almeniik
Egyes almenik olyan lehetéségeket tartalmaznak, amelyek elére be vannak dllitva kivalasztdsra. Ez azt jelenti, hogy ezek az opcidk ki vannak vélasztva. Nyomja meg a

LEFELE gombot (1) a.0n (Be)" és ,Off (Ki)" kdzétti valtdshoz, attdl fiiggéen, hogy a funkeidt aktivaini kivdnja-e vagy sem.
Egyes almeniikben a vezériépanel segitségével meg kell adnia bizonyos informdcidkat (ddfum, id6...).

A MENU FELEPITESE
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IDOZITO

Alegjobb eredmény elérése érdekében a gyepef nem szabad tdl gyakran nyimi. Ha a robofflinyiré tal gyakran nyir, a gyep tllsdgosan egyoldalinak tlinhet. Ezenkivil a
robotflinyiré felesleges kopdsnak van kitéve.

Az id6zit6 funkcié arra is idedlis, hogy bedllitsa, hogy a robofflinyiré a nap mely szakdban ne nyirjon, példdul amikor a gyerekek a kertben jatszanak.

Haszndlja az id6zitd inditds funkciot (Idsd ,Az id6zit6 inditdsa”), hogy a gyepje ne legyen letaposott.

Haszndlat el6tt szdmolja ki, hogy a robotflinyirénak mennyi ideig kell dolgoznia az aldbbi tébldzatban feltintetett munkakapacitds alapjdn.

Tabldzatos munkakapacitds

Modell Munkaképesség

FZRR 5650-A Kérdlbeldl 15 m? érdnként
FZRR 5950-A Kérdlbeldl 15 m? érdnként
Példa

A 300 m?-es munkaterdlettel az FZRR 5950-A napi 20 6rét képes dolgozni. Ez az idé magdban foglalja mind a kaszdldsi, mind a toltési idét.
Ezek az id6k hozzdvetblegesek, és példdul a fli minéségétdl, a penge élességétdl és az akkumuldtor kordtdl fliggnek.

FONTOS INFORMACIOK
Haszndljon idézitét, hogy elkeriilje a flinyirdst, amikor dltaldban gyerekek vagy hdézidllatok tartézkodnak a gyepen.

Ha a gyep mérete lehetdvé teszi, a fli minésége tovdbb javithaté, ha a napi tdbb 6rds nyirds helyett minden mdsodik nap nyirjuk. A flinek is j6t tesz, ha havonta egyszer
legalébb hdrom napig teljes pihenést tart.

ZONAKRA OSZTAS

Ebben a részben megtanulhatja, hogyan hozhat 1éfre alzéndkat a roboffiinyiré szdmdra. A gyep zéndkra osztéséval kapesolatos informdcidkat Idsd az a ,A gyep
tipusai” oldalon 95 és , A hatdrol vezeték telepitése” oldalon 98.

Figyelem:
Z6ndkra osztdskor a robotflinyirénak el kell hagynia a téli6bdzist.
A zéndkra osztdsa a kiildnbdzé munkateriletekhez ktldnbdz6 memdriapontok bedllitdsdval lehet elérni.

Amemaériapont a hatdrolé vezeték egyetlen pontja és a flinyird kezdeti poziciéja minden | c 1! B @ g ’
egyes munkaterdleten. s Memérigpont 2
A f6zéndban az elére bedllitott memariapont a f6lidbdzis helye. 3z6na 2z6na
FONTOS INFORMACIOK HAZ =
A membériapontot nem lehet sarokba vagy sz(ik atjaréba dllitani.
[ je=—=1
4 z6na i bl
(1.z6na)
=
=
., —_— B o ——
- = @&

Allitsa be a t8bbi memériapontot az alébbiak szerint:

r' - ‘1
1. Ellendrizze, hogy a robotflinyiré megfeleléen dll-e a toltébdzisban. D[:ﬁl‘ﬂj
2. Nyissa ki a kezelSpanel fedelét, és nyomja meg a SET gombot a fémentibe val6 belépéshez. ..
3. Ajobbra gomb (ﬁ ) megnyomdsdval helyezze ¢t a kurzort a zéna felosztds szimbdlumra, [@_—I
4. Nyomja meg a SET gombot a zéna bedllitdsok kivilasztdsénak megerdsitéséhez, a képernyén megjelenik a ,Add Zone-2 (2-es <Dividing Zones>
z6na hozzdaddsa)” felirat. Add Zone:2

5. Nyomja meg a SET gombot a bedllités elinditdsdhoz. A robotflinyiré kihdtrdl a toltébdzisbdl, 180 fokot fordul, és az éramutaté jérdséval ellentétes irdnyban elindul a
hatdrol6 vezeték mentén. A kijelz6n megjelenik a ,GO (HALADOK)".

6. Amikor a fiinyiré a 2. memériapont bedillitdséra alkalmas pozicidba kerll (IGsd a fenti képen Igthaté példdkat), nyomja meg a <Dividing Zones>

STOP gombot a flnyirén. A f(inyiré ezen a ponton megdll és elmenti a 2. memériapontként. Zone-2 Finished
A kijelz6n megjelenik a ,Zone-2 Finished, Next Zone... (2-es zéna befejezve, Kbvetkez6 zéna...)” Next Zone...

7. Nyomja meg a SET gombot a kévetkezd memdriapont bedllitdsdnak folytatdséhoz a fent lefrtak szerint.

Atényleges pontos kiinduldsi pozicié minden 6sszel némileg eltér a memériaponttél.
Ha médositani vagy bedllitani szeretné a zéndk felosztdsdt, a fenti Iépéseket kbvetve kdzvetlenll Gjra bedllithatja azokat; a régi bedllitdsok helyébe az Gjak Iépnek.
A zénabeosztds bedllitdsakor a flinyiré nem kaszdl.
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BEALLITASOK

Datum / 1d6
A ddtum alapértelmezett formétuma év/hénap/nap, az id6 pedig 24 érds formdtumot haszndl.

1. Nyissa ki a kezelSpanel fedelét, és nyomja meg a SET gombof a fémen(be valé belépéshez.
2. Ajobbra (rﬁ\ =) gomb megnyomdsdval a kurzor a Bedllitdsok (@) szimbélumra vihetd,
3. ASET gomb megnyomdsdval Iéphet be a Bedllitdsok almeniibe valé belépéshez,

4. Nyomija meg a SET gombot a ddtum/idé bedllitési fellletre valé belépéshez.

5. Nyomja meg a LEFELE NYiL (ﬂ,) vagy FELFELE NYIL (ﬂ) gombot az EVnek megfeleld szamok
megvdltoztatdsdhoz,

6. Nyomja meg a jobbra gombot (-ﬁ ) a kurzorak a HONAPot vagy a DATUMOT jeldl6 szémokra torténd
mozgatdsdhoz,

7. Nyomjameg aLE (U,) vagy FEL (ﬂ) gombot a HONAP vagy a DATUM-nak megfeleld szdmok megvdltoztatésdhoz.
A kezel6panelen a fent leirtakhoz hasonlé médon dilitsa be az IDOT.

8. Nyomija meg a SET gombot a ddtum/idé bedllitdsdnak megerdsitéséhez.

Tapellatas

Két energiafogyasztdsi méd kozlil vélaszthat:
Normdil - a flinyiré sebessége és vdgdsi sebessége a miiszaki adafokban megadottak szerint van (Iésd a 10. fejezetet).

Normdl flnyirdsra vagy 8 cm-nél magasabb f(i nyirdsdra szolgdl. A robofflinyird elére be van dllitva ebbe az izemmaédba.

ECO - a flinyiré sebessége és vagdsi sebessége 10-30%-kal csdkken a normdl izemmaddhoz képest.
Ez az izemmdd alacsonyabb flinyirdshoz, nappali gyepkarbantartdshoz vagy éjszakai izemmddhoz ajénloft.
Az energiafogyasztdsi l1zemmad bedllitdsdhoz a fent leirfakhoz hasonldan jdrjon el a kezelSpanelen.

Eséérzékeld

A roboffiinyiré es6ben vagy magas pdratartalom mellett is képes nyirni; a nedves fi azonban kdnnyen
odaragad a robofflinyiréhoz, és nagyobb a veszélye annak, hogy a meredekebb lejfékdn megcesuszik.
Alapértelmezés szerint az eséérzékeld be van kapcsolva.

Az esBérzékeld akfivaldsahoz vagy deaktivdldsdhoz a fent leirfakhoz hasonléan jrjon el a kezeldpanelen.

Visszadllitds (reset)
Avisszadllitds torli az alzéna felosztds és az id6zit6 bedllitdsait, ezért alaposan gondolja &t, mielétt ezt a
funkciét haszndlja.

BIZTOSITAS

A kijelz6 képernyé zdroldsdhoz négyjegy(i jelszo bedllitdsa segithet megakaddlyozni, hogy a flinyird
biztonségos kezelését nem ismerd gyermekek vagy mdsok feliigyelet nélklil haszndljdk a készuléket.
Lopdsgditlé funkcioként is mikodik, megakaddlyozva, hogy illetéktelenek kezeljék a flinyirdt.

Az alapértelmezett jelszd: 0000
Szlikség esetén megvdltoztathatja azt, és Uj jelsz6t vdlaszthat.

1.Date/Time
2. Energy
3.Rain Sensor
4.Reset
5.Error log
<Date>
2018 -05-24
Thu
<Time>
14 :58 :30
<Energy>
1.Normal
2.ECO
<Rain Sensor>
1.0n
2.0ff
<Reset> <Monday>
Confirm Reset? OFF  Zonel
10:00->12:30
<Security>

Old Password
0 000

A kezel6panelen a fent lefrtakhoz hasonlé médon dllitsa be a jelszét.

A képernyG6zdrat is be- vagy kikapcsolhatja.
Ha bekapcsolja a képernydzdrat, a robofflinyirdé minden alkalommal jelszét fog kémi, amikor kinyitja a fedelet.
A képerny6zar alapértelmezett bedllitdsa , OFF”.

<Security>

New Password
1 000 ON

<Security>

New Password

1 000 OFF

A képerny6zar aktivdldsdhoz vagy deaktivdldséhoz a fent lefrtakhoz hasonléan jdrjon el a kezelépanelen.
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7. HASZNALAT

LEMERULT AKKUMULATOR TOLTESE (LASD ,, AZ AKKUMULATOR TOLTESE” FEJEZETET)

FIGYELEM
A robotflinyiré inditdsa elétt figyelmesen olvassa el a biztonsdgi utasitdsokat.

FIGYELEM
A Tartsa kezét és Iabat tavol a forgd pengéktdl. Soha ne tegye kezét vagy Idbat a flinyirétest
kézelébe, amikor a motor jdr.

FIGYELEM
A Soha ne haszndlja a robotflinyirét, ha nyirott teriileten mds emberek, kiilénésen gyermekek, vagy
hazidllatok vannak.

BEINDITAS

A robofflinyiré kétféleképpen indithato:
gyorsinditds a START (@) gomb kézi megnyomdsdval és automatikus inditds az id6zité bedllitdsai alapjdn.

Gyors inditds
Amikor a robotfiinyiré a munkateriletén dll, a START gomb megnyomdsdval gyorsan elindithatja.

1. Vigye a robotflnyirét a nyirni kivant munkaterdletre.

" o . e . O ®»

2. Nyissa ki a kezelbpanel fedelét, és nyomja meg a kapcsolot a flinyird bekapcsoldsahoz (@A{ (;?
3. Nyomja meg a START (@) gombot, majd zdrja be a fedelet. {% i éis
A robotflinyiré addig dolgozik, amig az akkumuldtor feszlltsége le nem csokken, majd automatikusan visszatér a toltébdzisra.

A STOP gomb megnyomdsdval a robotflinyirét kézzel is ledliithatja kordbban.

A hatdrolé vezeték vagdsa

A robotflinyiré a hatdrolé vezeték feleft is levdghatja a flivet, amelyet a fiinyirdskor kihagyott a munkatertlefen.

Aflnyirds a hatdrolé vezetéken csak kézzel vezérelhetd.

Végezze el a mivelefet a kbvetkezd Iépések szerint:

1. Ellendrizze, hogy a robofflinyiré megfeleléen dll-e a t6ltébdzisban. P

2. Nyissa ki a kezelGpanel burkolatat %S 1V

3. Jelszd megaddsa, ha a képernydzdr aktiv (be van kapcsolva) d @ [1

4. Nyomja meg a HAZA gombot ( ) ”"T‘)f

5. Csukja be a fedelet. |

A roboffiinyiré elhagyja a téltébdzist, 180 fokot fordul, és elkezdi vagni a fiivet a vezeték felett. ‘
A penge 5 alkalommal 2 mdsodpercig hangjelzést ad, mielétt elindulna.

Miutdn a flinyiré egy kort megteft a hatdrold vezeték korlil, megérinti a tolfébdzisot, és 180 fokot fordul. Ezutdn a hatdrold vezeték mentén visszatér a tolfébdzishoz, de
ezUftal vagds nélkil. Ezutdn ledll és leparkol a téltébdzisban.

FONTOS INFORMACIOK

Annak érdekében, hogy a legjobban vdgija a flivet a hatdrolé drét mentén, gy6z6djén meg réla, hogy eltdvolit minden olyan
akaddlyt a hatdrold drét kdzelébdl, amely az Gtkdzésérzékeld aktivaléddsdt okozhatja, mint példdul dgak, kovek, jatékok,
gyumolcsok....

P

Az idézité elinditasa
Az id6zit6 bedllitdsakor a kévetkezé sorrendben jdrjon el:

Melyik nap-> Melyik zéna-> Melyik idépont * 8y
1. Nyissa ki a kezelSpanel fedelét, és nyomja meg a SET gombot a fémentibe valé belépéshez.
2. Akurzor a IDOZITO szimbdlumon van, nyomja meg a SET gombot az almeniibe valé belépéshez.

G;
b &
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1-Mondzy <Monday> <Monday>
2.Tuesday

ON Zonel ON Zonel
3.Wednesday —> —>
4.Thursday 10:00->12:30 10 :00->12:30

3. Akezeldpanelen a ,Détum / Id6” oldalon 106 bekezdésben leirtakhoz hasonlé médon dllithatja be az idézitét a fnyirds kiilonbdzé napokon és kilénbézé
z6éndkban torténd elvégzéséhez.

Miutdn befejezte a bedllitast, gy6z6djén meg réla, hogy a robotflinyiré megfeleléen parkol a téltébdzison, igy az automatikusan
elindul, amikor eljon az ideje.

Megjegyzés:

1. Minden napra csak egy munkaterdletet vélaszthat ki.
(Egy adott napra bdrmelyik meghatdrozott zondt kivdlaszthatja. Ha a ferliletet nem osztja z6ndkra, a f6 zéna elére be van dllitva 1. zéndnak);
Ha egy adott napon nem szeretné levdgni a flvet, vdlassza a ,OFF (KI)" lehetéséget a Zéna szdmdra.

2. Minden napra csak egy munkaidét dllithat be.

Ha az id6zit6 funkcié elsé haszndlata utdn Ggy taldlja, hogy a fi nem vagédik jol egy zéndban, kétféleképpen dllithatja be az iddzitét:
1. vdlassza ki a kévetkezé napot, hogy ismét ebben a zéndban dolgozhasson;
2. hosszabbitsa meg a munkaidét ebben a zéndban, hogy a flinyiré legkdzelebb hosszabb ideig kaszdljon ezen a terdileten.

A munkaidd és a gyepterllet kdzott dsszefliggésrél bévebben Idsd ,1dézit6” oldalon 105 bekezdésben.

LEALLITAS

Nyomja meg a STOP gombot, a robotflinyird ledll, és a késtdarcsa is ledll.

Ha a flinyirét a gyorsinditdssal inditofta el: Ha a STOP gomb megnyomdsa ufdn Gjra el akarja inditani a finyirét a napi munkdéhoz,
kévesse a ,Gyors inditds” oldalon 107 bekezdésben leirt IEpéseket.

Ha a flinyiré az iddzitével indult: a STOP gomb megnyomdsa utdn nem folytatja a fennmaradé napi munkatervet, hanem a
télt6bdzisban marad, amig a napi munkatervet nem t6rli és nem indftja el a Gyorsinditdssal, vagy automatikusan aktivdlja a kévetkez6
napra bedllitott id6zit6t.

KIKAPCSOLAS

1. Nyomija meg a STOP gombot
2. Kapcsolja ki a készUléket a hdlézati kapcsold (!) 3 mdsodpercig torténd lenyomva tartdséval.

Mindig kapcsolja ki a robotflinyirét, ha karbantartdsra szorul, vagy ha ki kell mozgatni a munkaterdletrél.

A VAGASI MAGASSAG BEALLITASA

Avagdsi magassdg 3 és 5 cm kozott dllithatd.

Hogyan dllitsa be a vdgdsi magassdgot:

1. Aroboffiinyiré ledllitdsdhoz nyomja meg a STOP gombot, és nyissa fel a fedelet.

2. Forgassa el a gombot a magassdg bedllitdsdhoz a kivant pozicidba.
e Avdgdsi magassdg ndveléséhez forgassa az éramutatd jardséval megegyezé irdnyba.
* Avdgdsi magassdg csokkentéséhez forgassa az dramutato jardsdval ellentétes irdnyba.

FONTOS INFORMACIOK

Az (j telepitést kdvet elsé héten a vagdsi magassdgot MAX (5 cm) értékre kell dllitani, hogy
elkeriilhet$ legyen a keritéhuzal sérilése. Ezt kdvetéen a vdgdsi magassdgot fokozatosan,
kéthetente lehet csdkkenteni, amig el nem éri a kivént magassdgot.
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8. KARBANTARTAS

Rendszeresen ellendrizze és tisztitsa a robotflinyirét, és szikség esetén cserélje ki az elhaszndlédott alkatrészeket a miikédési megbizhatdsdg javitdsa és a hosszabb
élettartam biztositdsa érdekében. A tisztitdssal kapcsolatos tovdbbi informdcidkért Idsd ,Tisztitds” oldalon 109 bekezdésben leirtakat.

Amikor elkezdi haszndini a robotflinyirdt, hetente egyszer ellendrizni kell a pengét és a késeket. Ha a kopds alacsony volt ebben az id6szakban, az ellenérzési id6koz
meghosszabbithato.

Fontos, hogy a penge egyenletesen forogjon. A kések élei nem sériilhetnek meg. A kések élettarfama jelentésen vditozik, és példdul a kovetkezéktdl fligg:
e Munkaidd és a munkateriilet mérete

e Af(itipusa

¢ Talajfipus

e Targyak, példdul tobozok, lehulloft gylimalcsok, jGtékok, szerszdmok, szikldk, gydkerek stb. jelenléte

A 300 m?nél nagyobb feriileteken torténd haszndlat esetén a tipikus éleftartam 2-4 hénap, kisebb terlleteken hosszabb.
A pengék cseréjére vonatkozd eljdrds a ,A kések cseréje” oldalon 110 bekezdésben taldlhato.

FONTOS INFORMACIOK
A tompa késekkel végzett munka rosszabb kaszdldsi eredményeket eredményez. A f(i szélei nem vagddnak tisztdn, és tobb
energidra van sziikség, ami azt eredményezi, hogy a robotflinyiré nem vdg le ekkora teriiletet.

TELI TAROLAS

Robotfiinyiré

A robofflinyirét alaposan meg kell tisztitani, mielétt télire elrakja. Lasd ,Tisztitds” oldalon 109.

Az akkumuldtor miikdd6képességének és élettartamdnak garantdldsa érdekében nagyon fontos, hogy a roboffiinyirét feljesen feltoltse, mielétt télire tdrolja. Ldsd , Az
akkumuldtor felt6ltése” oldalon 98.

Ellendrizze a kénnyen kop6 alkatrészek, példdul a lapdtok és a kerekek dllapotdt. Szilkség esetén cserélje ki, hogy a robotflnyiré j6 dllapotban legyen a kévetkezd
szezon el6ft.

Adjon egy kis korréziogatlé olajat a késekhez és a késeket régzité csavarokhoz a korrézié megel6zése érdekében.

A robofflinyiré miikédéséhez a megfeleld kdrnyezeti hémérséklet 5-45 °C. Télen, ha a kertben a hémérséklet tartésan 5 °C alatt marad, tarolja a flnyirét szdraz,
fagymentes helyen, lehetéleg az eredeti csomagoldsban.

FONTOS INFORMACIOK
Az akkumuldtort teljesen fel kell tdlteni, mieldtt télire elraktdrozza. Ha az akkumuldtor nincs teljesen feltdltve, kdrosodhat, és
bizonyos esetekben akdr haszndlhatatlannd is valhat.

Toltébazis

Tdrolja benne a t6lt6bdzist és a toltadaptert. A hatdrold vezetéket a foldben hagyhatja. A vezeték végeit meg kell védeni a nedvességrdl, példdul egy zsiros edénybe
helyezve.

Ha a t6lf6bdzist nem lehet zart térben tdrolni, akkor azt egész télen le kell valasztani az GramellGtasrol.

TELI TAROLAS UTAN

Az els6 haszndlat el6tt ellendrizze a tisztitast, kilondsen a t6lt6bdzis toltéesapjait és a robotflnyiréban Iévé toltéesikokat. Ha a toltécsapok vagy toltécsikok megégtek
vagy bevonatosnak tlinnek, finom csiszolépapirral tisztitsa meg 6ket. Ellendrizze azt is, hogy a robotfinyirén a détum és az id6 helyesen van-e bedllitva.

TISZTITAS

Fontos, hogy a robofflinyirét tisztén tartsa. Egy olyan flnyir6, amelyikre sok fli tapad, nem fog olyan jél megbirkézni a lejtékkel. A tisztitdshoz ajénlott kefét haszndini.
FONTOS INFORMACIOK i =
A robotflinyiré tisztitdsdhoz soha ne haszndljon magasnyomdsi mosét vagy folyévizet. Soha ne haszndljon {EW
oldészereket a tisztitGshoz. \

Alvaz és késtdarcsa

1. Kapcsolja ki a készlléket a hdlézati kapcsold (!) 3 mdésodpercig térténd lenyomva tartésdval.
2. Viselien védékesztydit,
3. Forditsa a robofflinyirét az oldaldra.
4. Tisztitsa meg a késtdrcsdt és az alvdzat egy mosogatékefével.
Ezzel egyidejlileg ellendrizze, hogy a penge szabadon forog-e, és nem surolja-e a pengevédét.
Ha hosszU fliszdlak vagy mds tdrgyak kerliinek a belsejébe, azok elzérhatjdk a lapdtot.
Mdr egy enyhe fékhatds is nagyobb fogyasztdshoz és hosszabb flinyirdsi id6héz vezet, és legrosszabb esetben megakaddlyozza, hogy a robofflinyiré egy nagyobb
gyepet lenyirjon.
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Talp
Tisztitsa meg az alvdz aljét. Haszndljon ecsetet vagy nedves ruhdt.

Kerekek
Tisztitsa meg az els6 és a hdtsé kerekeket, valamint a konzolt vagy a tengelyt.

Haz
Atest tisztitdsdhoz haszndljon nedves, puha szivacsot vagy ruhdt. Ha a test nagyon piszkos, szlikség lehet szappanoldat vagy mosogatészer hasznélatdra.

Toltébazis
Rendszeresen fisztitsa meg a t6ltdbdzist a flivektd|, levelektdl, gallyaktdl és egyéb, a parkoldst akaddlyozé targyaktol.

SZALLITAS ES ELSZALLITAS

Szdllitds kdzben rogzitse a gépet. Fonfos, hogy a robotflinyiré ne mozogjon, példdul a gyepszényegek kdzotti szdllitds sordn.

A benne Iévé litium-ion akkumuldtorokra a veszélyes drukra vonatkoz6 jogszabdlyok kovetelményei vonatkoznak.

Kereskedelmi szdllitds esetén, pl. harmadik felek, szdllitmdnyozok dltal, kildnleges csomagoldsi és cimkézési kdvetelményeket kell betartani.
A szdllitott tétel el6készitésénél konzultdljon a veszélyes anyagokra szakosodott szakértével. Tartsa be az 6sszes érvényes nemzeti elGirdst is.

VIHAR ESETEN

A robofflinyiré és a toltébdzis elektromos alkatrészeinek kdrosoddsdnak kockdzatdt csdkkentendd, vihar esetén javasoljuk, hogy a toltébdzishoz vezeté dsszes
csatlakozdst (fdpegység és a hatdrold vezeték) vdlassza le.

A KESEK CSEREJE

FIGYELEM
A cseréhez mindig csak az eredeti pengéket haszndlja.

A roboffiinyirén hdrom penge van, amelyek a késtarcsdra vannak csavarozva. Mindhdrom pengét egyszerre kell kicserélni a vagérendszer kiegyensilyozdsdhoz.

A kések cseréjének menete:

1. Kapesolja ki a készUléket a hdlézati kapcsold (!) 3 mdsodpercig torténd lenyomva tartdsdval.

2. Viselien véd6kesztydit.

3. Forditsa a robofflinyirét fejjel lefelé.

4. Helyezze a kulcsot a penge két furaténak egyikébe, és rogzitse a kulcs végét a késtdresa védd hornydban, hogy
megakaddlyozza a penge elforduldsat.

5. Csavarja ki a késtdresan 1évé kbzponti csavart, majd csavarja ki a kés régzitd csavarjait egy laposfejl vagy kereszifejes
csavarhizéval.

6. Csavarozza be az Uj késeket és szerelje fel a késtdrcsat.

AZ AKKUMULATOR CSEREJE

Az akkumuldtor karbantartdsmentes, de éleftartama 2-4 évre korldtozddik.
Az akkumulGtor élettartama a szezon hosszatdl és a robotflinyird napi lizemidejének szamdtdl fligg. A hosszi szezon vagy a sok érds napi haszndlat azt jelenti, hogy
az akkumuldtort gyakrabban kell cseréini.

FONTOS INFORMACIOK
Toltse fel teljesen az akkumuldtort a szezon végén, mielétt télire elrakja.

Az akkumuldtor cseréje

Ha a robofflinyird két toltés kdzott a szokdsosndl révidebb ideig miikddik, akkor az akkumuldtor éregszik, és ki kell cseréini. Az akkumuldtor addig j6,
amig a robofflinyiré képes a gyepet jol lenyirni.

FONTOS INFORMACIOK
Mindig csak eredeti elemeket haszndljon. A kompatibilitds mds akkumuldtorokkal nem garantdlhatd.

j—

Kapcsolja ki a készUléket a hdldzati kapcsold (!) 3 mdsodpercig t6rténd lenyomva tartdsdval.

Forditsa a roboffiinyirét fejjel lefelé. Helyezze a roboffiinyirét puha, tiszta fellletre, hogy elkerUlje a készUléktest és a
kijelz6burkolat megkarcoléddsdt.

Tisztitsa meg az elemfedél kornyékeét.

Csavarja ki az akkumuldtor fedelén 1év8 két csavart, és vegye le a fedelet.

Huzza ki a régi akkumuldtort, és hizza ki az akkumuldtor és az alaplap kézétti csatlakozdkat.

Helyezze be az (j eredeti akkumuldtort, és csatlakoztassa vissza a csatlakozékat.

Szerelje vissza az akkumuldtor burkolafot. Ha az elemfedél tdmitése Iathatdéan sérllf, az akkumuldtor burkolafot ki
kell cserélni.

8. Csavarja vissza az akkumuldtor burkolatot farté két csavart.

N

N o oA~ W
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9. HIBAELHARITAS

Ez a fejezet szdmos hibakodot és hangjelzést sorol fel kiilénbdzd idSinfervallumokkal, amelyek hiba esetén eléfordulhatnak. Minden egyes hibakédhoz fel van sorolva a

lehetséges ok és a teenddk.

Ez a fejezet felsorol néhdny flnetet is, amelyek segithetnek, ha a robofflinyird nem a vért médon mikédik.

HIBAKODOK

11T

Az aldbbiakban a robotflnyird kijelz6jén megjelend hibakddok és a felmerdild problémdk rovid leirdsa kovetkezik. Ha a fenti hibakddok bérmelyike megjelenik, a flinyiré
5 alkalommal, T mdsodpercenként hangjelzést is ad,
hogy felhivja rd a figyelmet. Nyomja meg a BACK (D) gombot a felliletrdl valé kilépéshez az aktudlis hibakéd megjelenitésével.
Ha ugyanaz a hibakéd gyakran jelenik meg, forduljon a hivatalos mérkakeresked6hdz vagy szervizhez.

Hibakéd

Probléma

Ok

Lépések

Error 1 (1. hiba)

Nincsenek hatdroldk

Nincs kapcsolat a hatdrol6 vezeték és a toltébdzis
kozott

Allftsa vissza a kapesolatot a hatdrolé vezeték és a
tolt6bazis kozott

Atéltéadapter dugdja meglazult vagy kinlzédott a
csatlakozéaljzatbél.

Helyezze vissza a dugét az aljzatba.

a hatdrold vezeték megszakadf

Késse 6ssze a megszakadt vezetéket.

Kikapcsolds

A flinyirét megfeleléen parkolja le a toltébdzison,
hogy felkészitse a kbvetkez inditdsra.

Nem tért vissza a munkater(iletre

Ellenérizze a hatdrvonal és a gyepterilet szogét.

Error 2 (2. hiba)

Akaddlyérzékelési hiba

Hiba a PCBA akaddlyérzékelében

Cserélie ki a régi PCBA panelt

Error 3 (3. hiba)

Utkdzésérzékelési hiba

Hiba a PCBA akaddlyérzékel6ben

Cserélje ki a régi PCBA panelt

A PCBA Utésérzékel6t és az alaplapot 6sszekotd
vezeték elszakadt.

Cserélie ki a régi vezetéket

Error 4 (4. hiba)

Emelés

valaki felemelte a flnyirét

tegye a flnyirét a foldre és inditsa Gjra

Az els6 kerék tengelye beragadt (nem mozog
simdn)

Tdvolitsa el a tengelyrdl a saraf vagy a flvet, és
kenje be a tengelyt némi kenéanyaggal.

Mindkét elsé kerék egy godérbe vagy drokba
szorult.

Szérjon a féldet a gédérbe vagy az érokba.

Error 5 (5. hiba)

Tl nagy a lejtés

A lejtés 25°-ndl nagyobb, a flinyirét megemelték

Alejt6k elkerUlésére vonatkozd informdcidkért
fekinfse dt a ,Lejt6k” oldalon 94 és a , A hatdrol6
vezeték fektetése” oldalon 100 fejezeteket. Tegye
a finyirét a féldre és inditsa Gjra

Error 6 (6. hiba)

Felborulds

A lejtés nagyobb, mint 25°

A lejték elkertlésére vonatkozd informdcidkért
tekinfse dt a ,Lejt6k” oldalon 94 és a , A hatdrold
vezeték fektetése” oldalon 100 fejezeteket.

Valaki felboritotta a flinyirét

Forditsa meg a flinyirét, és inditsa Gjra

Error 7 (7. hiba)

Akkumuldtor hiba

Akkumuldtor 6nellendrzési hiba észlelése

Cserélie ki a régi akkumuldtort

hémérséklet til magas vagy tdl alacsony

Error 8 (8. hiba) Hatdrol6 hiba a munkaterdlefen kival Kapcsolja be a gépet a munkaterlleten

Error 9 (9. hiba) Lemezhiba Hiba észlelése a félemez énellendrzése sordn Cserélje ki a régi PCBA panelf

Error 10 (10. hiba) Motorhiba Hiba a motorvezérlé PCBA-jdban Cserélje ki a régi PCBA panelt

Error 11 (11. hiba) Motorhiba Hiba a motorvezérl6 PCBA-ban vagy a motorban | Cserélje ki a régi PCBA-t vagy motort

Error 12 (12. hiba) Toltési hiba Az akkumuldtor téltése blokkolt, mert a Hagyja a flnyirét drnyékban, és prébdlja meg jra,

amikor a kérnyezeti hémérséklet megfeleld lesz

Error 13 (13. hiba)

Rendszerhiba

Az alaplapi szoffver 6nellenérzés sordn észlelt
hiba

Cserélje ki a régi PCBA panelt
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HIBA

Tinet

Ok

Lépések

Akijelz6n nem jelenik meg semmi

A kikapcsolé nincs bekapcsolva.

Kapcsolja be a fékapcsoldt.

Az akkumuldtor téltéttsége tal alacsony.

A robofflinyirét a feltdltéshez dllitsa a téltébdzisra.

Hiba a kijelzés PCBA lemezen

Cserélje ki a régi PCBA panelt

A robofflinyiré nem indul el a START gomb
megnyomdsakor.

A t6lt6érintkezdk nincsenek csatlakoztatva a
téltébemenetekhez (az akkumuldtor szimbdlum nem
jelenik meg a villdm szimbdlum)

Vigye a flnyirét kdzelebb a t6lt6bdzishoz.

A napi munkdhoz idézft6 van bedllitva

Az id6zit6 bedllitdsainak mddositdsa a napi munka
ledllitdsdval.

A roboffiinyiré dtmegy a hatdrol6 vezetéken.

A hatdrol6 vezetékek keresztezik egymdst

Helyesen fektesse le a hatdrol6 vezetéket

Hiba a t6ltébdzis PCBA-lapjén

Cserélje ki a régi PCBA- vagy toltébdzist.

A naptdr visszadllt a gydri bedllitdsokra.

Az alaplapon [évé gombelem lemerdilf.

Cserélje ki a régi gombelemet.

Az Utésérzékeld nem miikodik

Az (tésérzékeld rugdja nem miikodik

Cserélje ki a régi rugét az tkozésérzékeldben

A mdgnes kiesett az Utk6zésérzékel6bol

Telepitsen Uj mégnest

Problémdk toltéskor Az akkumuldtort hossz( ideig haszndltdk, és Cserélje ki a régi akkumuldfort
elhaszndlodott
A roboffiinyiré nem tud megfeleléen csatlakozni a Parkolja a robotflinyirét tovdbb a téltébdzisban. Vagy
toltéérintkezékkel (az akkumuldtor szimbélum nem | telepitse Gjra a téltébdzist.
jelenik meg a villdm szimbdlum)
a folt6érintkez6k le vannak vélasztva a belsé PCBA- | Csatlakoztassa Gjra vagy felepitse Gjra a PCBA-+
lemezrdl.

Nagy zaj A kés megsérilt Cserélje ki a régi kést

A késtdrcsa megsérUlt

Cserélje ki a régi késtdarcsat

A magassdgdllité gomb elkopott

Cserélje ki a régi gombot.
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10. MUSZAKI ADATOK

Mliszaki adatok 113m

Modellszém FZRR 5650-A FZRR 5950-A
Idedlis gyeptertlet (m?) 600 900
Maximdlis gyepterilet (m?) 900 1200
Névleges teljesitmény (W) 84 84
Akkumuldtor tipus Li-lon Li-lon
Névleges feszliltség (V) 20 20

Az akkumuldtor kapacitdsa (Ah) 2,0 4,0

Bemenet: 100-240V™ 50/60 Hz,

Bemenet: 100-240V™ 50/60 Hz,

Toltbadater porométerei Kimenet: 21 VV ugyanigy. Kimenet: 21 VV ugyanigy.
ToltGdram (A) 20 20
Elekfromos biztonsdgi osztdly Il Il
Toltési id6 (perc) 60 120
Tipikus flinyirdsi id6 toltésenként (perc) 90 150
Kaszdlt terUlet toltésenként (m?) 225 375
Kaszdldsi sebesség (m?/h) 15 15
Uresjdrati fordulatszdm (ford./perc) 4000 4000
Vagasi szélesség (cm) 17 17
Vdgdsmagassdg (cm) 3-4-5 3-4-5
Kések szama 3 3
Legkeskenyebb dtjard (cm) 50 50

A flinyir6 védelmi szintje IPX4 IPX4
Toltébdzis IPX4 IPX4
Tolt6 P67 P67
Mért hangnyomdsszint dB(A) 54,4 54,4
Garantdlt hangnyomdsszint dB(A) 57 57
Lejtés 25° 25°
A hatdrolé vezeték hossza (m) 150 200
Tuskék (mennyisége) 150 200
a hatdrold vezeték megengedett legnagyobb hossza 300 300
A flinyiré méretei (cm, ho x sz& x ma) 49x34x22 49x34x22
A finyird témege (kg) 6,8 72
Toltébdzis tomege (kg) 0,85 0,85

A csomagolds méretei (cm, ho x sz& x ma)

60x41x325

60x41x325

Ossztomeg (kg)

6,8

72

ROBOTFUNYIRO

HASZNALATI UTASITAS
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11. MEGSEMMISITES

C€

UTASITASOK ES TAJEKOZTATO A HASZNALT CSOMAGOLOANYAGOKRA VONATKOZOAN
A haszndlt csomagoléanyagokat az dnkormdnyzat dltal kijel6lt hulladéklerakd helyre helyezze el!

HASZNALT ELEKTROMOS ES ELEKTRONIKUS BERENDEZESEK MEGSEMMISITESE

Ez ajelzés a terméken vagy a kiséré dokumentdcidban azt jelzi, hogy az elektromos vagy elektronikus termék nem dobhaté hdztartdsi hulladék
kozé. A helyes megsemmisitéshez és Ujrafelhaszndldshoz ezen termékeket kijelolt hulladékgyijté helyre adja le. Az EU orszdgaiban vagy mdés

megel6zni az él6kérnyezetre és emberi egészségre kockdzatos lehetséges veszélyek kialakuldsat amelyek a hulladék helytelen kezelésével
adédhatndnak. Tovdbbi részletekrdl érdeklddjon a helyi hatdsdgndl vagy a legkdzelebbi gy(jtéhelyen. Az ilyen fajta hulladék helytelen
megsemmisitése a helyi el6irdsokkal ésszhangban birsdggal sdjthato.

Vdllalkozdsok szdmdra a Eurépai Unidéban
Ha meg akarja semmisiteni az elekiromos vagy elekironikus berendezést, kérje a sziikséges informdcidkat az eladéjétél vgy beszallitdjatol.

Megsemmisités Eurépai Unidn kivili orszdgban

Ez a jelzés az Eurdpai Unidban érvényes. Ha meg akarja semmisiteni a terméket, kérje a szlikséges informdcidkat a helyes megsemmisitésrél a
helyi hivataloktél vagy az eladéjétol.

Ez a termék teljesiti minden rd vonatkozd EU irdnyelv alapvetd kdvetelményét.

Vdltoztatdsok a szévegben, kivitelben és miiszaki jellemzékben elézetes figyelmeztetés nélkl trténhetnek és minden médositdsra vonatkozé jog fenntartva.

Eredeti nyelv( felhaszndléi kézikonyv.
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Kosiarka automatyczna
PODRECZNIK UZYTKOWNIKA
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1. WAZNE WSKAZOWKI DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

IIIl WAZNE: ZAPOZNAJ SIE Z CALA INSTRUKCJA OBSEUGI. NINIEJSZA INSTRUKCJE ZACHOWAJ DO POZNIEJSZEGO UZYTKU.

PRZESTROGA:
Podczas korzystania z urzqdzer elektrycznych nalezy zawsze przestrzegaé wskazéwek dotyczgcych bezpieczenstwa — pozwoli to zmniejszyé
ryzyko pozaru, porazenia prgdem i innych powaznych wypadkéw.

Przeczytaj uwaznie niniejszq instrukcje obstugi. Zapoznaj sie doktadnie z elementami sterujgcymi oraz sposobem uzytkowania niniejszego urzqdzenia. Zapoznaj sie
z funkcjami maszyny i sprawdz, jak szybko jg wytqczyc.

Zadboaj o to, aby kosiarki nie uzywaty dzieci. Zadbaj o fo, aby kosiarki nie uzywaty osoby doroste bez odpowiedniego przeszkolenia.

Gdy robot koszgcy pracuje, zadbaj o to, by nie zblizaly sie do niego dzieci i zwierzeta domowe

—

] Zapoznaj sig z instrukejq obstugi.

Na kosiarce nie wolno jezdzié, nie nalezy tez na niej przewozi¢ dzieci czy zwierzqt domowych.

@ Ryzyko amputaciji palcéw u rgk i nég. Nie zblizaj rgk i nég do obracajgcych sie czesci.
@ Przestroga - Przed przystgpieniem do pracy oraz podnoszeniem urzgdzenia z ziemi nalezy zawsze uruchomié system blokujqcy.

z Ryzyko amputacji palcéw u rgk i nég. Nie zblizaj rgk i nég do obracajqcych sig czesci.

Podczas koszenia trawy robot koszgcey powinien by¢ stale na ziemi. Przechylanie i podnoszenie moze spowodowaé odrzucanie kamieni

I(_)w spod urzqdzenia.
Zadbaj o to, aby inne osoby znajdowaty sie w bezpiecznej odlegtosci (min. 5 m od kosiarki).

Klasa ochrony Ill.

8N
& “f o T Uwaga: Po wytgczeniu robota koszgcego nalezy zaczekaé do zatrzymania nozy tnacych.

Znak zgodnosci — Produkt spetnia wszystkie odpowiednie dyrektywy europejskie

—@ Zasilacz SMPS
' Transformator separacyjny z zabezpieczeniem przeciwzwarciowym

Wytqcznie do uzytku w suchych pomieszczeniach

Klasa ochronnoéci Il (podwéjna izolacja)

PRODUKT JEST PRZEZNACZONY WYLACZNIE DO UZYTKU DOMOWEGO
BEZPIECZENSTWO OSOB

e Kosiarki automatycznej nalezy uzywaé wytgcznie do koszenia trawy i trawnikéw, stosownie do wskazéwek zawartych w niniejszej instrukciji. Przed rozpoczeciem
uzytkowania nalezy sie zapozna¢ z wszystkimi elementami sterujgcymi i zasadami prawidtowej obstugi.
e Przed uzyciem nalezy zadbaé o prawidtowq instalacje automatycznego systemu przewodéw ograniczajgcych.




49118

Kosiarke nalezy przechowywaé zawsze z dala od dzieci i zwierzqt domowych.

Kosiarki nie wolno nigdy uzywa¢ bez nadzoru, gdy w poblizu znajdujq sig inne osoby, zwtaszcza dzieci.

Podczas pracy z kosiarkq nalezy zachowaé ostrozno$¢ i koncentracje, a przy fym kierowaé sie zdrowym rozsqdkiem.

Kosiarki nie nalezy uzywaé w przypadku zmeczenia, choroby i pod wptywem lekdw, narkotykéw czy alkoholu. Niezasfosowanie sig do powyzszej zasady moze
skutkowa¢ powaznymi obrazeniami.

Aby zapobiec mozliwym obrazeniom, stosuj $rodki ochrony indywidualnej, fakie jak na przyktad okulary ochronne, obuwie z podeszwq antyposlizgowaq, rekawice
robocze

Z kosiarkq nie pracuj na boso ani w obuwiu z odkrytymi palcami.

No$ odpowiednie ubranie. Podczas pracy nie no$ luznej odziezy ani bizuferii, wiosy, odziez i rekawice frzymaj w bezpiecznej odlegtosci od ruchomych czesci.
Kosiarki nie uzywaj na zbyt stromych zboczach.

Nigdy nie dotykaj obracajqcego sig noza.

Kosiarki nie uzywaj na zwirze. Istnieje ryzyko obrazen spowodowanych przez odrzucone kamienie.

Przed rozpoczeciem koszenia frawy nalezy sprawdzi¢ obszar, kiéry ma zostaé skoszony i usunqé wszelkie przedmioty, kidre mogtyby zosta¢ weiggniete lub
wyrzucone przez kosiarke, fakie jak kamienie czy gatezie.

Jezeli to mozliwe, unikaj korzystania z robota koszgcego na wilgotnej frawie.

Przed koszeniem frawy z obszaru koszenia usun ewentualne odchody zwierzece.

Przed kazdym uzyciem, sprawdz wizualnie, pod kgtem ewentualnych uszkodzen, noze tnqce oraz ich elementy mocujqce. Kazdg zuzytq lub uszkodzong czes$é
nalezy wymienié, aby zapobiec niewywazeniu urzqdzenia.

Nie uzywaj robota koszqcego, jesli nie jest on kompletny lub jesli dokonano w nim niedozwolonych przerdbek. Ciato, a zwtaszcza dfonie i stopy, nalezy zawsze
ufrzymywa¢ w bezpiecznej odlegtosci od noza tngcego.

Przestroga: Po wytqczeniu silnika, néz tnqcy przez pewien czas jeszcze sig obraca.

Przed przystgpieniem do ponizszych czynno$ci upewnij sig, czy néz catkowicie sig zatrzymat:

- usuwanie blokad,

- ustawianie wysokosci koszenia,

- podnoszenie lub przenoszenie kosiarki,
- pochylanie kosiarki,

- kontrola lub czyszczenie kosiarki,

- konserwacja.

Jezeli kosiarka zacznie mocno wibrowa¢, natychmiast wytqcez silnik i poczekaj az sig zatrzyma, nastepnie ustal przyczyne wibracji.

Za urazy i zagrozenia dla innych 0séb lub ich mienia, odpowiedzialni sq operatorzy lub uzytkownik.

Z niniejszego urzqdzenia mogq korzysta¢ dzieci w wieku od 8 lat oraz osoby o obnizonych zdolnosciach fizycznych, percepcyjnych i umystowych lub o niewielkim
doswiadczeniu i wiedzy, o ile jest nad nimi sprawowany nadzér lub zostaty one pouczone o korzystaniu z urzqdzenia w bezpieczny sposéb i zdajq sobie
sprawe z ewentualnego niebezpieczenstwa. Dzieciom nie wolno bawi¢ sig urzqdzeniem. Dzieci nie powinny bez nadzoru wykonywaé czyszczenia i konserwacii
urzgdzenia.

Nigdy w zaden sposdb nie przerabiaj kosiarki.

Zalecamy zaprogramowanie pracy robota koszgcego na czas, gdy na koszonym obszarze nie odbywajq sig zadne dziatania, na przyktad w nocy. Nalezy jednak
pamigtaé o tym, ze w nocy aktywne sq niektdre zwierzeta, na przykiad jeze i krety. Mogq one dozna¢ obrazeh w zwigzku z dziataniem robota koszqcego.

Na kosiarce i stacji fadujgcej nie nalezy uktada¢ zadnych przedmiotéw.

Nie uzywaj kosiarki w przypadku uszkodzenia ostony zabezpieczajqcesj, tarczy z nozami tngcymi lub jej obudowy. Nie korzystaj z niej réwniez w przypadku
uszkodzenia nozy tngeych, nakretek lub kabli. Nigdy nie podtgczaj uszkodzonego kabla. Uszkodzonego kabla nie dotykaj przed jego odtgczeniem od gniazdka.
Nie uzywaj kosiarki, jezeli przycisk STOP nie dziata.

Nieuzywangq kosiarke nalezy zawsze wytqczy¢. Kosiarkg mozna uruchomié wytqcznie po wprowadzeniu prawidtowego kodu PIN.

Kosiarki nie wolno uzywaé w czasie dziatania systemu nawadniania frawnika. Za pomocq funkcji timera usfaw prace kosiarki w taki sposéb, aby nigdy nie
pracowata réwnolegle z systemem nawadniajgcym.

Kosiarki nie nalezy myé pod silnym strumieniem wody ani zanurza¢, nawet tylko czg$ciowo, w wodzie, urzqdzenie fo nie jest bowiem wodoodporne.

Metalowe przedmioty w ziemi (np. zakopane kable elekiryczne) mogg spowodowaé zatrzymanie kosiarki. Metalowe przedmioty mogqg powodowaé zaktocenia
sygnatu przewodu ograniczajgcego, co stwarza ryzyko zatrzymania kosiarki.

Pamigtaj o fym, ze zwierzgta domowe mogq uszkodzié¢ przewdd ograniczajqcy, dlafego regularnie go sprawdzaj.

Producent nie gwarantuje petnej kompatybilno$ci robota koszgcego z innymi rodzajami systeméw bezprzewodowych, fakimi jak piloty zdalnego sterowania,
nadajniki radiowe, aparaty stuchowe, ogrodzenia elekfroniczne dla zwierzat itp.

BEZPIECZENSTWO ELEKTRYCZNE

Nie uzywaj kosiarki w srodowisku z ryzykiem wybuchu, na przyktad w obecnos$ci tatwopalnych cieczy, gazéw czy prochu. Kosiarki do frawy mogq niekiedy
generowac iskry, co stwarza ryzyko zaptonu prochu lub oparéw tatwopalnych.

Upewnij sig, czy podtqgczenie do zasilania zostato wykonane zgodnie z obowigzujgcymi dia danego obszaru przepisami. Dla zapewnienia bezpieczenstwo
insfalacji rozprowadzania energii elekirycznej, do kidrej podiqczany jest zasilacz, niezbedny jest prawidtowo dziatajqey system uziemienia. Obwéd musi byé
zabezpieczony wytgcznikiem réznicowoprgdowym (RCD) o pradzie aktywacii nieprzekraczajgeym 30 mA.

Jezeli w frakcie uzywania uszkodzony zostanie kabel zasilajgey, nacisnij przycisk ,STOP” w celu zatrzymania kosiarki, a nastepnie wyjmij wiyczke kabla
zasilajgcego z gniazda.

Przedtuzacze nalezy uktadaé w bezpiecznej odlegtosci od ruchomych, niebezpiecznych czesci, tak aby zapobiec ich uszkodzeniu, kiére mogtoby prowadzi¢ do
kontaktu z cze$ciami pod napigciem.

Nalezy unikaé kontakiu ciata oraz jego czesci z uziemionymi powierzchniami, takimi jak rury. Uziemienie ciata zwigksza ryzyko porazenia prgdem elekirycznym.
Postepowanie w przypadku burzy: W przypadku zagrozenia burzowego, w celu zmniejszenia ryzyka uszkodzenia czesci robota koszqgcego oraz stacji tadowania,
nalezy odtqczy¢ zasilanie tadowarki.

Stacji tadujgcej nie wolno nigdy dotykaé wilgotnymi dtorimi.

Regularnie sprawdzaj przewody zasilajqce i przewody stacji tadujgcej pod katem uszkodzen i zuzycia.

Nie narazaj kosiarki na temperatury powyzej 80°C, ktére mogq by¢ generowane pod wptywem dtugotrwatego bezposredniego oddziatywania promieni
stonecznych lub pozostawienia kosiarki w gorgcym bagazniku samochodowym.

5 FIELDMANN



(b PL

BEZPIECZENSTWO AKUMULATORA

W kosiarce znajdujq sige akumulatory litowo-jonowe. Akumulatoréw nie nalezy narazaé na dziatanie otwartego ptomienia oraz wysokich temperatur, gdyz
stwarzatoby to zagrozenie wybuchem.

W przypadku wysokiego obcigzenia lub wysokich femperatur akumulatory mogq sie nagrzewaé. Przed tadowaniem odstaw kosiarke na 30 minut do
wystygniecia.

Zakres femperatur pracy i przechowywania wynosi 0-60°C/32-122°F. Zakres temperatur tadowania wynosi 0-45°C/32-113°F. Zbyt wysokie temperatury mogq
spowodowaé uszkodzenie produktu.

Nalezy uzywaé wytqcznie oryginalnej tadowarki i zasilacza od dostawey. Uzycie niewtasciwej tadowarki moze spowodowaé porazenie prgdem, przegrzanie lub
wyciek zrqcej cieczy z akumulatora. Ewentualny wyciek elekirolitu przeptucz woda/$rodkiem neutralizujgcym; w przypadku kontaktu cieczy z oczami skonsultuj sig
z lekarzem.

Kosiarka moze by¢ zasilana wytgcznie bezpiecznym niskim napieciem, patrz: parametry techniczne.

KONSERWACJA

Sprawdz, czy wszystkie dostepne Sruby i nakretki, zwtaszcza na tarczy tnqcej, zostaty prawidtowo dokrecone.

Regularnie sprawdzaj i czy$¢ kosiarke oraz stacje tadujgeg w celu usunigcia resztek i frawy i przeszkdd. Miej na uwadze fo, ze w szczelinach robota
automatycznego niektdre mogq sie gniezdzié lub hibernowaé zwierzeta ogrodowe, takie jak pajgki, owady, czy slimaki. Stworzenia te czesto przyciqgajg mniejsze
zwierzeta, fakie jak gryzonie, w zwigzku z czym, w przypadku braku podjecia stosownych $rodkéw, istnieje ryzyko uszkodzenia kosiarki.

Przed kazdym uzyciem kosiarki i po kazdej kolizji sprawdzaj urzqdzenie pod kgtem $ladéw zuzycia oraz uszkodzen, w przypadku stwierdzenia uszkodzenia zle¢
niezbedng naprawe lub wymiane czesci.

Korzystaj wytgcznie z oryginalnych czesci zamiennych, w fym wymiennych nozy tngeych. Takie dziatanie zapewnia utrzymanie bezpieczenstwa pracy kosiarki.
Nie podejmuj sie naprawy kosiarki i jej czesci, jesli nie posiadasz wystarczajgcych kwalifikacji w tym obszarze.

TRANSPORT

W przypadku fransportu robota koszgcego na dtuzsze odlegtosci korzystaj z oryginalnego opakowania urzgdzenia.

Zapewnij bezpieczeristwo przenoszenia kosiarki w ramach obszaréw pracy i na krétkie dystanse poza nim:

1.

D

Nacisnij przycisk STOP, aby zatrzymaé kosiarke.

2. Wytgcz kosiarke.

3. Chwy¢ kosiarke za uchwyt znajdujqcy sie w jej tylnej czesci. Kosiarke przeno$ w taki sposéb, by ostrza tarczy tnqcej byty skierowane od ciata.
WAZNE INFORMACJE WS
Nie podnos$ robota koszacego, gdy jest on zaparkowany w stacji tadujqgcej. Takie dziatanie mogtoby =
doprowadzi¢ do uszkodzenia stacji tadujgcej lub kosiarki. ﬁ [

Przed podniesieniem urzadzenia, najpierw wyjmij je ze stacji tadujacej.

KONSERWACJA

Kontrole robota koszgcego przeprowadzaj raz na tydzien, wymieniajgc przy fym wszystkie uszkodzone lub zuzyte czesci.
Sprawdzaj zwtaszcza, czy uszkodzeniu nie ulegty noze i tarcza tngea. Upewnij sig réwniez, czy noze sq dobrze zamocowane. W razie potrzeby, wymien wszystkie
noze naraz, fak aby zachowa¢ wywazenie obracajqgceych sig czesci. Pafrz: Wymiana nozy.

WAZNE INFORMACJE
Do czyszczenia robota koszgcego nie uzywaj nigdy myjki wysokocisnieniowej ani biezgcej wody.
Do czyszczenia nie uzywaj nigdy rozpuszczalnikow.




[®120 Wprowadzenie

2. WPROWADZENIE

Ninigjszy rozdziat zawiera wazne informacji, kiére nalezy uwzglgdnié podczas planowania instalacji.

System robota koszqgcego skiada sig z czterech gtdwnych czescei:

Robot koszqcy, ki6ry koszqc trawnik porusza sig tworzqg nieregularny wzér. Robot koszqcey jest zasilany z bezobstugowego akumulatora.
*  Stacja tadujgea, do kidrej robot koszgey wraca przy niskim stanie natadowania akumulatora.

Stacja tadujgea spetnia 2 funkcje:

 Wysyla sygnaly sterujgce do przewodu ograniczajgcego, tak aby robot koszqgey wykryt swoj obszar roboczy lub znalazt stagje tadujgca.

e taduje akumulafor robota koszqcego.

e Zasilacz stacji tadujqcej, kiéry jest podtgczany do gniazdka elekirycznego 100-240 V. Zasilacz podiqeza sig za pomocgq niskonapigciowego

przewodu wyjsciowego o dtugosci 6 m.
Wyjéciowy przewdd niskiego napiecia nie moze by¢ skracany ani wydtuzany.

Przewdd ograniczajqcey, ktéry wyznacza obszar koszenia. Diugos¢ zatgczonego kabla rézni sie w zaleznosci od modelu.

(FZRR 5650-A: 150M; FZRR 5950-A:200M).
Maksymalna dopuszczalna diugo$¢é przewodu ograniczajgcego wynosi 300 m.

LISTA CZESCI

Numery na rysunku oznaczajq nastepujqce czesci:
Obudowa kosiarki
Ostona panelu sterowania
Przycisk STOP
Stacja tadujgca
Styki fadowania
Gniazdo elekiryczne stacji
Ztqcza przewodu ograniczajgcego
Dwukolorowy wskaznik LED
Tabliczka stacji tadujgcej
. Skrzynka podwozia z elekfronikg, akumulatorem i silnikami
. Wytgcznik
. Kototylne
. Uchwyt do przenoszenia
. Ostona akumulatora
. Ochraniacz tarczy tnqcej

O N~ WD~

GEES=3°

16.

17.

18.
10.
20.

21.

22.
23.
24.
25.
26.

27.

28.

Tarcza z nozami tngeymi

Koto przednie

Panel sterowania

Czujnik deszczu

Regulator wysoko$ci koszenia

Zasilacz

Przew6d ograniczajqcy

kotek do mocowania stacji fadujgcej

Szpilki do mocowania przewodu ograniczajgcego
Klucz

N6z wymienny

Instrukcja obstugi

Przyrzqd pomiarowy utatwiajgey uktadanie przewodu ograniczajgcego
(dostarczany osobno, poza zestawem)

FZRR 5650-A, FZRR 5950-A
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ZAWARTOSC OPAKOWANIA

Zestaw robota koszgcego zawiera nastepujqce elementy:

12105

FZRR 5650-A FZRR 5950-A
Robot koszgcy v v
Stacja tadujgca v v
Zasilacz v v
Przewdd ograniczajqcy 150 m 200 m
Kotki stacji fadujqcej 4 sz7t. 4 szt.
Szpilki 150 szt. 200 szt.
Klucz plaski v v
Instrukcja obstugi v v
N6z wymienny 3 szt 3 szt
Przyrzqd pomiarowy v v
FUNKCJA

Obszar roboczy
Kosiarke automatyczng zaleca sig uzywaé na trawnikach o powierzchni maksymalnej okre$lonej w czesci ,Dane fechniczne”.

To, jak skutecznie robot koszgcy jest w stanie kosié dany obszar, zalezy gtéwnie od stanu jego nozy oraz rodzaju, wysokosci i wilgotnosci trawy. Istotny jest réwniez
ksztatt ogrodu. Jesli ogréd sktada sie gtéwnie z otwartych trawnikéw, kosiarka moze w ciggu godziny skosié wigkszq powierzchnig niz w przypadku ogrodu
skiadajgcego sie z kilku matych trawnikéw przedzielonych duzq liczbg drzew, rabat kwiatowych i alejek.

W petni natadowany robot koszqey moze pracowaé od 60 do 120 minut, w zalezno$ci od pojemno$ci akumulatora, jego wieku i gestosci trawy. PéZniej kosiarka bedzie
sie fadowa¢ 90 do 150 minut. Czas tadowania moze byé rézny, w zaleznos$ci m.in. od temperatury otoczenia.

Technika koszenia
Uktad tnqcy robota koszgcego opiera sie na wydajnej i energooszczednej fechnologii.
Kosiarka jest wyposazona w opatentowany system koszenia; skoszone $cinki sg na tyle mate, ze szybko rozktadajg sie na trawniku i stuzg jako nawdz.

W celu osiggniecia mozliwie najlepszych wynikéw zalecamy, aby urzgdzenie pracowato przede wszystkim przy suchej pogodzie.

Robot koszgcy moze kosié réwniez w deszczu oraz przy wysokiej wilgotnosci, jednak mokra trawa tatwo przywiera do urzgdzenia i wéwczas istnieje wieksze ryzyko
poslizgniecia sie na stromych zboczach.

W przypadku zagrozenia burzowego, zasilacz powinien by¢ odtgczony od Zrédta zasilania, a przewdd ograniczajgey od stacji tadujqcej.

W celu zapewnienia najlepszych wynikéw koszenia nalezy zadbaé o dobry stan nozy. Aby zachowaé mozliwie najdtuzej ostro$é nozy nalezy zadbaé o to, by trawnik byt
wolny od gatezi, matych kamieni i innych przedmiotéw.
Regularnie wymieniaj noze w celu osiggniecia maksymalnych efektéw. Wymiana nozy jest niezwykle tatwa. Patrz: ,Wymiana nozy” na stronie 138.

Sposéb pracy

Robot koszqgey kosi frawnik automatycznie. W sposéb ciqgty przetqcza sie miedzy fazami tadowania i koszenia.

Kosiarka zaczyna szukaé stacji fadujgcej, gdy poziom natadowania jej akumulatora jest zbyt niski.

Jezeli czujnik deszczu zostanie pozostawiony w ustawieniu fabrycznym, a zatem bedzie aktywowany (wigczony), to robot zacznie szuka¢ stacji tadowania.
Do koszenia powréci kilka godzin po tym, jak deszcz przestanie padag.

Gdy kosiarka szuka stacji tadujqcej, nie kosi frawy — najpierw nieregularnym ruchem szuka przewodu ograniczajqcego. Pdzniej podgza za przewodem
ograniczajgeym poruszajgc sie zgodnie z ruchem wskazéwek zegara, wyszukuije stacje tadujgeg, parkuje w niej i zaczyna tadowaé akumulator.

Gdy nadchodzi czas na dalszq prace, robot koszgey automatycznie opuszcza stacje tadujgeq i zaczyna koszenie...

Panel sterowania pod pokrywg na gérze kosiarki umozliwia zmiane wszystkich ustawien urzgdzenia. ; A
Po otworzeniu pokrywy panelu sterowania w trakcie pracy robota, urzqdzenie od razu sig zatrzymuje. Zaleca sie jednak, aby ‘
najpierw nacisngé przycisk STOP, a dopiero péZniej otworzy¢ ostone panelu sterowania. @
Przycisk STOP na gdrze robota koszqgcego jest uzywany przede wszystkim do zatrzymywania urzgdzenia podczas jego pracy. @
J

WAZNE INFORMACJE
Wecisniecie przycisku STOP pozwala w dowolnym momencie zatrzymaé robota koszgcego.
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Wzér ruchu
Wzér ruchu kosiarki jest nieregularny i okresla go samo urzgdzenie. Wz6r ruchu nigdy sig nie powtarza.
Dzigki uktadowi tngcemu, tfrawnik jest skoszony réwnomiernie, bez $ladéw po ruchu kosiarki.

Metoda wyszukiwania e
Robot koszqcy porusza sig nieregularnie do czasu znalezienia przewodu ograniczajgcego. Nastepnie,zgodnie z ruchem wskazéwek zegara, %}
podgza za przewodem ograniczajgcym do stacji fadujqcej i parkuje w niej.

3. PLANOWANIE

Uktad i struktura kazdego frawnika rézniqg sie, dlatego tez zalecamy, by jeszcze przed instalacjq robota koszgcego zapoznaé sig z procesem konfiguracii.
Planowanie bedzie fatwiejsze, jezeli przygotujesz szkic danego obszaru roboczego z uwzglednieniem wszystkich jego przeszkéd. To utatwi wybér idealnej pozycji dia
stacji tadujgcej oraz dla utozenia przewodu ograniczajgcego.

PLANOWANIE UtOZENIA PRZEWODU OGRANICZAJACEGO

Przewdd ograniczajqcy jest dia robofa koszgcego swego rodzaju ,niewidzialnym murem”. Wydziela granice stref frawnika i wyznacza konkrefne obszary, do kférych
kosiarka ma nie wjezdzag.

Przewéd ograniczajqey jest przymocowany do ziemi za pomocq szpilek, kidre sq sprzedawane wraz z robotem koszgeym. Tuz po utozeniu, przewéd wraz ze szpilkami
zarasta i jest niewidoczny.

Gdy robot koszqcy zostaje uruchomiony, wiqcza sig sygnat, kidry jest wysytany po przewodzie ograniczajgcym. Sygnat ufrzymuije kosiarke w jej strefach roboczych

i poza ustawionymi wcze$niej wydzielonymi obszarami.

Obiekty na obszarze trawnika

Obiekty takie jak rabaty kwiatowe, mate drzewa, oczka wodne czy duze drzewa z podniesionymi korzeniami mozna chronié, tworzqc "wydzielone wyspy".

*  Pionowe, sfosunkowo solidne i wyZsze niz 15 cm przeszkody, takie jak drzewa, stupy telegraficzne czy basen, nie muszq by¢ odgraniczane w powyzszy sposob.
Robot koszqgcey po natrafieniu na nie aufomatycznie sie obrdci.
W celu zapewnienia spokojnej i cichej pracy zaleca sig jednak utworzenie wokdt nich wydzielonych wysp.

Jezeli obszary z przeszkodami znajdujq sie blisko siebie, warfo jest odgraniczy¢ je w ramach jednej ciggtej wydzielonej wyspy.

SzczegGtowe informacie o tym, jak tworzyé wydzielone wyspy znajdziesz w czesci ,Granice w ramach obszaru roboczego” na stronie 128.

Zbocza
Przewdd ograniczajgcy mozna utozy¢ w poprzek zbocza o nachyleniu mniejszym niz 20°.

Przewodu ograniczajgcego nie nalezy uktada¢ wzdtuz zbocza o nachyleniu powyzej 20°. Istnieje ryzyko, ze robot koszgcy

w takich miejscach bedzie mie¢ problemy z obracaniem. W efekcie kosiarka zafrzymataby sig, wydala sygnat dzwigkowy

i komunikat btedu Error 8 (Btad 8). Najwieksze ryzyko pojawia sie przy wilgotnych warunkach atmosferycznych, poniewaz na
mokrej frawie moggq sie $lizga¢ kota urzgdzenia.

Przewéd ograniczajgcy moze jednak zostaé utozony wzdtuz zbocza o nachyleniu powyzej 20°, o ile
jest na nim przeszkoda, na ktérg urzgdzenie moze sig natkngé, na przykiad ptot lub gesty zywoptot. ;@ X

Robot koszgcy moze kosi¢ trawniki o nachyleniu do 25° w granicach obszaru roboczego.
Powierzchnie o bardziej stromym nachyleniu muszq byé oddzielone przewodem ograniczajgcym.

Jezeli zewnetrzny brzeg obszaru roboczego jest nachylony o wiecej niz 20°, przewdd obwodowy
musi zostaé utozony na ptaszczyZnie przed zboczem, w odlegtosci okoto 20 cm od jego krawedzi.

Nieréwne trawniki nie stanowiq dla robota koszgcego zadnego problemu - giebsze dziury jednak
nalezy zasypaé ziemig, tak by urzqdzenie w nich nie ugrzezto.
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TYPY TRAWNIKOW

Jak wyglgda twéj trawnik?
Istniejg 3 podstawowe typy trawnikdw, przy czym niektére frawniki stanowig kombinacje wigkszej liczby typdw.
Twoim pierwszym zadaniem jest ustalenie typu fwojego trawnika.

1. Tylko strefa gtéwna:
Robot koszqey po prostu skosi twéj trawnik w ramach jego ustalonych granic.

Tylko strefa gtéwna
2. Strefa gtéwna + podstrefy
Kosiarka moze sig porusza¢ automatycznie pomiedzy strefqg gtéwnq i podstrefami.
8
Strefa gtéwna k5]
&

3. 0Oddzielna strefa
Kosiarka bedzie kosi¢ kazdq strefe oddzielnie i trzeba jg przenosic recznie z jednego obszaru do drugiego.

Strefa Oddzielna
gtéwna strefa

TRAWNIK Z SAMA STREFA GEOWNA,

Trawnik typu ,tylko strefa gtéwna” sktada sie z jednego ciggtego obszaru. Nie obejmuje on zadnych
podstref ani oddzielnych stref. W tym trawniku cata powierzchnia trawiasta stanowi jedng spoistq
strefe, przy czym wszystkie obszary trawnika sq wystarczajgco szerokie (co najmniej 1 m szerokosci
W najwezszym punkcie), aby mdgt przez nie przejechaé robot koszqcy.

Szeroko$é min. 1T m

Tylko strefa gtéwna

TRAWNIK ZE STREFA GLOWNA | PODSTREFAMI

Ten typ frawnika sktada sig z wigcej niz jednej strefy, przy czym poszczegéline strefy sq potgczone
waskim przejéciem. Moze ono byé stosunkowo waskie, ale wystarczajgco szerokie (40-50 cm), aby
magt przez niego przejechaé robot automatyczny, dodatkowo waskie przejscie musi by¢ stabilne,
réwne i gtadkie (bez kamieni, piasku czy wzniesien).

Na frawniku tego typu robot koszqcy bedzie mdgt sie sam poruszac z jednej sirefy do drugiej i skosi
caty obszar.

Waskie przejscie

Jesli trawnik jest duzy, zalecamy jego podzielenie na podstrefy. Dziatanie to zwigkszy Waskie przejécie

efektywnos$¢ kosiarki i umozliwi rozplanowanie koszenia roznych obszaréw w réznym czasie Q ¢\4 j
Mozna zdefiniowaé tqcznie maks. 4 sfrefy (sfrefa gtéwna + 3 podstrefy).
Strefa 2
Strefa 3
Podczas ustawiania podziatu na sfrefy, w menu gtéwnym strefa gtéwna jest domysinie
ustawiona jako strefa 1. Uzytkownik moze dodaé kolejne podstrefy od strefy 2 do 3, maks. do —‘ STACJA

strefy 4.

Patrz: informacje w rozdziale ,Podziat na strefy” na stronie 133.

Strefa gtéwna
(Strefa 1)

=

Strefa 4

-
v
s
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TRAWNIK Z ODDZIELNYMI STREFAMI

Trawnik z oddzielnymi strefami sktada sig z dwdch lub wigkszej liczby stref, kidre

nie sq wzajemnie potgczone.

Robot koszqcy nie moze sig aufomatycznie porusza¢ pomigdzy tymi strefami, jezeli:

1. Czesci frawnika sq oddzielone ptotami, chodnikiem lub innymi przedmiotami,
po ktérych kosiarka nie jest w stanie przejechaé.

2. Czescifrawnika sq oddzielone zwirowq drogq lub podobnym materiatem, kiéry
mogtby uszkodzi¢ noze kosiarki.

3. Strefy frawnika sq potqczone przejazdem, kidry jest zbyt wagski, aby mégt po
nim przejechac robof koszqcy: szeroko$¢é ponizej 40 cm.

4. Poszczegblne strefy frawnika sq umieszczone wzgledem siebie na nizszym lub
WyZszym poziomie.

‘Oddzielna strefa

N—

Oddzielna strefa, ktérg mozna kosi¢ w tym samym czasie
Jesli to mozliwe, przewdd oddzielnej strefy moze byé podiqczony do przewodu 0Oddzielna strefa ponizej
ograniczajgcego strefy gtéwnej. i 200 m?

2 przewody pod fq samq

Stacja fadujgca szpilkg

Oddzielna strefa, ktérej nie mozna kosi¢ w tym samym czasie

1. Taka duza oddzielona strefa wymaga oddzielnej pracy kosiarki.

2. Wtym obszarze nalezy zainstalowaé dodatkowq stacje tadujqcq i zasilacz
(akcesoria opcjonalne).

Oddzielna strefa powyzej 200 m?

. _Dodatkowe gniazdo elekiryczne i
| stacja fadujgca

Gtéwne gniazdo elekiryczne
i stacja fadujgca

WYBOR MIEJSCA DLA STACJI tADUJACE

Stacje tadujqcq instaluje sie przy przewodzie ograniczajgcym.

Tu rozpoczyna sig i korczy petla przewodu ograniczajgcego. W celu wyboru najlepszego miejsca instalacji nalezy
przesirzega¢ ponizszych wskazéwek:

1. Umiesci¢ stacje tadujgcq w odlegtosci co najmniej 20 cm od rogu przewodu ograniczajgcego.

Prawidtowy wjazd kosiarki jest mozliwy, jesli przed stacjq znajduje sig prosta linia o diugosci ponad 100 cm.
Stacja tadujgca powinna zosta¢ umieszczona wystarczajgeo blisko gniazda elekirycznego.

Jezeli frawnik ma wiecej niz jednq strefe, stacje tadujgcq nalezy zainstalowaé w najwigkszej strefie.

Wybieraj zacienione miejsca. Pozwoli fo na wydtuzenie zywotmnosci akumulatora.

Stacje tadujgcq umies¢ na wzglednie ptaskim poditozu. Nie umieszczaj jej na zboczu.

Nie umieszczaj stacji w obnizonej pozyciji, tak aby nie doszto do uszkodzenia stacji tadujgcej lub robota koszgcego
przez nagromadzong wode. i

NooswN

o

Umie$¢ stacje tadujgeq w odpowiedniej odlegtosci od gtowic zraszaczy.
Nie umieszczaj stacji tadujqcej w migjscu generujgcym zaktdcenia magnetyczne.

©
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4. INSTALACJA

Przed rozpoczeciem instalacji zapoznaj sie z catym niniejszym rozdziatem. Sposéb instalacji wptywa na to, jak bedzie dziataé robot automatyczny. W zwigzku z fym
istotne jest doktadne rozplanowanie instalacii.

PRZYGOTOWANIE

1. Jezeli frawa w obszarze roboczym jest wyzsza niz 7 cm, sko$ jq za pomocg standardowej kosiarki i zbierz trawe.
2. Przed instalacjg uwaznie zapoznaj sig z wszystkimi procedurami.
3. Sprawd?Z, czy masz do dyspozycji wszystkie czesci potrzebne do instalaciji. Numery w nawiasach wskazujg na rysunek ,Lista czesci” na stronie 120.

e obudowa kosiarki (1)

» stacja tadujgca (4)

e przewdd ograniczajgcy (22)
e zasilacz (21)

e szpilka (24)

» stykitadujgce (b)

e klucz ptaski (25)

* kotek stacji tadujgcej (23)

e przyrzqd pomiarowy (28)

Podczas instalacji bedziesz potrzebowaé nastepujgeych narzedzi:

* miotek/plastikowy pobijak (utatwiajgcy wbijanie szpilek w ziemig). D;;/r’
* kombinerki do przecinania przewodu ograniczajgcego.

e krawedziarka / szpadel prosty, jesli istnieje koniecznos¢ zakopania
przewodu ograniczajgcego. \‘:g

INSTALACJA | PODtACZENIE STACJI tADUJACEJ

Mocowanie stacji tadujgcej
Po wybraniu odpowiedniego miejsca na stacje tadujgcq pairz: ,Wybdr miejsca dla stacji tadujgcej” na stronie 124.

1. Za pomocq dostarczonego wraz z zestawem klucza przykreé dwa styki tadujgce do stacji fadujqcej. -4

2. Zamocuj przewdd ograniczajgey do rowka na ptycie dolnej stacji tadujqce;. A /

3. Okresl kierunek stacji tadujqcej. T
Stacja tadujgca powinna by¢ ustawiona w taki sposéb, aby robot koszgcy mégt sie poruszaé zgodnie z ruchem Tlm VRN
wskazdwek zegara wzdtuz przewodu ograniczajgcego i prawidtowo zaparkowaé w stacji. |

4. Przymocuy;j sfacje fadujgcq do ziemi za pomocq kotkéw z zestawu. Upewnij sig, czy gtéwki kotkéw nie wystajq. [ | % ,/
| = ,/+, }
® |
e
5. Podtqcz koniec przewodu ograniczajgcego w przedniej czesci stacji tadujgcej do prawego ztgcza L /7\*57[‘ vl
oznaczonego symbolem ,F” Vi ——— ) x
T o TR0 N\ e
. . [ i - il N7 7
Podtgczanie zasilacza f A1l —— M| N/
Podtqcz przewdd zasilacza do gniazda elekirycznego 100-240 V. ’ ‘ O ° @ i | 1 \/
Podczas planowania miejsca dla zasilacza uwzglednij ponizsze czynniki: Wil |/ \—TQJ ‘ )

«  bliskos¢ stacji fadujqcej 7 L
e ochrona przed deszczem
¢ ochrona przed bezpo$rednim oddziatywaniem promieni stonecznych




25126

Kabel wyjsciowy niskiego napigcia zasilacza ma dtugo$é 4 metréw. Nie wolno go skraca¢ ani wydtuzag.

Kabel wyjsciowy niskiego napigcia nalezy potozyé na ziemi i przytwierdzi¢ szpilkami mocujgeymi. Odlegto$¢ migdzy kablem a podtozem
powinna by¢ mniejsza niz 1 cm, na wypadek ewentualnego przejazdu robota koszgcego po nim.

Kabla wyjsciowego niskiego napiecia nie nalezy nigdy przechowywaé w szpuli ani pod podsfawq stacji tadujqcej, poniewaz mégtby on
zaktécaé sygnaty z tadowarki.

Podczas podtqczania zasilacza do gniazdka $ciennego zaleca sig zastosowanie wytgcznika uziemiajgcego.

Jesli zasilacz jest podigczony bezposrednio do gniazdka $ciennego, musi znajdowaé sig co najmniej 30 cm nad ziemiq (fak, by nie
doszto do jego kontakiu z wodq).

Zasilacza nie wolno ktas$¢é na ziemi.

WAZNE INFORMACJE
Kabla wyjsciowego niskiego napiecia w zadnym wypadku nie wolno skracaé ani przedtuzaé.

min. 30 cm/ 12"

WAZNE INFORMACJE
Kabel wyjsciowy niskiego napiecia umies¢ w taki sposdb, aby tarcza tngca nigdy sie z nim nie stykata.

WAZNE INFORMAC JE
Przed czyszczeniem i naprawami przewodu ograniczajgcego wyjmij wtyczke w celu odigczenia stacji
tadujacei.

Podtgczanie stacji tadujgcej
Podtgcz wyjsciowy kabel niskiego napiecia do stacji tadujqcej.

WAZNE INFORMACJE
Nie wolno wykonywaé nowych otworéw w podstawie. Podstawe mocuj w podtozu
wytgcznie z uzyciem istniejgcych otworéw.

WAZNE INFORMAC JE
Nie stawaj ani nie chodz po podstawie stacji tadujgce;j.

tADOWANIE AKUMULATORA

Po podtqczeniu stacji tadujqcej, robot koszgey mozna zaczqé tadowaé.
Kosiarke umies¢ prawidtowo w stacji fadujqcej, fak aby styki tadujgce byty podtgczone do stykéw wejsciowych urzqdzenia.
Poprawno$¢ podtgczenia mozna sprawdzié¢ w ponizszy sposéb:

Otwarz pokrywe panelu sterowania, nacisnij wytgeznik i sprawdz, czy miga symbol btyskawicy koto symbolu akumulatora ( {j] ¢
). Jezeli miga, oznacza fo, ze podiqczenie jest prawidtowe. Jezeli symbol btyskawicy nie jest widoczny, podtgczenie nie zostato
wykonane poprawnie. Gdy akumulator jest w petni natadowany, wy$wietli sig symbol petnej baterii (m ).

Umie$¢ kosiarke w stacji fadujgcej, aby akumulator natadowat sig podczas uktadania przewodu ograniczajgcego.
Jezeli akumulator jest roztadowany, jego petne natadowanie bedzie frwaé okoto 60-120 minut.

WAZNE INFORMACJE
Robota koszgcego nie wolno uzywaé do czasu zakonczenia instalacji przewodu ograniczajgcego.

INSTALACJA PRZEWODU OGRANICZAJACEGO

Przed rozpoczeciem uktadania przewodu ograniczajgcego w migjscach, w kiérych ma on zostaé zainstalowany zaleca sie skosié frawe. Utatwi to péZniejsze
mocowanie przewodu w ziemi. Dodatkowo zmniejszone zostanie ryzyko uszkodzenia przewodu przez kosiarke w trakcie eksploataci.

Przewéd ograniczajgcy mozna zainstalowaé w jeden z ponizszych sposobéw:

1. Mocowanie przewodu w ziemni za pomocg szpilek.

5 FIELDMANN
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Jezeli po pierwszych kilku fygodniach uzytkowania chcesz zmodyfikowaé potozenie przewodu ograniczajgcego warfo przymocowaé go za pomocqg szpilek
mocujgcych. Po kilku fygodniach frawa poro$nie przewdd, przez co nie bedzie on juz widoczny. Podczas instalacji uzyj mtotka/plastikowego pobijaka oraz szpilek
mocujgcych z zestawu.

2. Zakopanie przewodu.

Jesli na frawniku chcesz przeprowadzi¢ wertykulacje lub aeracje, przewdd ograniczajqcy zaleca sig zakopaé. W razie pofrzeby oba sposoby mozna tqczyé, 1j. jedng
cze$¢ przewodu ograniczajgcego zabezpieczyé za pomocq kotkdw, zas drugq zakopaé. Podczas zakopywania mozesz uzy¢ krawedziarki lub szpadla prostego.
Przewdd ograniczajqgcy musi by¢ utozony na gteboko$ci co najmniej 1 ¢cm i maks. 5 cm w ziemi.

Najlepsze potozenie przewodu ograniczajgcego

Przewdd ograniczajgcy musi by¢ utozony w taki sposéb, by:

e Wokét obszaru roboczego robota koszgcego powstata zamknigta petla. Nalezy uzywaé wytgeznie oryginalnego przewodu ograniczajgcego. Zostat on
zaprojektowany z uwzglednieniem odpornosci na wilgoé z gleby, kiéra mogtaby tatwo uszkodzié przewody.

¢ Dtugosé catkowita przewodu ograniczajgcego nie moze przekroczy¢ 300 metrdw.

Odlegto$¢ przewodu ograniczajgcego od przeszkdd musi uwzglednia sgsiedztiwo obszaru roboczego. Na ponizszym rysunku przedsftawiono prawidiowy sposéb
utozenia przewodu ograniczajgcego wokdt obszaru roboczego i wokét przeszkod. W celu okreslenia wiasciwych odlegtosci nalezy uzy¢ przyrzgdu pomiarowego
z zestawu (patrz: ,Lista czesci” na stronie 120)

5cm/2"
P A

Ocm

20cm/8" .l Iz 30cm/12"

Granice obszaru roboczego

Jesli obszar roboczy jest ofoczony wysokq przeszkodaq, takgq jak np. $ciana lub ptot, przewdd ograniczajgey nalezy utozy¢
w odlegtosci 30 cm od przeszkody. Zapobiegnie fo kolizji robota koszqcego z przeszkodq i zmniejszy proces Scierania jego
obudowy.

Okoto 20-centymetrowy obszar wokét statej przeszkody nie zostanie skoszony.

Jezeli obszar roboczy graniczy z matym rowem, takim jak np. klomb, niewielki nawis lub niski kraweznik (3-5 ¢cm), przewdd
ograniczajqcy nalezy utozy¢ 20 cm wewngfrz obszaru roboczego. To pozwoleni zapobiec wjezdzaniu két kosiarki do rowu
lub na kraweznik.

Okoto 12-centymetrowy obszar wokdt rowu/kraweznika nie zostanie skoszony.

Jesli obszar roboczy graniczy z brukowang lub podobng powierzchniq znajdujgeq sie na poziomie frawnika, robot
koszqcy moze po niej czgsciowo przejechac. W takim przypadku przewdd ograniczajgey powinien byé utozony 5 cm od X
krawedzi wybrukowanej powierzchni. N

wheo, 4\\4\\ )
Cata trawa wzdtuz chodnika zostanie skoszona. —
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Jesli obszar roboczy jest podzielony brukowang nawierzchnig znajdujgcq sie na poziomie frawnika, robot koszqcy moze N e
po niej przejechaé. Korzystne moze byé utozenie przewodu ograniczajgcego pod ptytkami. Przewdd ograniczajqey
mozna utozy¢ réwniez w szczelinach pomiedzy ptytkami. Upewnij sig, czy ptytki znajdujq sie na jednym poziomie z
tfrawnikiem, tak by mozna byto zapobiec nadmiernemu zuzyciu robofa koszqcego.

Uwaga: Robot koszqcy nie powinien przejezdzaé po zwirze, Scidtce i podobnych materiatach, kiére mogtyby uszkodzi¢
jego noze.

WAZNE INFORMAC JE

Jezeli obszar roboczy sgsiaduje ze zbiornikami wodnymi, zboczami, przepasciami

lub drogami publicznymi, przewdd ograniczajgcy nalezy uzupetnié kraweznikiem lub
podobnym elementem. Jego wysoko$é to minimum 15 cm. Dzigki powyzszej procedurze
mamy pewnosé, ze robot koszgcy w zadnych okolicznosciach nie opusci obszaru
roboczego.

Granice w ramach obszaru roboczego
Przewodu ograniczajgcego uzywaj do wyznaczania powierzchni w obszarze roboczym, fworzqc wydzielone wyspy wokét
nieodpornych na kolizje przeszkéd, takich jak klomby, krzewy, fonfanny...
Przeszkody odporne na kolizje, takie jak drzewa, stupy felefoniczne lub elekiryczne, czy basen o $cianie wyzszej niz 15 cm, nie
muszq by¢ odgraniczane za pomocq przewodu ograniczajgcego.

Kosiarka po natrafieniu na takie przeszkody autfomatycznie sig obraca.
Ut6z przewdd w kierunku obszaru, ktéry ma zostaé wydzielony oraz wokét niego, a nastepnie wré¢ do niego tq samg droga.
Jezeli korzystasz ze szpilek mocujgcych, przewdd powinien zostaé¢ utozony na frasie powrotnej pod tymi samymi szpilkami.
Jezeli odcinki przewodu ograniczajgcego prowadzqce do wyspy i od niej, sq utozone blisko siebie, robot koszgcy moze po
nich przejezdzac.

Przewéd ograniczajqcy nie moze sig jednak krzyzowaé na drodze do wyspy i z niej.

Przeszkody o tagodnym nachyleniu, takie jak skaty lub duze drzewa z podniesionymi korzeniami, powinny by¢ oddzielone
wysepkq lub usuniefe. Jesli ta zasada nie zostanie zachowana, robot koszgcy moze sig poslizgnaé na fego typu przeszkodzie,
co doprowadzitoby do uszkodzenia nozy lub blokady urzqdzenia.

Przej$cia podczas koszenia
Nalezy unikaé dtugich i wgskich przej$é oraz obszaréw wezszych niz 50-70 cm. Gdy robot kosi, istnieje ryzyko, ze w takiej
strefie bedzie sig porusza¢ zbyt dtugo. W efekcie frawnik bedzie nadmiernie rozjechany.

Utozenie przewodu ograniczajgcego
Jesli chcesz zamocowa¢ przewdd ograniczajgey za pomocq szpilek:
e Sko$ frawe bardzo krétko za pomocq standardowej kosiarki lub podkaszarki i utéz przewdd blisko ziemi, tak aby zmniejszy¢ ryzyko jego przeciecia lub

uszkodzenia izolacji przez robota koszqcego.
*  Przewdd ograniczajgcy umiesé tuz nad ziemiq, tak aby odlegto$é migdzy nim a podtozem byta mniejsza niz 1 cm na wypadek, gdyby E
kosiarka musiata nad nim przejechaé. Szpilki umieszczaj blisko siebie, w odlegtosci okoto 1 m. Al ¥ VA

Za pomocg miotka wbij je w ziemie. Podczas wbijania szpilek nalezy zachowaé ostroznosé i zadbaé o to, aby przewdd nie byt zbyt
naprezony. Unikaj ostrych zagie¢ przewodu.

Jezeli chcesz zakopaé przewdd ograniczajqcey:
e Przewdd ograniczajgcy musi by¢ utozony w ziemi na gtebokosci co najmniej 1 cm i maks. 5 cm. Podczas zakopywania mozesz uzyé krawedziarki lub szpadia
prostego.

Podczas uktadania przewodu ograniczajgcego skorzystaj z dostarczonego w zestawie przyrzqdu pomiarowego. Pomoze ci on w tatwym okresleniu prawidtowej
odlegtosci pomigdzy przewodem ograniczajgcym i granicq lub przeszkoda. Przyrzqd pomiarowy jest dostarczany oddzielnie, poza zestawem.

WAZNE INFORMACJE
Nadmiar przewodu nie moze byé przechowywany w szpulach.
Takie rozwigzanie mogtoby prowadzi¢ do zaktdcen pracy robota koszgcego.

Poczqtek przewodu ograniczajgcego znajduje sie na jednym ze ztgczy z tytu stacji tadujqcej i biegnie pod nig. Uktadaj stopniowo przewdd w kierunku przeciwnym do
ruchu wskazéwek zegara, tak jak wskazujqg strzatki na ponizszym rysunku. Wokét granic kabel nalezy utozy¢ luzno. Jesli natrafisz na obszar lub obiekt wymagajgcy
zachowania osfroznosci lub specjalnego wydzielenia, pamietaj, by starannie utozyé tam przewdd ograniczajqey. (patrz: ,Granice obszaru roboczego” na stronie 127
i ,Granice w ramach obszaru roboczego” na stronie 128)
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W przypadku instalacji przewodu ograniczajgcego w rogu trawnika, kgt naroznika musi byé wigkszy niz 100 stopni, zalecamy 135 stopni. Kgty rogéw mniejsze ponizej
100 stopni nie sq korzystne z punktu widzenia ruchu robota koszgcego i koszenia.

o
3

Szeroko$¢ pomiedzy 2 liniami przewodu ograniczajgcego w przejsciach powinna by¢ wieksza niz 50 cm. Jezeli kosiarka b k R

musi przejechaé przez przejscie o szeroko$ci mniejszej niz 50 ¢m, strefa robocza powinna byé oddzielona. Pafrz: , Trawnik o | @

ze strefq gtéwnq i podstrefami” na stronie 123. B

Wydtuzenie przewodu ograniczajgcego

Przewdd ograniczajgcy mozna w tatwy sposéb wydtuzyé skrecajqc ze sobq dwa korice poszczegdinych drutdw. o 2]
Do zabezpieczenia fgczonej czesci przewoddw mozesz uzy¢ tasmy izolacyjnej. :\ //:1
Dtugos¢ catkowita przewodu ograniczajgcego nie moze przekroczy¢ 300 metrow. §
: 5] o
WAZNE INFORMACJE -~\\\\\ ~
Pamietaj, aby uzyé tasmy izolacyjnej do ochrony potgczonych czesci przewodu, w przeciwnym % @

razie bowiem wilgoé w glebie mogtaby doprowadzi¢ do utlenienia niezabezpieczonych drutéw
i w efekcie przerwaé obwéd.

PODLACZANIE PRZEWODU OGRANICZAJACEGO

Po zakonAczeniu uktadania przewodu ograniczajgcego i poprowadzeniu go z powrofem do stacji tadujqcej,
pozostaty przewdd mozna odcigé za pomocg kombinerek i podiqczy¢ jego koniec do lewego ztgcza
oznaczonego literg "B".

Czestotliwosé przewodu ograniczajgcego fo 0-148,5 kHz.

KONTROLA PRZEWODU OGRANICZAJACEGO

Sprawdz sygnat przewodu ograniczajgcego na podstawie dwukolorowego wskaznika LED w stacii fadujqcsj.
Jesli lampka ta $wieci sie ciggtym zielonym $wiattem, oznacza to, ze przewdd ograniczajqey i zasilacz sq prawidtowo podtgczone.
Jezeli robot koszqcy nadal sig taduje, wskaznik LED $wieci sig na czerwono.
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Migajqce zielone Swiafto 0znacza, ze przewdd ograniczajqcy nie zostat podigczony lub jest przerwany. Sprawd?z, czy 2 ziqcza sq dobrze podtgczone do kofcow
przewodu ograniczajgcego.

Stan dwukolorowego sygnalizatora LED Zielony Czerwony
Zasilacz i przew6d ograniczajqcy sq prawidtowo podtgczone do zasilacza. Swieci sig nie $wieci sig
Robot koszqcy taduje sie w stacji tadujqcej nie $wieci sig Swieci sig
Przew6d ograniczajgey jest przerwany lub nie zostat podtgczony do stacji tadujgce; miga nie $wieci sig
Awaria zasilacza lub zanik zasilania nie Swieci sig nie $wieci sie

PIERWSZE URUCHOMIENIE

Przed przystapieniem do uzywania robota koszgcego nalezy najpierw ustawic date i godzine.

1.

o~ wN

Umiesé kosiarke w jej obszarze roboczym.

Otwdrz pokrywe panelu sterowania i nacisnij wytgcznik (!)

PotwierdZ hasto (patrz: wskazéwki w czesci .Zabezpieczenie” na stronie 134). Po otworzeniu pokrywy panelu sterowania musisz potwierdzié hasto.
Ustaw lokalng date i godzine. Szczegétowy opis tej procedury mozna znalezé w czesci ,Ustawienia” na stronie 134.

Naciénij przycisk START ( ) i zamknij pokrywe, kosiarka bedzie przez 2 sekundy wydawaé sygnat dZwiekowy, a nastepnie uruchomi sie.

PARKOWANIE TESTOWE W STACJI tADUJACEJ

Przed przystqpieniem do uzytkowania robota koszqcego sprawdz, czy urzqdzenie jest w stanie podgzaé za przewodem ograniczajgeym az do stacji tadujqcej i ze
bezproblemowo w niej zaparkuije.

Przeprowadz nastepujqcy test:

Zastosuj procedury z akapitu ,Pierwsze uruchomienie” na stronie 130,

1.

2.
3.

gdy kosiarka bedzie sig poruszaé po obszarze roboczym, naciénij przycisk STOP na urzqdzeniu.

Otworz pokrywe panelu sterowania, potwierdz hasto, nacisnij przycisk STACJA (ﬁ), a nastepnie zamknij pokrywe.

Kosiarka bedzie podgza¢ zgodnie z ruchem wskazéwek zegara wzdtuz przewodu ograniczajgcego az do stacji tadujqcej, w kiérej nastepnie zaparkuje. Test
uznaje sie za zaliczony, jesli robot prawidtowo podgza za przewodem ograniczajgeym do sfacji tadujqcej i zaparkuje w niej juz przy pierwszej prébie. Jezeli
pierwsza préba parkowania sig nie powiedzie, robot koszqcy automatycznie przystqpi do kolejnej proby. Instalacja nie zostata przeprowadzona prawidtowo, jezeli
kosiarka do zaparkowania w stacji tadujgcej potrzebuje co najmniej dwdch préb. W takim przypadku sprawdz, czy stacja tadujgca oraz przewdd ograniczajacy
zostaty zainstalowane zgodnie ze wskazéwkami w rozdziatach ,Instalacja i podtgczenie stacji tadujgcej” na sfronie 125, ,Instalacja przewodu ograniczajgcego”
na stronie 126 i ,Kontrola przewodu ograniczajgcego” na stronie 129.

WAZNE INFORMACJE
Z funkcji STACJA mozna skorzystaé tylko, jesli robot koszgcy znajduje sie na obszarze roboczym.
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5. PANEL STEROWANIA

Pokrywa panelu sterowania stuzy do ochrony wyswietlacza przed dtugotrwatym narazeniem na promieniowanie stoneczne. Bez fego zabezpieczenia wyswietlacz
szybko uszkodzitby sig pod wptywem mocnych promieni stonecznych, a przy fym skrécitaby sie jego zywotnos¢.

Po otworzeniu pokrywy uzyskasz dostep do panelu sterowania.
Za jego pomocqg wprowadza sig wszystkie komendy i ustawienia robota koszgcego.
Wszystkie funkcje sq dostepne w kilku menu.

Panel sterowania sktada sie z wyswietlacza oraz szesciu przyciskow.
Wszystkie informacje sq pokazywane na wyswietlaczu, a ustawienia wprowadza sig za pomocq przyciskow.

WAZNE INFORMACJE

Po skonczeniu operacji na panelu sterowania zamknij zawsze jego pokrywe - umozliwi to
uruchomienie robota koszgcego. Jezeli pokrywa nie jest zamknieta, na wyswietlaczu pojawi
sie komunikat ,Close Cover (Zamknij pokrywe)” i kosiarka nie uruchomi sie.

Po wecisnieciu przycisku STOP i ofworzeniu pokrywy, pojawi sie ekran gtéwny, na kiérym wys$wietlana jest data, godzina, wybrana strefa czasowa, stan czujnika
deszczu oraz stan akumulatora.

e Jezeli timera nie ustawiono na zadng zaplanowang prace dzienng, w gérnej czesci wyswietlacza pokaze sig komunikat ,Standby (Tryb

gotowosci)”.

e Jezeli timer ustawiono na prace dzienng, w gérnej czes$ci ekranu wyswietli sie wybrana strefa robocza.

e Symbol deszczu (.) sygnalizuje, ze czujnik deszczu jest aktywowany (wigczony).
Jezeli czujnik deszczu nie jest aktywowany (jest wytgczony), symbol ten nie pojawi sie.

e Symbol stanu akumulatora (@]) pokazuje poziom jego natadowania.
Szes$é przyciskéw jest podzielonych na dwie grupy: przyciski wyboru operacii oraz przyciski wielofunkcyjne.

WYBOR OPERACIJI
Do przyciskéw wyboru operacii zaliczajq sie:
Symbol Nazwa przycisku Funkcja
ﬂ‘ W GORE Przesuniecie kursora do géry lub zwigkszenie warto$ci numerycznej
U, W DO Przesunigcie kursora w dét lub zmniejszenie wartosci numerycznej
D WSTECZ Opuszczenie akfualnego inferfejsu, powrdt do wyzszego poziomu menu

PRZYCISKI WIELOFUNKCYJNE

Symbol Nazwa przycisku Funkcja
Funkcja gtéwna: reczne uruchamianie kosiarki
&) START
Wtérna: przesuniecie kursora w lewo
1. Wystanie robota z powrofem do stacji tadujqcej i zakoficzenie aktualnej pracy (jesli po catkowitym
natadowaniu kosiarki nie uptynat jeszcze zaplanowany czas, urzqdzenie ponownie przystqgpi do prac)
ﬁ —p STRONA GEOWNA 2. przesuniecie kursora w prawo
3. aktywacja koszenia na przewodzie ograniczajgeym: wyjazd kosiarki ze stacji fadujgcej po nacisnieciu
przycisku ,STACJA”
Jedno naciénigcie: Wiqczenie urzqdzenia
O @ WYLACZNIK Wcisniecie przycisku na 3 sekundy: wytqgczenie urzqdzenia

Wybierz, aby przej$¢ do podmenu lub potwierdzi¢ poszczegdine ustawienia

Zazwyczaj wykorzystywane sqg gtéwne funkcje tych dwéch przyciskéw.

Tylko w trakcie procesu konfiguracji, po naciénieciu przycisku SET (@), wywotana zostanie dodatkowa funkcja tych dwéch przyciskéw.
Po zakonAczeniu ustawien funkcja wtérna tych dwdch przyciskéw zostanie zablokowana i aktywna bedzie funkcja gtéwna.

Dwa przyciski wielofunkeyjne oferujq rézne funkcje zalezne od miejsca w strukturze menu.
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6. FUNKCJE MENU | JAK JE USTAWIC

MENU GtOWNE

Po nacisnigciu przycisku STOP i otworzeniu pokrywy, nacisnij przycisk SET na panelu sterowania - na wy$wietlaczu pojawi sig menu gtéwne.

Menu gtéwne obejmuje czfery opcje:
e Timer

Podziat na strefy
 Ustawienia

 Zabezpieczenia

Kazde z menu ma wiele podmenu.
Za ich posrednictwem uzyskasz dostep do wszystkich funkcji umozliwiajgcych konfiguracjg robota koszgcego.

Przechodzenie pomiedzy menu

Do przechodzenia pomiedzy menu gtéwnym i podmenu mozesz uzy¢ przyciskéw wyboru operaciji oraz przyciskéw wielofunkeyjnych.

Po nacisnigciu przycisku SET (@) przejdziesz do menu gtéwnego, nasfepnie za pomocq strzatki w prawo (‘g =) mozesz przesuwaé kursorem i wybieraé
podmenu; ponowne naciéniecie przycisku SET potwierdza wybér i umozliwia przejscie do podmenu. Po zakoAczeniu konfiguracji w podmenu mozesz za pomocq
przycisku POWROT (D) powréeié do wyzszego poziomu lub mozesz zamknaé pokrywe i wrécié bezposrednio do ekranu gtéwnego.

Podmenu

Niektére podmenu posiadajg domyslnie ustawione opcje wyboru. Oznacza fo, ze opcje fe zostaty wybrane. Po nacinieciu przycisku W DO (ﬂ) mozesz przetqczaé
si¢ pomiedzy ,On (Wt.)"i,0ff (Wyt.)", w zalezno$ci od fego, czy chcesz aktywowaé dang funkcje.
W niekférych podmenu za pomocg panelu sterowania nalezy wprowadzié¢ okreslone informacje (data, godzina...).

Menu gtéwne:
Menu gtéwne
&) O
Timer Podziat na strefy Ustawienia Zabezpieczenie
Podmenu:
Czas
Ktéry dzien Ktéra strefa Kiorg
godzina
I | [ Podziat na strefy
Niedz. WL/WYL 00:00-00:00
Pon. Strefa 1
Wt. Strefa 2
$r. Strefa 3
Czw. Strefa 4
Pt.
Sob.
Caly tydzien
O Ustawienia [@]
| Zabezpieczenie
" Czujnik Protokét s I
Data/Czas Energia deszezu Reset bledéw § )
o ||e2
' I | I |k
K |
[ | [ | [ | HEE
e} N >
S ) 2 g2 =
£ z ] c 2|23
£ 8 3 9Q (3 8 g2l|%8
£ 8 £ e 3 & AR
I o kY < < 9 c 3
z = S 2% |3¢
=1 =Y
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TIMER

Aby osiggna¢ najlepsze wyniki unikaj zbyt czestego koszenia. Jesli kosiarka bedzie kosi¢ zbyt czesto, frawnik moze wyglgdaé na zbytnio ulezaty. W takim przypadku
urzgdzenie bytoby tez narazone na nadmierne zuzycie.

Funkcja fimera umozliwia ustawianie pory dnia, w kiérej robot nie powinien kosié frawy — moze to byé np. czas, gdy dzieci bawiq sie w ogrodzie.

Uzyj funkcji aktywacji timera (patrz: ,Uruchamianie fimera”), aby zapobiec rozdeptywaniu frawnika.

Przed wiqczeniem urzgdzenia oblicz czas pracy kosiarki przy uwzglednieniu wydajnosci roboczej zgodnie z ponizszq tabelq.

Tabelaryczna wydajno$¢ pracy

Model Wydajnos¢ pracy

FZRR 5650-A Okoto 15 m? na godzing

FZRR 5950-A Okoto 15 m? na godzing
Przyktad

Jesli na obszar roboczy ma powierzchnie 300 m?, robot koszgey typu FZRR 5950-A moze pracowaé 20 godzin dziennie. Ten ¢zas obejmuje zaréwno czas koszenia,
jaki czas fadowania.
Czasy fe sq przyblizone i zalezq na przyktad od jakosci frawy, ostrosci noza i wieku akumulatora.

WAZNE INFORMACJE
Korzystaj z timera, tak by trawa nie byta koszona w czasie gdy na trawniku przebywajq dzieci lub zwierzeta domowe.

Jesli pozwala na to rozmiar trawnika, jako$¢é trawy mozna dodatkowo poprawié, koszqc jg co drugi dzied zamiast kilku godzin dziennie. Trawie stuzy réwniez petny
odpoczynek przez co najmniej frzy dni raz na miesiqc.

PODZIAL NA STREFY

W tej czeSci dowiesz sig przede wszystkim, jak stworzyé podstrefy dla robota koszgcego. Informacie o podziale trawnika na strefy znajdziesz w akapitach , Typy
frawnikéw” na stronie 123 i ,Instalacja przewodu ograniczajgcego” na stronie 126.

Uwaga:
W przypadku podziatu na strefy robot koszgcey powinien wyjechaé ze stacji fadujqcej.
Podziatu na strefy mozna dokona¢ ustawiajqc rézne zapisane punkty dia réznych stref pracy.

Zapisany punkt o jeden punkt na przewodzie ograniczajgcym oraz potozenie ' @ 1j 3] @ i ’

poczqtkowe robofa koszqcego w poszczegdinych sfrefach pracy. i Zopisunyﬁﬁkf 2

W strefie gtéwnej wsfepnie ustawionym zapisanym punktem jest miejsce lokalizacji stacji Strefa 3 Strefa 2

tadujqce;j.
— STACJA £

WAZNE INFORMACJE
Zapisanego punktu nie mozna ustawié przy rogu i przy wgskim

przejsciu. e
— Strefa gtéwna
Strefa 4

- (Strefa 1)
=
=

s e e =Y AT

- = o &

Kolejne zapisane punkty ustawisz zgodnie z ponizszymi procedurami:
r' - ‘!

1. SprawdZ, czy kosiarka jest prawidtowo zaparkowana w stacji tadujace;.
2. Otwérz pokrywe panelu sterowania i naciénij przycisk SET, aby wej$é do menu gtéwnego. L e
3. Nacisnij przycisk w prawo (4 =>) w celu przesuniecia kursora na symbol podziatu na strefy,

b &

4. Naciénij przycisk SET w celu potwierdzenia wyboru ustawienia stref, na ekranie pojawi sie ,Add Zone-2 (Dodaj Strefe-2)". <Dividing Zones>

Add Zone-2

5. Naciénij przycisk SET w celu rozpoczecia konfiguracji. Robot koszacy wyjedzie ze stacji tadujgcej, obréci sie o 180 stopni i zacznie
sie poruszaé wzdtuz przewodu ograniczajgcego w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara. Na wyswietlaczu pojawi sie ,GO (JADE)".

6. Gdy kosiarka ustawi sig w pozycji odpowiedniej do ustawienia zapamietanego punktu 2 (patrz przyktady na rysunku powyzej), <Dividing Zones>
nacisnij przycisk STOP na urzqdzeniu. Robot zatrzyma sie w tym punkcie i zapamieta go jako zapisany punkf 2. Zone-2 Finished
Na wys$wietlaczu pojawi sig komunikat ,Zone-2 Finished, Next Zone... (Strefa 2 zakoAczona, Kolejna strefa...)” Next Zone...

7. Naciénij przycisk SET w celu kontynuowania ustawier kolejnego zapisanego punktu zgodnie z powyzszymi procedurami.

Rzeczywista doktadna pozycja poczgtkowa w kazdej podstrefie bedzie sig nieco rézni¢ od zapisanego punktu.
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Jesli chcesz zmienié lub zmodyfikowaé podziat na strefy, mozesz je od razu ponownie ustawic, wykonujqc powyzsze kroki; stare ustawienia zostanq zastqgpione

nowymi.
Podczas ustawiania podziatu na strefy robot nie kosi.

USTAWIENIA

Data / godzina
DomysIny format daty to rok/miesigc/data, godzina wykorzystuje format 24-godzinny.

1. Otworz pokrywe panelu sterowania i naciénij przycisk SET, aby wej$é do menu gtéwnego.
2. Naciénij przycisk w prawo (-’A\ ) w celu przesuniecia kursora na symbol Ustawienia (@),
3. Naciénij przycisk SET w celu wejscia do podmenu Ustawienia,

4. Naciénij przycisk SET w celu wejscia do inferfejsu ustawier Daty/Godziny.
5. Naciénij przycisk W DO (ﬂ) lub DO GORY (ﬂ ) w celu zmiany cyfr odpowiadajgcych ROKOWI,

Nacisnij przycisk w prawo (-ﬁ I:>) w celu przesuniecia kursora na cyfry prezentujgce MIESIAC lub DATE,
Naciénij przycisk W DOE (1) lub DO GORY (ﬂ) w celu zmiany cyfr odpowiadajgcych MIESIACOWI lub DACIE.

GODZINE ustaw na panelu sterowania za pomocg procedur analogicznych do te, kidre opisano powyzej.

8. Nacisnij przycisk SET, aby potwierdzié¢ ustawienia daty/czasu.

Energia

Do wyboru mamy dwa fryby zuzycia energii:

Normalny - predko$é ruchu kosiarki i predkos¢ koszenia sq takie, jak podano w danych technicznych (patrz: rozdziat
10).

Ten tryb jest uzywany do normalnego koszenia trawy lub do koszenia frawy o wysokosci powyzej 8 cm. Kosiarka jest
ustawiona domysInie w tym frybie.

ECO - predkos$¢ ruchu robota koszgcego i predkosé koszenia sq obnizone o 10-30% w poréwnaniu z normalnym trybem.

1.Date/Time
2. Energy

3.Rain Sensor
4.Reset
5.Error log

<Date>

2018 -05-24
Thu

<Time>

14 :58 :30

<Energy>
1.Normal
2.ECO

Ten tryb zaleca sie uzywaé podczas koszenia nizszej frawy, w ramach codziennej konserwacii trawnika lub do koszenia w nocy.

Tryb zuzycia energii ustaw na panelu sterowania za pomocg procedur analogicznych do te, kidre opisano powyzej.

Czujnik deszczu

Robot koszgcy moze kosié réwniez w deszczu oraz przy wysokiej wilgotnosci, jednak mokra trawa tatwo
przywiera do urzqdzenia i woéwczas istnieje wigksze ryzyko poslizgniecia sie na stromych zboczach.

Czujnik deszczu jest domysinie wigczony.

Do aktywacji / dezaktywacji czujnika deszczu zastosuj na panelu sterowania procedury analogiczne do tych,
kt6re opisano powyzej.

<Rain Sensor>
1.0n
2.0ff

Reset
Reset powoduje skasowanie ustawien podziatu na podstrefy i timera, diatego tez zasadno$é uzycia tej funkcji
nalezy wczesniej przemyslec.

<Reset>

Confirm Reset?

<Monday>
OFF Zonel
10:00->12:30

ZABEZPIECZENIE

Ustawienie czferocyfrowego hasta blokady ekranu wyswietlacza moze zapobiec uzyciu robota koszgcego bez
nadzoru przez dzieci oraz inne 0soby niezaznajomione z bezpieczng obstugq urzqdzenia.

Ta opcja spetnia réwniez funkcje zabezpieczenia przed kradziezq i uniemozliwia osobom niepowotanym
sterowanie kosiarka.

Hastem domysinym jest: 0000
W razie pofrzeby hasto mozna zmienié, ustawiajgc nowe hasto.

<Security>

Old Password
0 000

Do zmiany hasta na panelu sterowania zastosuj procedury analogiczne do tych, kiére opisano powyze;.

Blokade ekranu mozna wigczyé lub wytgczy€.
Jesli wiqczysz blokade ekranu, robot zazqda hasta po kazdym ofworzeniu pokrywy.
Blokada ekranu jest ustawiona domysinie na ,WYL".

<Security>

New Password

1 000 ON

<Security>

New Password
1 000 OFF

W celu aktywacji / dezaktywacji blokady ekranu na panelu sterowania, zastosuj procedury analogiczne do fych, kfére opisano powyzej.
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7. SPOSOB UZYCIA

tADOWANIE ROZEADOWANEGO AKUMULATORA (PATRZ: ,tADOWANIE AKUMULATORA”)

OSTRZEZENIE
Przed uruchomieniem robota koszacego przeczytaj uwaznie instrukcje bezpieczenstwa.

OSTRZEZENIE
Rece i nogi trzymaj w odpowiedniej odlegtosci od obracajagcych sie nozy. Nigdy nie umieszczaj rgk
i nég w poblizu obudowy kosiarki, gdy jej silnik pracuje.

OSTRZEZENIE
Nie uzywaj kosiarki, jezeli w obszarze koszenia znajdujqg sie inne osoby, zwtaszcza dzieci lub
zwierzeta domowe.

WLACZANIE

Kosiarke mozna uruchomié na dwa sposoby:
szybki rozruch przez reczne wcisniecie przycisku START (@) oraz automatyczny rozruch na podstawie ustawien timera.

Szybki start
Gdy robot koszqcy stoi w swoim obszarze roboczym, szybki rozruch wykonasz weiskajgc przycisk START.

1. Przesun kosiarke do strefy roboczej, ktérg zamierzasz kosic. é@ ®>
2. Otwérz pokrywe panelu sterowania i wigcz kosiarke naciskajge wytgeznik = = <

- ) . ) NRO)) )
3. nacisnij przycisk START (@), a nastepnie zamknij pokrywe. {@—9 i

Robot koszgey uruchomi sig i bedzie pracowaé do czasu spadku napiecia akumulatora, nastepnie automatycznie powrdei do stacji tadujace;.
Mozesz réwniez nacisngé przycisk STOP w celu wezesniejszego recznego zatrzymania kosiarki.

Koszenie nad przewodem ograniczajgcym
Robot moze skosié frawe takze nad przewodem ograniczajgeym, kiérg omija podczas koszenia w obszarze roboczym.
Koszeniem trawy nad przewodem ograniczajgcym mozna sferowag tylko recznie.

Operacje te przeprowadza sie w nastepujacy sposob:

D

Nacisnij przycisk STACJA ( )
Zamknij pokrywe.

1. Sprawdz, czy kosiarka jest prawidtowo zaparkowana w stacji tadujace;.

2. Otworz pokrywe panelu sterowania {=l
3. Jesli blokada ekranu jest aktywna (wtgczona), wprowadz hasto d Q [1
N (
5.

—

Robot opusci stacje tadujqcq, obréei sig o 180 stopni i przystapi do koszenia trawy nad przewodem. ‘
Przed uruchomieniem farczy tnqcej, przez 2 sekundy bedzie stychaé 5 sygnatéw dzwigkowych.

Gdy robot koszqcy zakonczy jeden przejazd wzdtuz przewodu ograniczajgcego, dotknie stacji tadujqcej i obrdci sig 0 180 stopni. Nastepnie powrdci wzdtuz przewodu
ograniczajgcego do stacji fadujgcej, jednak tym razem bez koszenia. PéZniej przestanie pracowaé i zaparkuje w stacji fadujqcej.

WAZNE INFORMACJE
Aby zapewnié mozliwie najlepsze koszenie wzdiuz przewodu ograniczajgcego, nalezy usungé wszystkie znajdujgce sie w jego
poblizu przeszkody, ktére mogtyby spowodowaé aktywacje czujnika uderzenia, np. gatezie, kamienie, zabawki czy owoce.

Uruchamianie timera
Podczas konfiguracii timera uzyj ponizszej sekwengcji:

Ktéry dzien-> Ktéra strefa-> Ktéra godzina * 8y
1. Otwérz pokrywe panelu sterowania i naciénij przycisk SET, aby wej$é do menu gtéwnego.
2. Kursor znajduje sie na symbolu TIMER, nacisnij przycisk SET i wejdZ do podmenu.

G;
b &

5
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1-Mondzy <Monday> <Monday>
2.Tuesday

ON Zonel ON Zonel
3.Wednesday —> —>
4.Thursday 10:00->12:30 10 :00->12:30

3. Opisane w rozdziale ,Data / godzina” na stronie 134procedury na panelu sterowania zastosuj do konfiguracji timera dla potrzeb koszenia trawy w rézne dni
i w roznych strefach.

Po zakonczeniu ustawien upewnij sie, czy kosiarka prawidiowo parkuje w stacji tadujgcej, tak by pdzniej, o okreslonej porze, mogla sie
automatycznie uruchomié.

Uwaga:

1. Dla kazdego dnia mozesz wybraé tylko jedng strefe roboczq.
(Dla okreslonego dnia mozesz wybraé dowolng zdefiniowang strefe. Jesli nie podzielisz obszaru na strefy, strefa gtdwna bedzie ustawiona domysinie jako Strefa
D
Jezeli danego dnia nie chcesz kosié trawy, przy pozycji Strefa wybierz opcje ,OFF (WYL)".

2. Dla kazdego dnia mozesz wybraé tylko jeden czas pracy.

Jezeli po pierwszym uzyciu funkcji timera stwierdzisz, ze trawa w ktdrej$ ze stref nie zostata dobrze skoszona, mozesz zmodyfikowaé ustawienia timera w jeden
z dwdch ponizszych sposobéw:

1. wybierz kolejny dzief, w ktérym w danej strefie bedg ponownie przeprowadzane prace;

2. wydtuz czas pracy w danej strefie, fak by kosiarka nastepnym razem na tym obszarze kosita dtuzej.

Wiecej informacji o zalezno$ci pomiedzy diugosciq czasu pracy a powierzchnig trawnikéw znajdziesz w rozdziale ,Timer” na stronie 133.

ZATRZYMANIE

Nacisnij przycisk STOP, robot koszqcy zatrzyma sie, zatrzyma sig réwniez silnik tarczy tnqce;j.

W przypadku gdy kosiarka zostata uruchomiona za pomocq szybkiego rozruchu: jesli po nacisnigciu przycisku STOP chcesz ponownie
uruchomi¢ kosiarke do codziennej pracy, postepuj zgodnie z procedurami w rozdziale ,Szybki start” na stronie 135.

Jezeli kosiarka zostata uruchomiona za pomocg fimera: po nacisnigciu przycisku STOP nie bedzie kontynuowaé pozostatego
dziennego planu pracy, pozostanie w stacji tadujgcej do czasu skasowania dziennego planu pracy i uruchomienia jej za pomocq
szybkiego rozruchu lub do czasu aufomatycznej dezaktywacji fimera usfawionego na kolejny dzien.

WYLACZANIE
1. Naciénij przycisk STOP
2. Nacisnij i przytrzymaj wytqcznik (!) przez 3 sekundy, by wytqczyé zasilanie.

Robota koszgcego wytgczaj zawsze, jesli wymaga on konserwacji lub jesli frzeba go przenies¢ poza obszar roboczy.

USTAWIENIA WYSOKOSCI KOSZENIA

Wysoko$¢é koszenia mozna ustawié w zakresie od 3 do 5 cm.
Jak ustawié wysoko$¢ koszenia:
1. Naciénij przycisk STOP w celu zatrzymania robota koszgcego i otworzenia pokrywy.
2. 0Obréé pokretto w celu wyregulowania wysokosci do zgdanego potozenia.
e Obrét zgodnie z ruchem wskazéwek zegara zwigksza wysoko$¢é koszenia.
e Obrot w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara zmniejsza wysoko$¢ koszenia.

WAZNE INFORMACJE

W pierwszym tygodniu po instalacji wysoko$é ciecia nalezy ustawi¢ na MAX (5 cm), w celu
unikniecia uszkodzenia przewodu ograniczajagcego. Pézniej wysokoéé koszenia mozna co drugi
tydzien stopniowo zmniejszaé do czasu osiggniecia docelowej wysoko$ci.
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8. KONSERWACJA

Regularnie sprawdzaj i czy$¢ robota, a w razie potrzeby wymieniaj zuzyte czesci, aby zwiekszy¢ jego niezawodnos¢ i zapewnié dtuzszq zywotnosé. Dodatkowe
informacije dotyczqce czyszczenia znajdziesz w rozdziale ,Czyszczenie” na stronie 137,

Po rozpoczeciu korzystania z robota koszgcego nalezy raz w tygodniu sprawdzacé tarcze tngeq. Jesli poziom zuzycia w tym czasie byt niski, odstepy pomiedzy
kontfrolami mozna wydtuzy¢.

Nalezy zadbaé o to, by farcza tngca obracata sie ptynnie. Krawedzie nozy nie mogq byé uszkodzone. Zywotmno$é nozy moze byé rézna - zalezy ona migdzy innymi od
ponizszych czynnikow:

e (zas pracy i rozmiar obszaru roboczego

e Typtrawy

e Typgleby

¢ Obecno$é przedmiotéw, takich jak szyszki, opadte owoce, zabawki, narzedzia, kamienie, korzenie itp.

Standardowa zywotno$¢ wynosi 2-4 miesigce w przypadku uzycia na powierzchniach ponizej 300 m? i dtuzej dla mniejszych obszaréw.
Procedure wymiany nozy opisano w rozdziale ,\Wymiana nozy” na stronie 138.

WAZNE INFORMACJE
Praca ze stepionymi nozami skutkuje gorszymi wynikami koszenia. Krawedzie trawy nie sq koszone czysto i wymagajqg wiekszego
nakitadu energii, co powoduje, ze robot nie skosi tak duzego obszaru.

PRZECHOWYWANIE PRZEZ ZIME

Robot koszacy

Przed odstawieniem na zime, robot koszqcy powinien zostaé starannie wyczyszczony. Patrz: ,Czyszczenie” na stronie 137.

Aby zagwarantowaé funkcjonalno$é i zywotno$é akumulatora, robota koszgcego przed odstawieniem na zime nalezy w petni natadowaé. Patfrz: ,tadowanie
akumulatora” na stronie 126.

Sprawdz stan tatwo zuzywajgcych sie czesci, takich jak noze i kota. W razie potrzeby wymier je, by mie¢ gwarancje, ze kosiarka przed kolejnym sezonem bedzie
w dobrym stanie.

Dodaj niewielkq ilo$¢ oleju antykorozyjnego na noze i Sruby zabezpieczajqce noze w celu zapobiegniecia ich korozji.

Temperatura ofoczenia do pracy kosiarki powinna wynosié 5-45°C. Zimq, gdy temperatura w ogrodzie utrzymuije sie stale ponizej 5°C, kosiarke zaleca sig
przechowywaé w oryginalnym opakowaniu, w suchym miejscu, w ktérym nie zamarznie.

WAZNE INFORMACJE
Przed odstawieniem na zime akumulator musi by¢é w petni natadowany. Jezeli akumulator nie jest w petni natadowany, moze ulec
uszkodzeniu, a w okreslonych przypadkach moze sie nawet staé bezuzyteczny.

Stacja tadujagca

Stacje fadujqcq i zasilacz nalezy przechowywaé w pomieszczeniu. Przewdd ograniczajgcy mozna pozostawié w ziemi. Korice przewodu powinny by¢ chronione przed
wilgocig — mozna je na przyktad umiescié w pojemniku z ttuszczem.

Jezeli stacji tadujqcej nie mozna przechowywaé w pomieszczeniu, przez catg zime musi ona pozostaé odtgczona od zasilania.

PO PRZECHOWYWANIU W ZIMIE

Przed pierwszym uzyciem nalezy sprawdzié, czy robot koszqcey — zwtaszcza jego trzpienie tadujgce na stacji tadujqeej oraz paski tadujgce w kosiarce — wymaga
czyszczenia. Jezeli trzpienie tadujqce lub paski fadujgce wygladajg na spalone bqdz pokryte powtoka, wyczy$é je drobnym papierem $ciernym. Sprawdz réwniez, czy
na robocie ustawiono prawidtowq date i godzine.

CZYSZCZENIE

Kosiarke nalezy utrzymywaé w czystosci. Kosiarka z duzq iloéciq przyklejonej frawy nie poradzi sobie takze zbyt dobrze na zboczach. Do czyszczenia zaleca sie
stosowaé szczotke.

WAZNE INFORMACJE
Do czyszczenia robota koszgcego nie uzywaj nigdy myjki wysokoci$nieniowej ani biezgcej wody. Do czyszczenia
nie uzywaj nigdy rozpuszczalnikéw.

Podwozie i tarcza thgca
1. Naciénij i przytrzymaj wytqcznik (!) przez 3 sekundy, by wytgczyé zasilanie.
2. Zat6z rekawice ochronne.
3. Przewrdé kosiarke na bok.
4. \Wyczy$é tarcze tngeq oraz podwozie za pomocg szczotki do naczyn.
Jednoczesnie nalezy sprawdzic, czy tarcza obraca sig swobodnie i nie ociera sie o ostong tarczy tnqce;.
Jedli do wnetrza przenikng dtugie ZdZbta frawy lub inne przedmioty, mogq one hamowag tarcze tnqcg.
Nawet niewielki efekt hamowania prowadzi do wigkszego zuzycia i diuzszego czasu koszenia, a w najgorszym przypadku uniemozliwi kosiarce skoszenie duzego
frawnika.
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Podwozie
Wyczys¢ spod podwozia. Uzyj szczotki lub wilgotnej Sciereczki.

Kota
Wyczy$¢ okolice przednich i tylnych két, jak réwniez uchwyt lub wat.

Obudowa
Do czyszczenia uzyj wilgotnej, migkkiej gabki lub Sciereczki. Jezeli obudowa jest bardzo zanieczyszczona, nalezy uzy¢ roztworu mydta lub ptynu do mycia naczyn.

Stacja tadujgca
Czys$¢ regularnie sfacje fadujgeq z frawy, lisci, gatgzek i innych przedmiotéw, ktdre mogtyby uniemozliwiaé zaparkowanie.

TRANSPORT | WYWOZ

Na czas transportu zabezpiecz urzqdzenie. Wazne jest, by robot koszqcey nie przemieszczat sig, na przyktad podczas fransportu migdzy trawnikami.

Zawarfe w nim akumulatory litowo-jonowe podlegajg wymogom przepiséw odnoszqeych sie do towaréw niebezpiecznych.

W przypadku fransportu komercyjnego, np. przez strony frzecie, spedytoréw, nalezy przestrzega¢ specjalnych wymagan w zakresie pakowania i 0znaczania.

W ramach przygotowania urzgdzenia do wysytki skonsultuj sig ze specjalistq ds. materiatéw niebezpiecznych. Przestrzegaj wszelkich obowigzujgeych przepisow
krajowych.

W PRZYPADKU BURZY

Aby zmniejszyé ryzyko uszkodzenia podzespotéw elekirycznych robota koszgcego i jego stacji fadujgcej, w przypadku burzy zalecamy odtgczenie wszystkich potgczen
ze stacjq tadujgeq (zasilanie i przewdd ograniczajqcy).

WYMIANA NOZY

OSTRZEZENIE
Do wymiany uzywaj wylgcznie oryginalnych nozy.

Na robocie koszqcym znajduijq sie trzy noze, kiére sq przykrecone do tarczy. Wszystkie frzy noze muszq zosta¢ wymienione réwnoczesnie, fak by zapewnié wywazenie
uktadu fngcego.

Jak wymienié noze:

1. Naciénij i przytrzymaj wytgcznik (!) przez 3 sekundy, by wytgczyé zasilanie.

2. Zatdz rekawice ochronne.

3. Odwréé kosiarke do géry nogami.

4. Wi6z klucz do jednego z dwdch otwordw w tarczy i zamocuj jego koniec w rowku ostony farczy tngcej, tak by tarcza nie
mogta sie obracac.

Odkreé $rube srodkowq na farczy tngcej, nastepnie odkreé Sruby mocujgce noze - uzyj klucza ptaskiego lub krzyzaka.
6. Przykre¢ nowe $ruby i natéz nowq farcze.

o

WYMIANA AKUMULATORA

Akumulator jest bezobstugowy, jego zywotno$¢ wynosi 2 do 4 lat.
Zywotno$¢ akumulatora zalezy od dtugo$ci sezonu oraz codziennej liczby godzin pracy robota koszgeego. Diugi sezon lub duza liczba godzin uzytkowania oznacza
konieczno$¢ czestszej wymiany akumulatora.

WAZNE INFORMACJE
Pod koniec sezonu, przed odstawieniem na zime, akumulator nalezy do petna natadowaé.

Wymiana akumulatora

Jezeli czas pracy robota pomiedzy poszczegdlnymi tadowaniami jest krétszy, niz normalnie, oznacza to, ze akumulator zuzywa sie i nalezy go
wymienié. Na sprawno$¢é akumulatora wskazuje fakt, ze kosiarka jest w stanie utrzymaé dobrze skoszony trawnik.

WAZNE INFORMACJE
Zawsze uzywaj wytgcznie oryginalnych akumulatoréw. Nie gwarantujemy kompatybilnosci z innymi akumulatorami.

j—

Nacisnij i przytrzymaj wytqcznik (!) przez 3 sekundy, by wytgczyé zasilanie. P 9
Odwrd¢ kosiarke do géry nogami. Umie$¢ kosiarke na migkkiej i czystej powierzchni, tak by jej obudowa i pokrywa =] I
wy$wietlacza nie zosfaty zarysowane. D ) | il
Wyczy$¢ ofoczenie pokrywy akumulafora. = i\ | i - [ [

£ 1 1S |
Odkre¢ dwie Sruby na pokrywie akumulatora i zdejmij pokrywe. == L / Xo L E (] ‘

N

Wyjmij stary akumulafor i odtgcz ziqcza pomigdzy akumulatorem i ptytg gtéwna. ! { : i '
W16z nowy oryginalny akumulator i ponownie podtqcz ztgcza. S=EEES e } ‘
Ponownie zamontuj pokrywe akumulatora. Jezeli uszczelka na pokrywie akumulatora jest w sposéb widoczny

uszkodzona, nalezy jg wymienic.

8. Przykrec z powrofem dwie Sruby przytrzymujqce pokrywe akumulatora.

N o oA~ W
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9. ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

W tym rozdziale przedstawiono kody btedéw oraz pojawiajqce sig¢ w réznych odstepach czasowych sygnaty dzwigkowe, kiére mogq wystqpié w przypadku awarii.
Dla kazdego kodu btedu podano mozliwq przyczyne oraz procedury, kidre nalezy wprowadzié.
W niniejszym rozdziale opisano réwniez niekfére symptomy, kiére mogq pomac w przypadku gdy robot nie dziata w sposéb zgodny z oczekiwaniami.

KODY BLtEDOW

139148

Ponizej zamieszczono kody bteddw, ktére mogq sie pojawi¢ na wyswietlaczu robota koszgcego, i zwieZle opisano mozliwe problemy. Gdy pojawi sig ktdrys
Z ponizszych koddw btedéw, robot 5 razy w odstepie 1 sekundy wyda sygnat dZzwigkowy,
by zwréci¢ na nie uwage. Nacisnigcie przycisku BACK (D) powoduje opuszczenie interfejsu z aktualnym kodem btedu.
Jezeli ten sam kod btedu pojawia sig czesto, skontakiuj sie z autoryzowanym dystrybutorem lub serwisem.

Kod btedu Problem Przyczyna Procedury
Error 1 (Btad 1) Brak granic Brak potgczenia pomiedzy przewodem Przywrd¢ potgczenie pomigdzy przewodem
ograniczajgcym i stacjq tadujacq ograniczajgeym i stacjq tadujgeq
Wtyczka zasilacza poluzowata sig lub zostata Ponownie wiéz wtyczke do gniazdka.
wyjeta z gniazda.
przewdd ograniczajqcey zostat przerwany Potfqcz przerwany przewdd.
Wytgczanie Zaparkuj prawidtowo kosiarke w stacji tadujgcej,
tak by mogta sie przygotowaé na kolejny start.
Proces powrotu do obszaru roboczego Sprawd?z kgt linii granicznej oraz ofoczenie
zakonczony niepowodzeniem frawnika
Error 2 (Btad 2) Btgd wykrywania Awaria w PCBA czujnika przeszkdd Wymien starg ptytke PCBA
przeszkody
Error 3 (Btgd 3) Btgd w wykrywaniu kolizji Awaria w PGBA czujnika przeszkéd Wymien starq ptytke PCBA
Przerwany kabel tgczgcy PCBA czujnika kolizji Wymier stary kabel
oraz ptyte gtéwnq
Error 4 (Btgd 4) Podniesiona kosiarka kosiarke kto$ podnidst potdz kosiarke na ziemi i ponownie jg uruchom
Wat kota przedniego zablokowany (nie moze si¢ Usun bioto lub trawe z watu i natéz na wat
ptynnie poruszaé) odrobing smaru.
Oba kota przednie wpadty do dziury lub rowu. Do dziury lub rowu wsyp ziemig.
Error 5 (Btqd 5) Zbyt duze nachylenie Nachylenie zbocza przekracza 25°, kio$ podnidst | Zajrzyj do rozdziatu ,Zbocza” na stronie 122
kosiarke i ,.Utozenie przewodu ograniczajgcego” na
sfronie 128, gdzie znajdziesz informacije, jak
unikaé zboczy. Potdz kosiarke na ziemi i ponownie
jg uruchom
Error 6 (Btgd 6) Przewrécona kosiarka Nachylenie zbocza powyzej 25° Zajrzyj do rozdziatu ,Zbocza” na stronie 122
i ,UtoZenie przewodu ograniczajgcego” na
stronie 128, gdzie znajdziesz informacje, jak
unika¢ zboczy.
Kto$ przewrdcit kosiarke Obré¢ kosiarke i ponownie jg uruchom
Error 7 (Btqd 7) Btad akumulatora Wykryty btqd podczas automatycznej kontroli Wymien stary akumulator
akumulatora
Error 8 (Btad 8) Btqd granicy poza obszarem roboczym \Wtgcz urzqdzenie na obszarze roboczym
Error 9 (Btgd 9) Btqd ptyty Wykryty btgd podczas automatycznej kontroli Wymier starq ptytke PCBA
piyty gtéwnej
Error 10 (Btqgd 10) Awaria silnika Awaria w PCBA sterownika silnika Wymien starg ptytke PCBA
Error 11 (Btqd 11) Btqd silnika Awaria w PCBA sterownika silnika lub w silniku Wymier starq ptytke PCBA lub silnik

Error 12 (Btqd 12)

Btqd podczas tadowania

tadowanie akumulatora zablokowane z powodu
zbyt wysokiej lub zbyt niskiej temperatury

Pozostaw kosiarke w cieniu i sprébuj ponownie
przy odpowiedniej temperaturze ofoczenia

Error 13 (Btqd 13)

Btqd systemowy

Wykryto btqd podczas automatycznej konfroli
oprogramowania ptyty gtéwnej

Wymien starq ptytke PCBA
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OBJAWY

Jesli kosiarka nie dziata zgodnie z oczekiwaniami, postepuj sfosownie do zamieszczonego ponizej przewodnika rozwigzywania problemaow.
Objaw Przyczyna Procedury
Na wyswietlaczu nie ma zadnych wskazan Wytqcznik nie zostat wigczony. Wiqcz wytgeznik.

Akumulator jest za stabo natadowany.

Zaparkuj robota w sfacji tadujgeej i nataduj go.

Awaria na ptycie PCBA z wy$wietlaczem

Wymien starg ptytke PCBA

Robot nie uruchamia sie po nacisnieciu przycisku
START.

Styki tadujqce nie zostaty potqczone z wejsciami
tadujgecymi (obok symbolu baterii nie wySwietla sig
symbol btyskawicy)

Przesun robota blizej stacji fadujqcej.

Ustawiono timer do pracy codziennej

Zmien ustawienia timera do pracy codziennej.

Kosiarka przejezdza przez przewdd ograniczajqcy.

Skrzyzowany przewdd ograniczajqcy

Ut6z prawidtowo przewdd ograniczajacy

Awaria na ptycie PCBA w stacji tadujqcej

Wymien starq plytke PCBA lub sfacje tadujgcq.

Kalendarz wraca do ustawien fabrycznych.

Bateria guzikowa na ptycie gtéwnej jest
roztadowana.

Wyjmij starg baterie.

Niesprawny czujnik kolizji

Sprezyna w czujniku kolizji nie dziata

Wymien starg sprezyne w czujniku kolizji

Magnes z czujnika kolizji wypadt

Zainstaluj nowy magnes

Problemy podczas fadowania

Akumulator byt dtugo uzywany i ulegt zuzyciu

Wymien stary akumulator

Kosiarka nie moze zostaé prawidtowo podtgczona
za pomocq stykéw tadujgeych (obok symbolu baterii
nie jest wy$wietlany symbol btyskawicy)

Zaparkuj kosiarke dalej w stacji tadujgcej. Lub
zainstaluj ponownie stacje tadujgca.

styki tadujqce odtgczone od ptyty wewnetrznej PCBA.

Przywrd¢ potqgczenie lub zainstaluj nowq ptytke PCBA

Duzy hatas

Uszkodzony néz

Wymien stary néz

Tarcza tngca jest uszkodzona

Wymien starqg tarcze thgcq

Pokretto regulacji wysokosci jest zuzyte

Wymien stare pokretto.

5 FIELDMANN




10. DANE TECHNICZNE

Dane techniczne 14148

Numer modelu FZRR 5650-A FZRR 5950-A
Idealna powierzchnia frawnika (m?) 600 900
Maksymalna powierzchnia frawnika (m?) 900 1200

Moc znamionowa (W) 84 84

Typ akumulatora Lidion Li-ion
Napiecie znamionowe (V) 20 20
Pojemno$¢é akumulatora (Ah) 20 4,0

Parametry zasilacza

WejScie: 100-240 V™ 50/60 Hz,
Wyjscie: 21 V state

WejScie: 100-240 V™ 50/60 Hz,
Wyjscie: 21 V state

Prqd tadowania (A) 20 20
Klasa bezpieczenstwa elekirycznego Il Il
Czas tadowania (min.) 60 120
Standardowy czas koszenia na jedno tadowanie (min.) 90 150
Trawa skoszona na jedno tadowanie (m?) 22,5 37,5
Szybko$¢ tadowania (m2/h) 15 15
Obroty na biegu jatowym (obr./min) 4000 4000
Szeroko$¢ robocza (cm) 17 17
Wysokos$¢ koszenia (mm) 3-4-5 3-4-5
Liczba nozy 3 3
Najwezsze przejscie (cm) 50 50
Klasa ochrony kosiarki IPX4 IPX4
Stacja tadujgca IPX4 IPX4
tadowarka P67 P67
Zmierzony poziom ci$nienia akustycznego dB(A) 54,4 54,4
Gwarantowany poziom ci$nienia akustycznego dB(A) 57 57
Nachylenie 25° 25°
Dtugo$é przewodu ograniczajgcego (m) 150 200
Szpilki (liczba) 150 200
maks. dopuszczalna dtugo$é przewodu ograniczajgcego 300 300
Wymiary (cm, dt. x szer. x wys.) 49x34x22 49x34x22
Masa kosiarki (kg) 6,8 72
Masa stacji tadujgcej (kg) 0,85 0,85

Wymiary opakowania (cm, dt. x szer. X wys.)

60x41x325

60x41x325

Masa catkowita (kg)

6,8

72

KOSIARKA AUTOMATYCZNA

INSTRUKCJA OBSLUGI
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11. UTYLIZACJA

C€

WSKAZOWKI | INFORMACJE DOTYCZACE GOSPODARKI ZUZYTYM OPAKOWANIEM
Zuzyty materiat opakowaniowy nalezy dostarczy¢ do punkiu przeznaczonego do sktadowania odpadu, wyznaczonego przez urzedy lokalne.

UTYLIZACJA ZUZYTYCH URZADZEN ELEKTRYCZNYCH | ELEKTRONICZNYCH

Ten symbol, umieszczony na produktach lub w ich dokumentacji, oznacza, ze zuzytych wyrobéw elektrycznych i elektronicznych nie wolno
likwidowaé wraz ze zwyktym odpadem komunalnym. W celu zapewnienia nalezytej likwidacji, utylizacii i recyklingu tych wyrobéw nalezy
przekazaé je do wyznaczonych sktadnic odpaddw. W niektdrych krajach Unii Europejskiej lub innych panstwach europejskich mozna zamiast
fego zwrdci¢ fego rodzaju wyroby lokalnemu sprzedawcy przy kupnie ekwiwalentnego nowego produktu. Wiasciwa likwidacja tych produkiéw
pozwoli zachowaé cenne Zrédta surowcéw naturalnych i pomoze w zapobieganiu negatywnemu wptywowi na srodowisko naturaine i zdrowie
ludzkie, co moze spowodowa¢ niewtasciwa likwidacja odpaddw. Szczegdtowych informacii udzielq Paristwu urzedy miejskie lub najblizsze
sktadnice odpaddw. W przypadku niewtasciwej utylizacji tego rodzaju odpadu mogq zostaé natozone kary zgodnie z lokalnymi przepisami.

Dotyczy przedsigbiorcdw z krajéw Unii Europejskiej
Jesli cheq Panstwo likwidowaé urzqgdzenia elekiryczne i elektroniczne, prosimy o uzyskanie potrzebnych informacji od sprzedawcy lub
dostawcy wyrobu.

Likwidacja wyrobéw w krajach spoza Unii Europejskiej

Ten symbol obowigzuje w Unii Europejskiej. Jesli chcg Pafstwo zlikwidowaé ten wyrdb, prosimy o uzyskanie potrzebnych informacji
dotyczgeych prawidtowego sposobu likwidaciji od lokalnych urzedéw lub od sprzedawcy.

Ten wyréb spetnia wszystkie podstawowe wymagania dyrektyw UE, ktére go dotyczq.

Zastrzegamy sobie mozliwo$é dokonywania zmian tekstu, designu i danych technicznych wyrobu bez uprzedzenia.

Instrukcja obstugi w jezyku oryginalnym.

5 FIELDMANN







Home & Garden Performance

gg FIELDMANN



